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FR Micro-récepteur Hz pour volet roulant
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Lire attentivement cette notice avant toute utilisation.
Read carefully these instructions before any use.
Bitte griindlich vor dem Einbau lesen.

®y | X

Deze handleiding aandachtig doorlezen alvorens gebruik.
Leer atentamente este folleto antes de cualquier utilizacion.
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@ n Installation

Le micro-récepteur Hz est compatible avec tous les moteurs filaires SIMU (<3 A-240V ou I<3,4 A-120V).

1.1. Emetteurs compatibles (12 max.) et emplacement de la touche PROG :

- Le Micro-récepteur Hz est compatible avec tous les émetteurs Simu Hz. Se référer aux notices correspondantes.

1.2. Recommandations d’installation :

- Equipement a intégrer, installation dans boite d’encastrement ou de dérivation. Ce produit Simu doit étre installé par un
professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat auquel cette notice est destinée. L'installateur doit,
par ailleurs, se conformer aux normes et a la Iégislation en vigueur dans le pays d'installation et informer ses clients des
conditions d'utilisation.

- Ne jamais brancher plusieurs micro-récepteurs Hz sur un moteur.

1.3. Cablage :

- Attention : Respecter le cablage du Neutre / Phase. Couper I'alimentation secteur avant intervention. La tension d’alimen-
tation secteur doit étre en cohérence avec la tension indiquée sur I'étiquette moteur : 240V~50/60 Hz ou 120V~50/60 Hz.
Apres installation aucune traction ne doit s'effectuer sur les borniers.

- Ne brancher sur I'entrée de commande filaire qu'un appareillage électrique destiné a la commande de moteur de volet
roulant (Distance maxi : 2 metres). Si aucune commande filaire n’est connectée au micro-récepteur Hz, relier les fils 6, 7 et
8 avec une barrette de connexion. Mettre un couvercle en fagade.

- Veiller & respecter le cablage du sens A et sens ¥ de l'inverseur de commande filaire.

- Nous vous recommandons d'utiliser un outil pour appuyer sur les grips d'insertion du bornier lors du cablage et décablage.

1.4. Vérification du cablage de I'inverseur :

- Si un appui sur la touche A de l'inverseur fait descendre le volet, intervertir les fils marron et noir du moteur.

1.5. Réglage des fins de course :

- Si besoin de régler les fins de course, le faire a I'aide du point de commande filaire et avant de programmer un émetteur.
(Se référer a la notice du moteur correspondant).

a Programmation du récepteur

Le produit devra étre placé dans son emplacement final avant sa mise sous tension et toute intervention.

2.1. Programmation d’un nouveau point de commande (individuelle, groupe ou générale):

1. Appuyer 3 sec. sur le bouton PROG du récepteur, le moteur effectue un va et vient.

2. Appuyer 1 sec. sur la touche PROG du nouvel émetteur (ou capteur), le moteur effectue un va et vient.

- Dans le cas d'une commande de groupe : répéter les opérations 1 et 2 pour chaque micro-récepteur Hz du groupe.

- Pour supprimer un émetteur : répéter les opérations 1 et 2 avec 'émetteur a supprimer de la mémoire.

2.2. Enregistrement/commande des positions intermédiaires. Depuis une commande individuelle radio : P11 (acces-

sible depuis la position basse) et PI2 (accessible depuis la position haute):

1. Positionner le moteur sur son fin de course: bas pour mémoriser PI1 ou haut pour mémoriser PI2.

2. Appuyer 3 secondes simultanément sur les touches: A et STOP (pour PI1) ou sur ¥ et STOP (pour P12) de I'émet-
teur. Lorsque le volet roulant arrive sur la position désirée, appuyer sur STOP. Ajuster la position si nécessaire avec
les touches A et V.

3. Appuyer pendant 5 secondes sur la touche STOP pour mémoriser la position, le moteur effectue un va et vient.

- Pour appeler une position intermédiaire, positionner le moteur sur son fin de course, bas pour PI1 ou haut pour P12, et

ensuite appuyer (< 1s) sur la touche STOP d’'une commande radio. Le moteur rejoint la position intermédiaire.

- Suppression d’une position intermédiaire : Commander le moteur sur la position intermédiaire a supprimer (PI1 ou PI2).

Appuyer ensuite sur la touche STOP 5 secondes, la position intermédiaire est supprimée.

2.3. Annulation compléte de la programmation du micro-récepteur Hz :

- Appuyer sur le bouton PROG du récepteur pendant plus de 7 secondes, le volet roulant effectue un premier va-et vient

puis un second quelques instant plus tard.

Fonctionnement de la commande filaire (stable / instable)

- Une commande < 0.5 seconde commandera le volet jusqu’au Fin de Course.
- Une commande > 0,5 seconde commandera le volet le temps de la commande.
- Une commande contraire provoque une inversion de sens, une commande dans le méme sens provoque l'arrét.

Caractéristiques

- Sortie moteur: 3A max. sous 240V ou 3,4A max. sous 120V.

- Fonctionnement limité & un seul moteur.

- Radio : 433.42 MHz

- Dimensions 41 x 45 x 19 mm

- Température de stockage: -30°C +70°C

- Température d'utilisation: -20°C +55°C

- Conformité européenne: CE

- Catégorie liée a 'environnement : Isolement Cat Il et pollution Cat I1

- Indice de protection : IP20 sous réserve du respect des
consignes d'installation. Utilisation intérieure uniquement
(protection contre les corps solides de diamétre > 12 mm,
aucune protection contre les fluides).

- Veiller a recycler les déchets via votre systéme local de
collecte.

- Altitude maximum d'utilisation: 2000 meétres.

- Produit sensible aux chocs et aux chutes.

m Installation

The Hz micro-receiver is compatible with all SIMU wired motors (I<3 A-240V or 1<3.4 A-120V).

1.1. Compatible transmitters (12 max.) and position of the PROG button:

- The Hz Micro-receiver is compatible with all Simu Hz transmitters. Please refer to the corresponding instructions.

1.2. Installation recommendations:

- The receiver must be installed in a listed electrical box by a licensed electrician or a qualified professional of motorisation
or automation in accordance with these instructions and with local and national electrical codes.

- Never connect several Hz micro-receivers to one motor.

1.3. Wiring:

- Important: Do not reverse the neutral and live wiring connections. Cut the power at the circuit breaker before any work on
the product. The mains power supply voltage must be consistent with the motor label: 240V~50/60 Hz or 120V~50/60 Hz.
After installation, the wires into the terminals must not be under physical tension.

- Only connect one external switch to the control's input wires (Maximum distance: 2 m). If no switch is connected to the
receiver, cap wires 6, 7 and 8 together. Ensure the electrical box cover plate is installed.

- Confirm the A and ¥ directions are connected correctly to the switch.

- We recommend that you use a tool to push down on the terminal's insertion grips during wiring and unwiring.

1.4. Confirming the wiring of the switch:

- If pushing the A button makes the roller shutter go down, reverse the brown (US=black) and black (US=red) motor wires.

1.5. Setting the limit switches:

- If it is necessary to set the motor limits, use the wired switch to set the limits before programming a transmitter. (Please
refer to the instructions for the corresponding motor).

B Programming the receiver

The product should be fully installed before it is powered and used.

2.1. Programming a new control point (individual, group or general):

1. Press the receiver's PROG button for 3 seconds until the motor moves the roller shutter up and down.

2. Press the PROG button on the new transmitter (or sensor), the motor moves the roller shutter up and down.

- When controlling a group of roller shutters: repeat stages 1 and 2 for each Hz micro-receiver in the group.

- To remove a transmitter: repeat stages 1 and 2 with the transmitter to be deleted from the memory.

2.2. Saving/controlling the intermediary positions: From an individual radio control: PI1 (accessible from the

bottom position) and PI2 (accessible from the top position):

1. Position the motor on its limit : bottom to store PI1 in the memory or top to store PI2 in the memory.

2. Press for 3 seconds simultaneously on the buttons: A and STOP (for PI1) or ¥ and STOP (for PI2) of the
transmitter. When the roller shutter arrives at the desired position, press the STOP button. Adjust the position
if necessary using the A and ¥ buttons.

3. Press the STOP button for 5 seconds to store the position in the memory, the motor moves the roller shutter
up and down.

- To use an intermediary position, position the motor on its limit: bottom for PI1 or top for PI2 and then press the

STOP button for < 1 sec. The motor will run to the intermediate position.
- Deleting an intermediate position: Position the motor on the intermediate position (PI1/ PI2) to be deleted.
Press the STOP key for 5 seconds: the intermediate position is deleted.

2.3. To completely erase the programming:

- Press the PROG button of the receiver for more than 7 seconds until the roller shutter moves up and down

once then a second time a few moments later.

Functioning of the wired control (stable / unstable)

-A<0.5 sec command will send the roller shutter to the Limit Switch.
-A> 0.5 sec command will command the roller shutter for the period of time of the command.
- An opposite command will bring about a change of direction, a command in the same direction causes it to stop.

Characteristics

- Motor output: 3A max. under 240V or 3.4A max. under 120V.

- Functioning limited to only one motor.

- Radio: 433.42 MHz

- Dimensions 41 x 45 x 19 mm

- Storage temperature: -30°C +70°C

- Temperature for utilisation: -20°C +55°C

- European compliance: CE

- Environmental classifications: Insulation Cat Il and Pollution Cat Il

- Protection index: IP20 as long as installation instructions
are complied with. For indoor use only (protection against
solid matter with a diameter of > 12 mm, no protection
against fluids).

- Please ensure you dispose of waste products using your
local refuse collection system.

- Maximum altitude for use: 2000 meters.

- Product sensitive to knocks and falls.

@ n Installation

Der Mikroempfénger Hz ist kompatibel mit allen kabelgesteuerten Motoren von SIMU (I<3 A-240V oder <3,4 A-120V).

1.1. Kompatible Sender (max. 12) und Position der Taste PROG:

- Der Mikroempfénger Hz ist kompatibel mit allen Simu Hz Sendern. Siehe dazu die entsprechenden Hinweise.

1.2. Installationsempfehlungen:

- Einbaugerat, zur Installation in einer Einbau- oder Anschlussdose. Der Einbau dieses SIMU Produktes muss durch
eine Elektrofachkraft vorgenommen werden. Der Installateur muss sich auRerdem an die Normen und die im Installa-
tionsland geltenden Gesetze halten und seine Kunden iiber die Nutzungsbedingungen informieren.

- Niemals mehrere Motoren an einen Mikroempfanger Hz anschlieRen.

1.3. Verkabelung:

- Achtung: Neutralleiter- und Phasenverkabelung beachten. Vor jedem Eingriff die Stromzufuhr im betroffenen Sektor
unterbrechen. Die Versorgungsspannung muss mit der auf dem Motoretikett angegebenen Spannung Ubereinstimmen:
240V~50/60 Hz oder 120V~50/60 Hz. Nach der Installation darf keinerlei Zugbelastung auf die Klemmen einwirken.

- Am Eingang der Kabelsteuerung darf nur ein elektrisches Gerat fir die Steuerung eines Rollladenmotors angeschlos-
sen werden (Maximaler Abstand: 2 m). Wenn keine andere Kabelsteuerung am Mikroempfanger Hz angeschlossen ist,
mussen die Kabel 6, 7 und 8 gebriickt werden. Bitte verwenden Sie eine isolierende Abdeckung.

- Beachten Sie die Verkabelung der Richtung A und der Richtung ¥ des Schalters.

- Wir empfehlen thnen, fiir das Driicken auf die Klemmen zum AnschlieRen und Abnehmen der Kabel ein Werkzeug zu
verwenden.

1.4. Uberpriifung der Verkabelung des Schalters:

- Wenn sich der Rollladen nach Betatigung der Taste A der Schalters schlieRt, tauschen Sie das braune und schwarze
Motorkabel aus.

1.5. Einstellung der Endlagen:

- Vor dem Programmieren des Senders sind - bei Bedarf - die Endlagen des Motors mittels Einstellkabel zu justieren.
(Siehe Hinweis des jeweiligen Motors).

a Programmieren des Empfiangers

Vor dem Anschluss und der Inbetriebnahme muss der Empfanger an dem fiir ihn vorgesehen Platz montiert werden.

2.1. Programmierung eines neuen (individuellen, Gruppen- oder Haupt-) Steuerpunkts

1. Betatigen Sie fir 3 Sekunden die Taste PROG des Empfangers; der Motor fahrt kurz auf und ab.

2. Betatigen Sie fiir 1 Sekunde die Taste PROG des neuen Senders (oder Sensors); der Motor fahrt kurz auf und ab.

- Fiir gruppierte Steuerungen: Vorgénge 1 und 2 fiir jeden Mikroempfanger Hz der Gruppe wiederholen.

- Ldschen eines Senders: Vorgénge 1 und 2 mit dem Sender wiederholen, der aus dem Speicher geléscht werden soll.

2.2. Speichern / Uberpriifen von Zwischenpositionen. Mit dem gespeicherten Sender: PI1 (bei geschlossenem Rollla-

den) und PI2 (bei gedffneten Rollladen):

1. Fahren Sie den Rollladen bis unten, um PI1 zu speichern bzw. oben, um PI2 zu speichern.

2. Driicken Sie 3 Sekunden lang gleichzeitig die folgenden Tastendes Senders A und STOP (fiir PI1) oder ¥ und STOP
(fur P12). Sobald der Rollladen an der gewtinschten Position ankommt, auf STOP driicken. Sie kdnnen die Position bei
Bedarf mit den Tasten A und ¥ anpassen.

3. Betatigen Sie fiir 5 Sekunden die Taste STOP, um die Position zu speichern; der Motor fahrt kurz auf und ab.

- Um eine Zwischenposition aufzurufen, fahren Sie den Rollladen nach: unten fir PI1 bzw. oben fir PI2, dann betatigen

Sie (<1 Sek.) die Taste STOP einer Funksteuerung. Der Motor fahrt an die Zwischenposition.

- Loschen einer Zwischenposition: Driicken Sie kurz auf die STOP-Taste, um die zu I6schende Zwischenposition (P11

oder P12) anzufahren. Driicken Sie die STOP-Taste 5 Sekunden lang, die Zwischenposition ist geldscht.

2.3. Vollstandiges Loschen der Programmierung des Mikroempféngers Hz:

- Betatigen Sie die Taste PROG des Empféangers fiir iber 7 Sekunden; der Rollladen fahrt einmal kurz auf und ab, dann

noch einmal einige Sekunden spéter.

B Funktion der Kabelsteuerung (Schalter / Taster)

- Mit einer Betétigung < 0.5 Sekunden erhalt der Rollladen den Befehl, bis zum Ende zu fahren.
- Eine Betétigung > 0.5 Sekunden steuert den Rollladen fiir die Zeit der Betétigung.
- Mit einem gegensétzlichen Befehl wird die Richtung geéndert, mit einem zusétzlichen Befehl in derselben Richtung halt der Rollladen an.

Eigenschaften

- Motorausgang: 3A max., bei 240V bzw. 3,4A max. bei 120V.
- Die Funktion ist auf einen einzigen Motor beschrankt.
- Funkanlage: 433.42 MHz
- Abmessungen 41 x 45 x 19 mm
- Lagerungstemperatur: -30°C +70°C
- Betriebstemperatur: -20°C +55°C
EG- Konformitét: CE

- Umweltkategorie: Schutzklasse Kategorie Il und Verschmutzungsgrad Il

- Schutzindex: IP20 unter Vorbehalt der Einhaltung der Installa-
tionsvorschriften. Nur fiir Innenrdume (Schutz vor Festkdrpern mit
einem Durchmesser > 12 mm, kein Schutz gegen Fliissigkeiten).

- Abfélle miissen Giber Ihr lokales Sammelsystem entsorgt werden.

- Maximale Betriebshthe: 2000 Meter.

- StoR- und sturzempfindliches Produkt.

ED instaliatie

De Hz micro-ontvanger is compatibel met alle bedrade SIMU motoren (I<3 A-240V of 1<3,4 A-120V).

1.1. Compatibele zenders (max. 12) en plaats van de PROG-toets:

- De Hz micro-ontvanger is compatibel met alle SIMU Hz-zenders. Zie de bijbehorende handleiding.

1.2. Aanbevelingen voor de installatie:

- In te bouwen uitrusting, installatie in inbouw- of lasdoos. Dit Simu-product dient door een professional op het gebied
van motorisering en automatisering van woningen te worden geinstalleerd. Deze handleiding is voor deze professional
bedoeld. Bovendien moet de installateur zich houden aan de geldende wettelijke normen in het land waar hij de installatie
uitvoert en zijn klanten over de gebruiksvoorwaarden informeren.

- Sluit nooit meerdere Hz micro-ontvangers op 1 schakelaar aan.

1.3. Bekabeling:

- Let op: Let op de nul- en fasedraden. Sluit de stroom af vooraleer u werkzaamheden uitvoert. De netstekker dient overeen
te komen met het op het plaatje van de motor vermelde spanning: 240V~50/60 Hz of 120V~50/60 Hz. Na installatie mag
de bedrading geen trekkracht uitoefenen op de kliemmen. Sluit de voeding pas aan nadat de schakelaar werd aangesloten.

- Sluit op de bedrade bediening ingang slechts 1 schakelaar aan voor de bediening van de rolluikmotor. Maximale afstand:
2 m. Als er geen bedrade bediening met de Hz micro-ontvanger is verbonden, sluit dan de draden 6, 7 en 8 aan op een
kroonsteen. Scherm de ontvanger af met een isolatieplaat.

- Let erop dat de bekabeling de richting A en richting ¥ volgt van de bedrade omkeerschakelaar.

- Wij bevelen u aan om een hulpmiddel te gebruiken voor het indrukken van de kiemmen van connectoren tijdens het
aansluiten van de bedrading.

1.4. Controle van de bekabeling van de omkeerschakelaar:

- Als bij het drukken op de toets A van de omkeerschakelaar het rolluik omlaag gaat, verwissel dan de bruine en zwarte
draad van de motor.

1.5. Instellen van de eindschakelaars:

- Als de eindschakelaars moeten worden ingesteld, doe dit dan met behulp van het bedrade bedieningspunt en voordat de
zender wordt geprogrammeerd. (Zie de handleiding van de bijobehorende motor).

B Programmering van de ontvanger

Monteer de ontvanger volledig vooraleer de spanning te activeren.

2.1. Programmeren van een andere bedieningspunt (individueel, groep of centrale zender)

1. Druk 3 seconden op de knop PROG van de ontvanger. De motor gaat heen en weer.

2. Druk 1 seconde op de toets PROG van de nieuwe zender (of sensor). De motor gaat heen en weer.

- Bij bediening van een groep: herhaal verrichting 1 en 2 voor elke Hz micro-ontvanger van de groep.

- Om een zender te wissen: herhaal verrichting 1 en 2 voor elke uit het geheugen te verwijderen zender.

2.2. Registratie/bediening van tussenstanden. Vanaf een afzonderlijke zender: PI1 (bereikbaar vanuit het onderste

eindpunt) en P12 (bereikbaar vanuit het bovenste eindpunt):

1. De motor in het bijpehorende eindpunt zetten: onderaan om PI1 in geheugen te zetten en bovenaan om P12 in

geheugen te zetten.

2. Druk 3 seconden tegelijk op de toetsen: A en STOP (voor PI1) en op ¥ en STOP (voor PI2) van de zender. Wan-

neer het rolluik op de gewenste stand komt, druk dan op STOP. Stel bij tot de juiste stand met de toetsen A en V.

3. Druk 5 seconden lang op de toets STOP om de stand in het geheugen op te slaan. De motor gaat op en neer.

- Voor het oproepen van een intermediaire stand: zet de motor in het bijoehorende eindpunt, onderaan voor PI1 en
bovenaan voor PI2 en druk vervolgens (<1s) op de toets STOP van een zender. De motor loopt tot in de interme-
diaire stand.

-Tussenpositie verwijderen: De motor op de tussenpositie te gaan (PI1/ PI2). Druk op de STOP toets tenminste 5
seconden : de tussenpositie is nu gewist.

2.3. Volledige annulering van de programmering van de Hz micro-ontvanger:

- Druk langer dan 7 seconden op de knop PROG van de ontvanger, het rolluik gaat voor de eerste keer op en neer en
enkele ogenblikken later gaat het rolluik voor de tweede keer op en neer.

Werking van de bedrade bediening (stabiel / instabiel)

- Een bevel <0,5 seconde het rolluik loopt tot in een eindpunt.
- Een bevel >0,5 seconde het rolluik loopt zolang de bediening ingedrukt blift.
- Een tegengestelde bediening zorgt voor een omkering van de richting, bediening in dezelfde richting zorgt voor het stoppen van het rolluik.

Eigenschappen

- Uitgang motor: max. 3A bij 240V of max. 3,4A max. 120V.

- Werking beperkt tot één enkele motor

- Frequentie: 433.42 MHz

- Afmetingen 41 x 45 x 19 mm

- Opbergtemperatuur: -30°C +70°C

- Gebruikstemperatuur: -20°C +55°C

- Europese conformiteit: CE

- Aan milieu verbonden klasse: Isolering klasse III en verontreiniging klasse |1

- Beschermingsindex: IP20 onder voorbehoud van naleving installatie-
voorschriften. Alleen voor gebruik binnenshuis (bescherming tegen
vaste deeltjes met diameter van > 12 mm, geen bescherming tegen
Vloeistoffen).

- Maximum gebruikshoogte: 2000 meter.
- Dit product is gevoelig voor schokken en vallen.

- Het afval dient via uw lokaal inzamelingsysteem te worden gerecycled.

@ n Instalaciéon

El microrreceptor Hz es compatible con todos los motores por cable SIMU (I<3 A-240V o 1<3,4 A-120V).

1.1. Emisores compatibles (12 como max.) y ubicacion de la tecla PROG:

- El microrreceptor Hz es compatible con todos los emisores Simu Hz. Consulte la informacion correspondiente.

1.2. Recomendaciones de instalacion:

- Equipo a integrar, instalacién en caja de empotrar o caja de derivacion. Este producto Simu debe ser instalado por un
profesional del sector de la motorizacidn y de la automatizacién de hogares al que va destinado esta informacion. Por
otro lado, el instalador debe cumplir las normas y la legislacion en vigor del pais de instalacién, asi como informar a
sus clientes de las condiciones de uso.

- Nunca deben conectarse varios microrreceptores Hz a un mismo motor.

1.3. Cableado:

- Advertencia: Respete el cableado de neutro/fase. Corte la alimentacion antes de intervenir. La tension de alimentacion
debe ser compatible con la tensién indicada en la etiqueta del motor: 240V~50/60 Hz o 120V~50/60 Hz. Una vez realizada
la instalacion no debe aplicarse ningln tipo de traccion a los bornes.

- En la entrada del mando por cable solo debe conectarse un aparato eléctrico destinado a controlar el motor de la persiana
enrollable (Distancia maxima: 2 m). Si el inversor no se conecta al receptor, conectar juntos los cables 6, 7 y 8. Instalar un
elemento aislante en la parte de delante.

- Respete el cableado en direccion A y V del inversor del mando con cable.

- Le recomendamos que utilice una herramienta adecuada para presionar en los bornes, mientras realiza la conexién o
desconexion.

1.4. Comprobacion del cableado del inversor:

- Sial pulsar latecla A del inversor, baja la persiana, invierta los cables marrén y negro del motor.

1.5. Ajuste de los finales de recorrido:

- Si necesita ajustar los finales de recorrido, hagalo mediante el cable de reglaje y antes de programar cualquier emisor.
(Consulte la informacion del motor correspondiente).

a Programacion del receptor

El producto debe instalarse en su emplazamiento final antes de la conexion definitiva, o de cualquier intervencién.

2.1. Programacion de un nuevo punto de mando (individual, grupo o general):

1. Pulse 3 seg. el boton PROG del receptor. El motor realizara un movimiento de vaivén.

2. Puse durante 1 seg. la tecla PROG del nuevo emisor (0 sensor). El motor realizara un movimiento de vaivén.

- En el caso de un mando de grupo: repita las operaciones 1y 2 para cada microrreceptor Hz del grupo.

- Para eliminar un emisor: repita las operaciones 1y 2 con el emisor para eliminarlo de la memoria.

2.2. Registro/control de las posiciones intermedias. Desde un mando individual de radio: PI1 (accesible desde la posicion

baja) y PI2 (accesible desde la posicion alta):

1. Cologque el motor en el fin de recorrido: bajo para memorizar PI1 o alto para memorizar PI2.

2. Pulsar durante 3 segundos simultineamente las teclas: A y STOP (para PI1) o las teclas ¥ y STOP (para PI2) del emisor.
Cuando la persiana enrollable llegue a la posicion deseada, pulse la tecla STOP. Ajuste la posicidn en caso necesario con las
teclas Ay V.

3. Pulse durante 5 segundos la tecla STOP para memorizar la posicion. EI motor realizarg un movimiento de vaivén.

- Para ordenar una posicion intermedia, coloque el motor en el fin de recorrido: posicién baja para PI1 o alta para PI2. A conti-

nuacion, pulse (menos de 1 seg.) la tecla STOP de uno de los mandos de radio. EI motor se colocara en la posicion intermedia.

- Supresion de una posicion intermedia: Maniobra el motor hasta la posicion intermedia (PI1 / PI2) que desee suprimir. Pulsar

mas de 5 segundos en la tecla STOP, la posicion intermedia quedara suprimida.

2.3. Anulacion completa de la programacion del microrreceptor Hz:

- Pulse el botén PROG del receptor durante mas de 7 segundos. La persiana enrollable realizara un primer movimiento de

vaivén y, a continuacion, un segundo movimiento después de unos segundos.

Funcionamiento del mando por cable (estable / inestable)

- Una orden de menos de 0,5 seg. controlara la persiana hasta el fin del recorrido.
- Una orden de méas de 0,5 seg. controlara la persiana durante el tiempo que dure la orden.
- Una orden contraria provocara un cambio de sentido. Una orden en el mismo sentido hara que se pare la persiana.

n Caracteristicas

- Salida del médulo: 3A méx. para 240V o 3,4A méx. para 120V.
- Funcionamiento limitado a un solo motor.

- Radio: 433,42 MHz

- Dimensiones 41 x 45 x 19 mm

- Temperatura de almacenamiento: -30°C +70°C

- Temperatura de uso: -20°C +55°C

- Conformidad europea: CE

- Categoria relacionada con el medio ambiente: Aislamiento de Cat. IIly
contaminacion de Cat. Il

- Indice de proteccion: IP20 siempre que se cumplan las normas de insta-
laci6n. Unicamente utiizacién en el interior (proteccién contra los cuerpos
sblidos de didmetro > 12 mm, sin ninguna proteccion contra los liquidos).

- Asegurese de reciclar los residuos a través de su sistema local de recogida.

- Altitud méxima de uso: 2000 metros.

- Producto sensible a los golpes y a las caidas.

Par la présente SIMU déclare que I'équipement radio couvert par ces instructions est conforme aux exigences
de la Directive Radio 2014/53/UE et aux autres exigences essentielles des Directives Européennes appli-
cables. Le texte complet de la déclaration UE de conformité est disponible sur www.simu.com.

[ce

SIMU hereby declares that the radio equipment covered by these instructions is in compliance with the requirements of
Radio Directive 2014/53/EU and the other essential requirements of the applicable European Directives. The full text of
the EU declaration of conformity is available at www.simu.com.

SIMU erklart hiermit, dass das in dieser Anleitung beschriebene Produkt die Anforderungen der Funkanlagenrichtlinie

’ ‘c E 2014/53/EU sowie die grundlegenden Anforderungen anderer geltender européischer Richtlinien erfillt. Der vollstandige

Text der EU-Konformitatserklarung ist unter der Internetadresse www.simu.com verfligbar.

Hierbij verklaart SIMU dat de radioapparatuur die behandeld wordt in dit document in overeenstemming is met de

’ ‘ c € Richtlijn Radioapparatuur 2014/53/EU en de andere relevante bepalingen van de Europese richtlijnen voor toepassing

binnen de Europese Unie. De volledige EU-conformiteitsverklaring staat ter beschikking op de website www.simu.com.

[ce

En virtud del presente documento SIMU declara que el equipo de radio cubierto por estas instrucciones es conforme a las exigen-
cias de la Directiva de radio 2014/53/UE y las demas exigencias basicas de las Directivas europeas aplicables. El texto completo
de la declaracion UE de conformidad se encuentra disponible en www.simu.com.
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n Instalagao

O micro-receptor Hz é compativel com todos os motores de cabo SIMU (I<3 A-240V ou 1<3,4 A-120V).

1.1. Emissores compativeis (12 max.) e localizagao da tecla PROG:

- O Micro-receptor Hz é compativel com todos os emissores Simu Hz. Consulte os manuais correspondentes.

1.2. Recomendagdes de instalagao:

- Equipamento a integrar, instalagéo em caixa de encastramento ou de derivagéo. Este produto Simu deve ser instalado por um
profissional da motorizagao e da automatizagéo aos quais este manual se destina. O técnico de instalagdo deve, por outro
lado, respeitar as normas e a legislagdo em vigor no pais da instalagao e informar os clientes das condicdes de instalago.

- Nunca ligue varios micro-receptores Hz a um motor.

1.3. Cablagem:

- Atengao: Respeite a cablagem do Neutro / Fase. Corte a alimentagao de corrente antes da intervengéo. A tenséo da alimen-
tacdo de rede deve estar em conformidade com a tenséo indicada na etiqueta do motor: 240V~50/60 Hz ou 120V~50/60 Hz.
Apds a instalagdo, ndo deve ser efectuado qualquer movimento de tracgo sobre os blocos terminais.

- 86 deve ligar a entrada de comando de cabo um equipamento eléctrico destinado ao comando de motor de estore (Distancia
méaxima: 2 m). Se nenhum interruptor esta ligado ao receptor, ligar entre si os fios 6, 7 e 8. Coloque uma placa de isolamento
na frente.

- Respeite a cablagem do sentido A e sentido ¥ do inversor de comando de cabo.

- Recomendamos-lhe a utilizagdo de uma ferramenta para pressionar os grips de insercéo do bloco terminal aquando da ligagéo
e desconexdo da cablagem.

1.4. Verificagdo da cablagem do inversor:

- Se uma pressao da tecla A do inversor fizer descer o estore, inverta os fios castanho e preto do motor.

1.5. Ajuste dos fins de curso:

- Se for necessario ajustar os fins de curso, proceda com a ajuda do ponto de comando de cabo e antes de programar um
emissor. (Consulte 0 manual do motor correspondente).

B Programacao do receptor

0 produto deve ser colocado no local a ser instalado antes de estar ligado e de qualquer intervengao.

2.1. Programacgao de um novo ponto de comando (individual, de um grupo ou geral):

1. Prima durante 3 seg. o botdo PROG do receptor, o motor efectua um movimento de vaivém.

2. Prima durante 1 seg. o botdo PROG do novo emissor (ou sensor), 0 motor efectua um movimento de vaivém.

- No caso de um comando de grupo: repita as operagdes 1 e 2 para cada micro-receptor Hz do grupo.

- Para eliminar um emissor: repita as operagdes 1 e 2 com o emissor a eliminar da meméria.

2.2. Registo/comando das posigdes intermédias. A partir de um radiocomando individual: PI1 (acessivel a partir da

posicao baixa) e PI2 (acessivel a partir da posigao alta):
1. Posicione o motor no seu fim de curso: baixo para memorizar P11 ou alto para memorizar PI12.
2. Prima durante 3 segundos em simultaneo as teclas: A e STOP (para PI1) ou ¥ e STOP (para PI2) do emissor.
Quando o estore chega a posi¢ao pretendida, prima STOP. Se necessario, ajuste a posicdo com as teclas A e V.

3. Prima durante 5 segundos a tecla STOP para memorizar a posi¢ao, o motor efectua um movimento de vaivém.

- Para chamar uma posicéo intermédia, posicione o motor no seu fim de curso, baixo para PI1 ou alto para PI2, e de
seguida prima (< 1s) a tecla STOP de um radiocomando. O motor regressa a posigao intermédia.

- Eliminar uma posicéo intermédia: Posicionar o motor na posi¢éo intermédia (Pl 1 ou PI 2) a eliminar. Carregar mais
de 5 segundos na tecla STOP: a posicao intermédia é eliminada.

2.3. Cancelamento completo da programagao do micro-receptor Hz:

- Prima o botdo PROG do receptor durante mais de 7 segundos, o estore efectua um primeiro movimento de vaivém
em um segundo alguns instantes mais tarde.

Funcionamento do comando de cabo (estavel / instavel)

- Um comando < 0,5 seg. comandara o estore até ao Fim de Curso.
- Um comando > 0,5 seg. comandara o estore durante o tempo do comando.
- Um comando contrario provoca uma inversé&o de sentido, um comando no mesmo sentido provoca a paragem.

n Caracteristicas

- Saida do motor: 3A max. em 240V ou 3,4A méax. em 120V.

- Funcionamento limitado a um tnico motor.

- Rédio: 433.42 MHz

- Dimenstes 41 x 45 x 19 mm

- Temperatura de armazenagem: -30 °C +70 °C

- Temperatura de utilizagéo: -20 °C +55 °C

- Conformidade europeia: CE

- Categoria ligada a0 ambiente: Isolamento Cat. lIl e poluigao Cat. Il

- Indice de protecgéo: IP20 sob reserva do respeito das ins-
trugdes de instalagdo. Utilizagdo interior apenas (protecgéo
contra os corpos sdlidos de diametro > 12 mm, nenhuma
protecgéo contra os fluidos).

- Recicle os residuos através do sistema local de recolha.

- Altitude maxima de utilizagdo: 2000 metros.

- Produto sensivel aos choques e as quedas

Installazione

I micro-ricevitore Hz & compatibile con tutti i motori via cavo SIMU (<3 A-240 V 0 I<3,4 A-120 V).

1.1. Trasmettitori compatibili (12 max.) e posizione del tasto PROG:

- |l micro-ricevitore Hz € compatibile con tutti i trasmettitori Simu Hz. Fare riferimento ai manuali corrispondenti.

1.2. Consigli per l'installazione:

- Attrezzatura da integrare, installazione in cassetta da incasso o di derivazione. Questo prodotto Simu deve essere
installato da un professionista della motorizzazione e dell'automazione degli ambienti abitativi al quale & destinato
questo manuale. L'installatore deve inoltre osservare le normative e la legislazione in vigore nel paese di installazione e
informare i propri clienti delle condizioni di utilizzo.

- Non collegare pitl micro-ricevitori Hz su un motore.

1.3. Cablaggio :

- Attenzione: Rispettare i cavi neutro/fase. Prima di qualsiasi intervento, scollegare I'alimentazione di rete.

La tensione di alimentazione di rete deve essere coerente con la tensione indicata sull'etichetta motore: 240V~50/60 Hz
0 120V~50/60 Hz. Dopo l'installazione, non esercitare alcuna trazione sulle morsettiere.

- Collegare all'ingresso di comando via cavo soltanto un'apparecchiatura elettrica destinata al comando del motore della
tapparella scorrevole (Distanza massima: 2 m). Se al micro-ricevitore Hz non € collegato alcun comando via cavo,
collegare i fili 6, 7 e 8 con una morsettiera di collegamento. Posizionare una piastra isolante sul frontale.

- Rispettare il cablaggio del senso A e del senso ¥ dell'inversore di comando via cavo.

- Si consiglia di utilizzare uno strumento per agire sulle impugnature di inserimento della morsettiera durante le opera-
zioni di collegamento e scollegamento dei cavi.

1.4. Verifica del cablaggio dell'inversore:

- Se una pressione del tasto A dell'inversore fa abbassare la tapparella, invertire i fili marrone e nero del motore.

1.5. Regolazione dei fine corsa:

- Se & necessario regolare i finecorsa, intervenire con |'ausilio del punto di comando via cavo e prima di programmare un
trasmettitore.(Consultare il manuale del motore corrispondente).

a Programmazione del ricevitore

Il prodotto deve essere disposto nella sua locazione finale prima di alimentarlo e programmarlo.

2.1. Programmazione di un nuovo punto di controllo (individuale, di gruppo o generale):

1. Tenere premuto per 3 secondi il pulsante PROG del ricevitore; il motore effettua un movimento di va e vieni.

2. Tenere premuto per 1 secondo il pulsante PROG del nuovo trasmettitore (o sensore); il motore effettua un movimento diva e

vieni.

- Nel caso di un comando di gruppo: ripetere le operazioni 1 e 2 per ogni micro-ricevitore Hz del gruppo.

- Per eliminare un trasmettitore: ripetere le operazioni 1 € 2 con il trasmettitore da eliminare dalla memoria.

2.2. Salvataggio/comando delle posizioni intermedie. Da un singolo radiocomando: PI1 (accessibile dalla posizione bassa) e PI2

(accessibile dalla posizione alta):
1. Posizionare il motore sul relativo fine corsa: inferiore per memorizzare P11 o superiore per memorizzare P12.
2. Tenere premuti per 3 secondi contemporaneamente i tasti: A e STOP (per PI1) o ¥ e STOP (per PI2) del trasmettitore. Quando
|a tapparella scorrevole raggiunge la posizione desiderata, premere STOP. Se necessario, regolare la posizione coni tasti A e V.

3. Tenere premuto per 5 secondi il pulsante STOP per memorizzare la posizione; il motore effettua un movimento di va e vieni.

- Per richiamare a una posizione intermedia, posizionare il motore sul suo fine corsa, inferiore per PI1 o superiore per P12, quindi
premere (per meno di un secondo) il tasto STOP di un radiocomando. Il motore raggiunge la posizione intermedia.

- Eliminazione di una posizione intermedia: comando il motore in la posizione intermedia (Pl 1 0 PI 2) da eliminare. Premere il
pulsante STOP fino a quando la tenda effettua un movimento salita/discesa: la posizione intermedia € eliminata.

2.3. Annullamento completo della programmazione del micro-ricevitore Hz:

- Tenere premuto il pulsante PROG del ricevitore per piti di 7 secondi; la tapparella effettua un primo movimento di va e vieni e poi
un secondo, dopo qualche istante.

Funzionamento del comando via cavo (stabile / instabile)

- Un comando < 0,5 sec. comandera la tapparella fino al finecorsa.
- Un comando > 0,5 sec. comandera la tapparella per il tempo del comando.
- Un comando contrario provoca un'inversione del senso, un comando nello stesso senso provoca |'arresto.

n Caratteristiche

- Uscita motore: 3Amax a 240V o03,4Amaxa120V.
- Funzionamento limitato a un solo motore.
- Radio: 433.42 MHz

- Grado di protezione: IP20 con riserva del rispetto delle istruzioni
di installazione. Solo per I'utilizzo in ambienti interni (protezione
dai corpi solidi di diametro > 12 mm, nessuna protezione dai

- Dimensioni 41 x 45 x 19 mm liquidi).
- Temperatura di stoccaggio: da -30 °C a +70 °C - Riciclare i rifiuti tramite il sistema di raccolta e smaltimento
- Temperatura di utilizzo: da -20 °C a +55 °C locale.

- Altitudine massima di utilizzo: 2000 metri.
- Prodotto sensibile agli urti e alle cadute.

- Conformita europea: CE
- Categoria ambientale: Isolamento Cat Il e inquinamento Cat |

n Instalacja

Mikro odbiornik Hz jest zgodny ze wszystkimi napedami SIMU sterowanymi przewodowo (I<3 A- 240 V lub 1<3,4 A- 120 V).

1.1. Nadajniki kompatybilne (maks.12) i potozenie przycisku PROG:

- Mikro odbiornik Hz jest zgodny ze wszystkimi nadajnikami Simu Hz. Prosimy zapoznat sig z odpowiednimi instrukcjami.

1.2. Zalecenia dotyczace instalacji:

- Urzadzenie do montazu w puszce podtynkowej lub rozgateznej. Ten produkt SIMU jest przeznaczony do montazu przez profesjonaliste
z branzy napeddw i automatyki domowej i dla niego przeznaczona jest niniejsza instrukcja. Instalator musi postepowa¢ zgodnie
Z normami i przepisami obowigzujgcymi w kraju instalacji i musi poinformowa¢ swoich klientdw o warunkach uzytkowania. Montaz
urzadzenia musi by¢ zgodny z tg instrukcja.

1.3. Okablowanie:

- Uwaga: Nalezy przestrzegac prawidtowego podiaczenia przewoddw Zero / Faza. Przed wykonywaniem jakichkolwiek czynnosci zawsze
nalezy odtaczac zasilanie sieciowe. Napiecie zasilania sieciowego musi by¢ zgodne z napigciem wskazanym na tabliczce napedu:
240V~50/60 Hz lub 120 V ~ 50/60 Hz. Po instalacji, na styki potaczen elektrycznych nie moga oddziatywa¢ zadne sity.

- Do wejscia sterowania przewodowego wolno podiaczy¢ tylko jeden przetacznik roletowy, przeznaczony do sterowania napedem rolety (Mak-
symalna odlegtosc: 2 m). Jezeli do odbiornika Hz nie podtaczono zadnego przelgcznika, przewody 6, 7 i 8 musza by¢ podigczone do listwy
poditaczeniowej, a listwe zaizolowat przed przypadkowym dotknieciem przez instalatora lub inng osobe.

- Nalezy przestrzega¢ poprawnosci podigczenia przewoddw kierunkowych sterowania z odbiornika A i ¥ do przefacznika sterowania przewo-
dowego.

- Zalecamy stosowanie odpowiedniego narzedzia do naciskania na zaciski listwy zaciskowej w czasie podigczania i odigczania przewodow.

1.4. Sprawdzenie okablowania przetacznika:

- Jezeli nacisniecie przycisku A przefgcznika powoduje opuszczanie rolety, nalezy zamieni¢ miejscami przewody napedu brazowy z czamym.

1.5. Regulacja wytacznikow krancowych:

- W razie potrzeby przeprowadzenia regulacji wytgcznikow krancowych, nalezy wykonac jg przed zaprogramowaniem nadajnika,
wykorzystujac przefacznik sterowania przewodowego.(Prosimy zapozna¢ sie z instrukcjg napedu).

Programowanie odbiornika

Produkt powinien by¢ umieszczony w swojej ostatecznej lokalizacji przed zataczeniem zasilania i wykonywaniem jakichko-

Iwiek czynnosci.

2.1, Programowanie nowego poziomu sterowania (indywidualnego, grupowego lub ogéinego):

1. Naciska¢ przez 3 sekundy przycisk PROG odbiornika, naped wykonuje ruch do géry i do dotu.

2. Naciskac przez 1 sekunde przycisk PROG nowego nadajnika (lub czujnika), naped wykonuje ruch do géry i do dofu.

- W przypadku sterowania grupowego: nalezy powtdrzy¢ operacje 11 2 dla kazdego mikro odbiornika Hz grupy.

- Usuwanie z pamigci nadajnika: powtdrzy¢ operacje 12 z nadajnikiem, ktéry ma zosta¢ usuniety z pamieci.

2.2, Zapis/sterowanie pozycjami posrednimi. Za pomoca nadajnika indywidualnego sterowania: PI1 (dostepna z dolnego potozenia)

i PI2 (dostepna z gérnego potozenia):
1. Ustawi¢ naped w potozeniu krancowym: dolnym, aby zapisa¢ w pamieci PI1 lub gérnym, aby zapisa¢ w pamieci PI2.
2. Naciskac przez 3 sekundy réwnoczesnie na przyciski: A i STOP (dla PI1) lub ¥ i STOP (dla PI2) nadajnika. Gdy roleta ustawi sie w
wymaganym pofozeniu, nacisnaé przycisk STOP. W razie potrzeby wyregulowaé potozenie przyciskami A i V.

3. Naciskac przez 5 sekund przycisk STOP, aby zapisa¢ w pamieci zadane potozenie, naped wykonuje ruch do géry i do dofu.

- W celu ustawienia pozycji po$redniej, nalezy ustawi¢ naped w dolnym potozeniu krancowym dla PI1 lub gérnym dla PI2, a nastepnie
nacisna¢ (< 1s) przycisk STOP nadajnika. Naped zatrzyma sig w pozycji posrednie;.

- Wykasowanie pozycji posredniej: Krotko nacisna¢ przycisk STOP, aby naped rozpoczat prace, a nastepnie zatrzymat sie w pozycji
posredniej (PI1/ P12), ktdra ma zostat wykasowana. Naciska¢ przez 5 sekund na przycisk STOP, aby wykasowa¢ pozycje posrednia.

2.3. Catkowite wykasowanie zaprogramowania mikro odbiornika Hz:

- Naciskac przycisk PROG przez ponad 7 sekund, roleta wykonuje ruch do géry i do dotu, po uptywie kilku sekund ponownie wykona
te samg sekwencje ruchow.

Dziatanie sterowania przewodowego (stabilne / astabilne)

- Naci$niecie < 0,5 sekundy spowoduje ruch rolety do potozenia kraficowego.
- Nacisniecie > 0,5 sekundy spowoduje ruch rolety przez czas okreslony naciskaniem na przycisk.
- Naci$niecie drugiego przycisku powoduje zmiang kierunku, ponowne nacisniecie tego samego przycisku powoduje zatrzymanie.

Dane techniczne

- Wyjécie napedu: maks.3 A przy 240 V lub 3,4 A maks. przy 120 V.
- Funkcjonowanie ograniczone do jednego napedu.

- Sterowanie radiowe: 433,42 MHz

- Wymiary 41 x 45 x 19 mm

- Temperatura przechowywania: -30°C +70°C

- Temperatura uzytkowania: -20°C +55°C

- Europejska deklaracja zgodnosci: CE

- Kategorie $rodowiskowe: Izolacja Kat. Il i Zanieczyszczenia Kat. Il

- Stopien ochrony: IP20 przy przestrzeganiu zalecen
dotyczacych instalacji. Tylko do uzytku wewnatrz
pomieszczen (ochrona przed ciatami statymi o $rednicy > 12
mm, brak ochrony przed ptynami).

- Zuzyte produkty nalezy przekaza¢ do lokalnego punktu
utylizacji odpadéw elektronicznych.

- Maksymalna wysoko$¢ uzytkowania: 2000 metréw n.p.m.

- Nie naraza¢ produkt na uderzenia i nie upuszcza¢ go.

Pela presente, a SIMU declara que o equipamento de radio abrangido por estas instrugdes esta conforme as exi-
c géncias da Directiva de Equipamentos de Radio 2014/53/UE e as restantes exigéncias essenciais das Directivas
Europeias aplicaveis. O texto completo da declaragdo de conformidade da UE esta disponivel em www.simu.com.

Con la presente SIMU dichiara che il dispositivo radio coperto da queste istruzioni & conforme ai requisiti della

’ ‘ C € Direttiva Radio 2014/53/UE e agli altri requisiti essenziali delle Direttive Europee applicabili. Il testo completo della

dichiarazione UE di conformita & disponibile all'indirizzo Internet www.simu.com.

[ce

Firma SIMU niniejszym o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe opisane w niniejszej instrukcji jest zgodne z wymogami Dyrek-
tywy radiowej RED 2014/53/UE oraz innymi podstawowymi wymogami stosownych Dyrektyw europejskich. Petny tekst
deklaracji zgodnosci UE (WE) jest dostepny pod adresem internetowym www.simu.com

n Instalace

Mikro pfijima¢ Hz je kompatibilni se vSemi dratovymi roletovymi motory SIMU (<3 A-240V nebo 1<3,4 A-120V).

1.1. Kompatibilni vysilace (12 max.) a umisténi tlacitka PROG:

- Mikro pfijimaé Hz je kompatibilni se vSemi vysilaci Simu Hz. Prohlédnéte si odpovidajici navod.

1.2. Doporugeni pro instalaci:

- Mikro pfijimaé Simu musi byt umistén v krabici pod omitkou, v rozvadécové skfini nebo ve venkovnim prostredi ve
vodotésné krabici. Instalaci, odzkou$eni a uvedeni do provozu smi provadét pouze osoba odborné zpusobila. Instalace
musi byt provedena podle mistné platnych predpist! VSechna pfivodni vedeni musi byt po dobu montaZe bez napéti a
zabezpeCena proti jeho nechténému zapnuti! Spravna funkce zafizeni je zaru¢ena pouze tehdy, pokud byla instalace a
montaz provedena odborné, pfivod proudu je dostatené dimenzovan a zafizeni je pravidelné udrzovano.

- Nikdy nezapojujte vice mikro pfijimac Hz na jeden motor.

1.3. Zapojeni:

- Upozornéni: DodrZujte zapojeni Nulového / Fazového vodice. Pfed zakrokem odpojte napajeni ze sité. Napéti sité
musi odpovidat napéti uvedenému na etiketé motoru: 240V~50/60 Hz nebo 120V~50/60 Hz. Po instalaci nesmi byt
svorkovnice mechanicky namahana.

- Na vstup dratového ovladani se smi zapojit pouze jeden Zaluziovy spinac se vzéjemnou blokaci proti sepnuti obou
smérl naraz (Maximalni vzdalenost: 2 m). Pokud neni k mikro pfijimaci Simu Hz pfipojen zadny spinac, propojte
navzajem vyvody 6,7 a 8 a zaizolujte je proti neZadoucimu dotyku s pfedméty nebo osobami.

- DodrZte zapojeni ve sméru A a V Zaluziového spinace.

- Pri zapojovani a rozpojovani vam doporu€ujeme pouZit nastroj ke stisknuti zasuvnych tchytt svorkovnice.

1.4. Kontrola zapojeni pfepinace:

- Pokud se po stisknuti tlaitka A prepinace roleta vytahne, pfehodte hnédy a &erny drat motoru.

1.5. Nastaveni koncovych poloh:

- Pro nastaveni koncovych poloh postupujte podle navodu pfislusného motoru.

e Programovani prijimace

Pfed zapocetim piihlasovani vysilaci nainstalujte Mikro pfijimaé dle bodu 1.2.

2.1. Naladéni dalSiho vysilace (individuélniho, skupinového nebo generalniho):

Mikro pfijima¢ Simu Hz Ize ovladat pomoci vysilac Hz, RTS, slunecnich senzord, ¢asovych spinacl. Nereaguje na kolecko vysilaci
Modulis.

1. Na 3 sekundy stisknéte tlacitko PROG pfijimace, motor udéla pohyb tam a zpét.

2. Na 1 sekundu stisknéte tlacitko PROG nového vysilace (nebo snimace), motor udéla pohyb tam a zpét.

-V pripadé skupinového ovladani: opakuite kroky 1 a 2 pro kazdy mikro pfijima¢ Hz skupiny.

- Pro vymazéni vysilaCe: opakujte kroky 1 a 2 s vysilaem, ktery si pfejete z paméti vymazat.

2.2. Ulozenilovladani mezipoloh. Prostfednictvim radiového ovladace: P11 (dostupné z dolni polohy) a PI2 (dostupné z horni polohy):

1. Umistéte motor do krajni polohy: dolni pro uloZeni do paméti PI1 a horni pro uloZeni do paméti PI2.
2. Na 3 sekundy stisknéte zaroven tla¢itka: A a STOP (pro PI1) nebo na ¥ a STOP (pro PI2) vysilae. Jakmile se roleta dostane na
poZadovanou polohu, stisknéte STOP. V pfipadé potfeby polohu upravte pomoci tlaitek A a V.

3. Na 5 sekund stisknéte tlaitko STOP pro ulozeni polohy do paméti, motor provede pohyb tam a zpét.

- Pro vyvolani mezipoloh, umistéte motor do krajni polohy, spodni pro PI1 nebo horni pro P12 a poté stisknéte (< 1 s) tlacitko STOP
radiového ovlddani. Motor dojede do mezipolohy.

- lymazéni mezipolohy: KdyZ motor stoji, stisknéte kratce tlacitko STOP pro vyvolani meziplohy. Pro vymazani mezipolohy vyckejte
az se motor zastavi v mezipoloze a potom podrZte tlacitko STOP na 5s. Mezipoloha je tak vymazana.

2.3. Kompletni vynulovani naprogramovani mikro piijimace Hz:

- Stisknéte tlacitko PROG pfijimace miniméIné na 7 sekund, roleta provede pohyb tam a zpét a po chvili provede znovu ten stejny
pohyb.

B Moznosti dratového ovladani (spinac s aretaci / impulsni)

- Povel < 0,5 sekundy ovlada roletu az do nastavené koncové polohy a drZi sepnuty po dobu 3 min.
- Povel > 0,5 sekundy ovlada roletu jen po dobu stisku tlacitka.
- Opacny povel bude mit za nasledek pfevraceni sméru, povel ve stejném sméru vyvold zastaveni.

n Technické udaje

- Vlystup motoru: 3A max. pfi 240V nebo 3,4A max. pfi 120V.

- Funkce omezena na jeden motor.

- Rédio: 433,42 MHz

- Rozméry 41 x 45 x 19 mm

- Teplota skladovani: -30°C +70°C

- Teplota pouziti: -20°C +55°C

- Evropska konformita: CE
CZ. Timto prohlaSenim spole¢nost SIMU potvrzuje, Ze radiové
zafizeni, na které se vztahuji tyto pokyny, splfiuje pozadavky
smémice tykajici se radiovych zafizeni 2014/53/EU a ostatni
zakladni pozadavky prisluSnych evropskych smérnic. Kompletni text
prohlaseni o shodé EU je dostupny na strankach www.simu.com.

- Kategorie tykajici se Zivotniho prostfedi: Izolace Kat Ill a zneisténi Kat |1
- Ochranny index: IP20 v pfipadé dodrzeni pokyni pro pouZiti.
Pouze pro pouZiti v interiérech (ochrana proti pevnym télesiim o
priméru > 12 mm, Zadna ochrana proti tekutinam).
- Odpad vzdy recyklujte ve sbérné odpadu.
- Maximaini vyska pouZiti: 2000 metru.
- Vlyrobek je citlivy na nérazy a pady.
SK. Tymto vyhlésenim spolo¢nost SIMU potvrdzuje, Ze radiové zaria-
denie vybavené tymto névodom vyhovuje poZiadavkém Smernice o ra-
diovych zariadeniach 2014/53/EU a ostatnym zékladnym poZiadavkém
aplikovatelnych Eurdpskych smemic. Uplny text vyhlasenia o zhode
CE je dostupny na intemetovej adrese www.simu.com.

n EykardoTtaon

O pikpodékng Hz eivar aupfardg pe 6Aa 1a evaUppata potép T SIMU (1<3 A-240V 1 I<3,4 A-120V).

1.1. ZupBaroi mopToi (12 pey.) kan 8éon Tou wARKTpOU PROG:

- O pikpodékmg Hz eivar auppardg pe GAoug Toug TouTroug Simu Hz. Agite Tig avriaToixeg 0dnyieg xpriong.

1.2. Zupouhég eykatdaTaong:

- E¢omhiopég mpog evowpdtwan, eykatdoTaon ot kifwrio evowudtwong i dlakAddwang. H eykatdotaon autod Tou mmpoidviog Simu
Tpémel va yiverar ammé emayyeAyuaria, ei91k6 0TV OIKIAKF PNXavoKivnan Kai TOV QUTOATIONG, GTOV 0TToio ameuBivovTal ol TapoUaeg
odnyieg xprong. E¢Aou, o eykataoTdng Ba TPEMEl Va GUMUOPQWVETaI PE TOUG IaXUOVTEG KavoviopoUg kai T vopoBeaia g
XWPAS EYKATACTOONG KAl VO EVAPEPUIVEI TOUG TIEAATES TOU OETIKA e TIG CUVBIKEG XprRong.

- Moré pn ouvdéete ToAMamAoUg Likpodékteg Hz oe éva potép.

1.3. KaAwdiwon:

- Mpogidomoinon: Mpogoxn omv kahwdiwan Tou Oudétepou / Béong. Alakdyre TV Tapoxr pedaTog mpIv ammd kade mapéppaon.
H tdon diktiou mpémel va oupBadiCel pe Tv Tdon Tou uTrodeIkvaETal aTnV ETIKETA Tou potép: 240V ~50/60 Hz fj 120V ~50/60 Hz.
Meté mv eykardoTaon Sev Ba Tpémel va aokeital kapia €AGn 0To TEPHATIKO.

- 2TV €i0030 TOU EVOUPHATOU XEIPIOTNPIOU Va GUVOEETE POVO NAEKTPIKEG GUOKEUEG TTOU TTPOOPICOVTal YIa XEIPIOHG TOU HOTED TOU
pohoU (Méyion améaTaon;: 2 m). EQv dev £xel ouvdeBei evaupuatog SIakOTTTngG 60 pikpodékTn Hz, auvdéaTe Ta kahwdia 6, 7 kai 8
pe ouvdeTiki Tavia omrwg aivetal ato oyrua 1.3. TomoBetrAoTe povuwik TAakéta oy Tpdaoyn.

- Mpoaoyr) omv KaAwdiwan g katedBuvong A kai ¥ WOTE va GUPQWVET e TIG KaTeuBUvaeig Tou evalppatou SiakdTr).

- L0G GUCTAVOULE VO XPNOIHOTIOIEITE £va ePYAAEID YIO v QOKATETE TTETN GTOUG GYIVKTAPES EITAYWYIG TOU AKPOdEKT KaTd TV
kahwdiwon kai TV aroguvappoAdynan.

1.4. ‘EAeyxog kaAwdiwang avaaTpogéa:

- Edv méovtag 1o AfjkTpO A Tou BiakéTrTn To poAd kateBaivel, Ba TETEN var avTIOTPEWETE TO KA e TO HaUpo KaAWSIO Tou PoTép.

1.5. PUBuion Téhoug Siadpopng:

- Edv eivar amapaim o va pubpioete Ta TepuaTikd, autd Ba mpémel va yivel pe T BoriBeia Tou valppatou diakdTrm, oIV ammd Tov
TpOypapaTIoNé Tou TropTmoU. (Atite TIg 0dnyieg Xprang Tou avtiaTolxou HoTép).

MpoypappaTIoNog SEKTN

To wpoidv mwpémel va éxel TomoBeTnBei oTnv TEAIKA Tou Béon TPIV TpopodoTnBei ko yivel omoladioTe TapépBaon.

2.1. Npoypappariopdg éva véo anpeio eAéyxou (dropo, opdda i yevikn):

1. Miéate 10 MARKTPO PROG ToU déKTN Yiar 3 Seut., To potép Ba kivnBei Aiyo rdvw kar peTd Aiyo kdTw.

2. Migote 10 mAfKkTpo PROG ToU KavoUpyiou Toptrod (1 aiaBnmipa) yia 1 Seur, To porép Ba kivnBei Aiyo Tévw Kai petd Aiyo karw.

- XV TepitTwon eAéyxou ouddag: emavaAdpere Ta Priuata 1 kai 2 yia kdBe pikpodék Hz g opddag.

- Mo T Siaypagr evg opToy: emavahdpere Ta Bripata 1 kai 2 ye Tov TOPTIO P0G diaypagr aTré T PVAUN.

2.2. Kataywpnon/éheyyog evidueang Béong. Ao atopikd mAexeipiotipio: PI1 (mpoaBaon amd my katwrepn B¢on) kai P12

(mpdoBaon amé v upnAdrepn Béon):
1. TomoBétnon potép oo Téhog TG Sladpoprg Tou: kaTw yia Ty atrobrikeuan g P11 A emévw yia Ty amoBrikeuon g P12.
2. MiéaTe Tautéypova, yia 3 deutepdhera, Ta TARKTpa: A kai STOP (yia PI1) fj ¥ kai STOP (yia P12) Tou mroptrou. Otav 10 poAd @l
oTnv emBupnt Béon, méate STOP. Edv eivar amapaitTo, pubpiote ) Bon e Ta TARKTPa A Kai V.

3. Miéate 10 MAqKTPO STOP yiar 5 deutepdherTa yia va ammoBnkeUaeTe T Béom, T PoTEP EKTEAET pia Kivnon Tavw Kai i KATw.

- Mo va der To pod oy evdidean Béan, TomroBeTAaTE T0 oTéP 0TO TEAOG TG dladpopAG Tou, Katw yia PI1 A emdvw yia P12, kai o
ouvéxela meéaTe 1o TAAKTPO STOP (< 10) evog TAexeipioTnpiou. To potép peTakiveital anv evoiduean Béan.

- Kardpynon piag evdiaueang Béong: amoTe 1o Gvw 1 k&Tw KOupTT yia va Tider 1o poAd aTo Gvw A kaTw Tepuaikd (P11 A PI2). Meta
mariote 10 STOP va Tder otnv evdiduean Béon mou BéAeTe va katapyroerte. Migate 1o koupti STOP yia 5 SeutepOAeTrTal péypl To poTép
va KGvel pia oUvTopn Kivnon: 1) evaiduean Béan €xel katapynBei.

2.3. NAqpng akupwan Tou TpoypappaTIopod Tou pikpodékTn Hz:

- Miéate 10 TARKTPO PROG ToU BEKTN Yia TEpIoaoTepa amd 7 SeuTepOAETTTa, TO POAG TPy MaTOTIONET Hia Kivnan Tavw - KATW Kal oTh
ouvéyela pia Oeutepn eTd amd Aiya deuTepOAeTTa.

Asgitoupyia kaAwdiakoU xeipioTnpiou (oTaBepPS / aTIVUIAIO)

- Mia evioAr) < 0,5 deur. petakivei 10 poAd péxpl 1o Téhog Aladpopnig.
- Mia evioAr} > 0,5 deut. petakivei 1o poAd Katd 1o xpovo Tng eVIoARG.
- Mia avTiBetn eviohr odnyei o€ avaoTpo®r TG kaTelBuvong, pia evioAr idiag kateuBuvang odnyei o oTapdmmpa.

n XapaKTNEIOTIKA

- 'E€0d0g potép: 3A pey. ota 240V i 3,4A pey. ata 120V.

- H Aemoupyia mepiopiCetar o€ éva portép.

- Zugvomta: 433.42 MHz

- Aiaotéoeig 41 x 45 x 19 mm

- O¢ppokpaaia amodrkeuong: -30°C +70°C

- Oepuokpaaia xphong: -20°C +55°C

- Eupwmaikn ouppdpewon;: CE - Méyioto uydperpo xprong: 2000 pétpa.

- Kamnyopia mou agopé ato mepiBaMov: Mévwaon Kar Il kar pmavon Kar Il - Mpoidv euaioBnto aTa xTutmuata Kai TG TTWOENG.
Me v apodoa, n SIMU dnAwvel 611 0 padioeoTTAIouOG TTou KAAUTITETaI OTTO QUTEG TIG 0ONYiEG CUUHOPQWVETAI PE

c E TIG amaiThoelg TG odnyiag 2014/53/EE yia 10 padioggoTAIoOO Kal AITTEG OUCIWOEIS ATTAITATEIG TWV EQAPUOlOUEVWV

gupwraikwy 0dnylwv. To TARPES Keipevo Tng ShAwang ocuppopewong EE diatibetal otnv I0ToogAISo www.simu.com.

- Aeiktng TpoaTaciag amoé fAio: IP20 pe Ty emguAagn
ouppdpewanNg pe TIg 0dnyieg eykardaTtaong. Ecwrepikr xprion
évo (TrpooTacia amd oTeped oWwpaTA SlapETpou > 12 mm, Kapia
TIpoaTacia amoé Ta uypd).

- ®povTioTe yIo TNV QVAKUKAWGN Twv aTTOPPIPUATWY PECW TOU
TOTTKOU OUOTALOTOG GUMOYAG.




