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Cette notice s’applique a toutes les motorisations T3.5 EHz DC dont les déclinaisons sont disponibles au catalogue en vigueur.
Domaine d’application : Les motorisations T3.5 EHz DC sont congues pour motoriser tous types de volets roulants. L'installateur,
professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat doit s’assurer que l'installation, du produit motorisé une fois installé,
respecte les normes en vigueur dans le pays de mise en service comme notamment la norme sur les volets roulants EN13659.
Responsabilité : Avant d’installer et d’utiliser la motorisation, lire attentivement cette notice. Outre les instructions décrites
dans cette notice, respecter également les consignes détaillées dans le document joint Consignes de sécurité. La motorisation doit
étre installée par un professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat, conformément aux instructions de SIMU et
a la réglementation applicable dans le pays de mise en service. Toute utilisation de la motorisation hors du domaine d’application
décrit ci-dessus est interdite. Elle exclurait, comme tout irrespect des instructions figurant dans cette notice et dans le document joint
Consignes de sécurité, toute responsabilité et garantie de SIMU. L'installateur doit informer ses clients des conditions d’utilisation et
de maintenance de la motorisation et doit leur transmettre les instructions d'utilisation et de maintenance, ainsi que le document joint
Consignes de sécurité, apres l'installation de la motorisation. Toute opération de Service Aprés-Vente sur la motorisation nécessite
l'intervention d’un professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat. Si un doute apparait lors de l'installation de la
motorisation ou pour obtenir des informations complémentaires, consulter un interlocuteur SIMU ou aller sur le site www.simu.com.

) PRESENTATION DU SYSTEME AUTOSUN 2

Le moteur T3.5 EHz DC fait partie du systeme Autosun 2 dont les références sont disponibles au catalogue en
vigueur. C’est un systéme de motorisation autonome fonctionnant a I'énergie solaire. L'énergie électrique fournie
par le panneau solaire est stockée dans la batterie du systeme. Ce systéme est prévu pour fonctionner dans
les pays suivants : France, Allemagne, Grande Bretagne, Belgique, Pays Bas, République Tchéque, Pologne,
Irlande, Espagne, Portugal, ltalie, Gréce, Suisse, Luxembourg, Danemark, Autriche, Hongrie, Etats-Unis (hors
Alaska), Australie, et Turquie. Pour toute autre zone, veuillez nous contacter.

Le systéme Autosun 2 est composé de :

1- Moteur 12V T3.5 EHz DC, 3, 6 ou 10 Nm.

2- Panneau solaire 12V : 3,2W / Voc : 21V /lIsc : 196 mA.
3- Batterie NiMh 12V : 2,2 Ah

En option :

4- Chargeur de batterie réf. : 9020638. Permet d’effectuer une
recharge rapide de la batterie du systéme Autosun 2.

5- Support panneau solaire réf. : 9019683
6- Rallonge pour panneau solaire 5 m réf. : 9019722

Réf. 9019722

Réf. 9020638

n * Le poids du volet roulant doit respecter les abaques déterminés pour chacun des moteurs.

* Les hauteurs maximum enroulables sont : 1600 mm pour un moteur de 3 Nm, 2400 pour un 6 Nm et 2700 pour
un 10 Nm.

» Ces préconisations sont déterminées a partir de données moyennes annuelles et pour une utilisation du
volet roulant a raison de 2 cycles / jour (1 cycle = 1 montée et 1 descente). Attention, 1 cycle maximum pour
moteur 10 Nm en cas d’orientation au Nord du panneau solaire. Pour les années avec un ensoleillement
exceptionnellement faible, se servir du chargeur pour recharger la batterie du systeme Autosun 2.

* Le panneau solaire doit toujours étre positionné de maniere a étre exposé le plus possible au rayonnement du

soleil.
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INSTALLATION

Consignes a suivre impérativement par le professionnel de la motorisation et de I’automatisation de
I’habitat réalisant I'installation de la motorisation :
- Les modalités d’installation électrique sont décrites par les normes nationales ou par la norme |IEC 60364.
- Les cables traversant une paroi métallique doivent étre protégés et isolés par un manchon ou un fourreau.
- Le cable du moteur n’est pas démontable. S’il est endommagé, retourner la motorisation au SAV.
Préconisations : Respecter une distance minimum de 20 cm entre deux moteurs T3.5 EHz DC. Respecter une
distance minimum de 30 cm entre un moteur T3.5 EHz DC et un émetteur Hz. SIMU recommande de placer les
connecteurs entre la joue et la flasque, et de fixer les cables a l'intérieur du coffre du volet roulant. L utilisation
d’un appareil radio utilisant la méme fréquence (433,42 MHz) peut dégrader les performances de ce produit (ex. :
casque radio Hi-Fi).
Se référer a la notice 5117585/5139459 pour I’'installation du panneau solaire.
Se référer a la notice 5136806/5139158 pour 'installation et la charge de la batterie. Charger la
batterie avant utilisation avec le chargeur réf. : 9020638
n Le moteur T3.5 EHz DC est compatible avec tous les émetteurs SIMU Hz (12 émetteurs (1 canal) max. par
moteur). Se référer aux notices correspondantes.
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3 REGLAGE DES FINS DE COURSE

Si l'installation comporte plusieurs moteurs, un seul moteur doit étre alimenté pendant les opérations
du chapitre 2.1, ceci pour éviter les interférences avec les autres moteurs lors de la programmation.

2.1- Mode apprentissage :

1- Connecter la batterie 12 V au moteur.

Dans le cas d’une alimentation autre que la batterie et le
panneau solaire du systéme Autosun 2, se référer au cahier
technique 5137581.

2- Ensuite, connecter le panneau solaire 12 V au moteur. Passer a
I'étape suivante.

3- Appuyer simultanément sur les touches « Montée » et
« Descente » d’'un émetteur Hz. Le moteur effectue une rotation de
0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre. Cet émetteur commande
maintenant le moteur en mode instable. Passer a I'étape 2.2.

n Pendant les trois premiéres secondes de fonctionnement lors d’un
mouvement en montée ou en descente, le moteur fonctionne avec
une vitesse plus lente afin de faciliter les réglages fins de course.
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2.2- Configuration du sens de rotation :

i >> OK >> 23
&gy ”’a
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Appuyer sur la touche « Montée » de I’émetteur :
a- Si 'axe tourne dans le sens montée, passer a I'étape 2.3.

b- Si I'axe tourne dans le sens descente, inverser le sens de rotation en appuyant sur la touche « Stop » pendant
au moins 3 secondes. Le moteur confirme la modification par une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis
dans l'autre. Passer a I'étape 2.3.

2.3- Réglage des fins de course :

Le réglage des fins de course du moteur T3.5 EHz DC s’effectue de 4 fagons différentes en fonction des
parametres suivants : Présence ou absence de butées sur la lame finale, liaison souple ou rigide* entre I'axe
d’enroulement et le tablier.

A x B (o D
*V.AR *V.AR
VA.S V.A.S
Easylink Easylink
OctoEasy OctoEasy
1- Appuyer simultanément sur les touches « Montée » et
A 1 2 « Descente » de I'émetteur Hz. Le moteur effectue une
% rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre.
% V"{:l $ 2- Appuyer sur la touche « Stop » pendant 2 s. Le moteur
2s effectue une rotation de 0,5 s. dans un sens puis dans
l'autre. L’'opération est terminée. Passer au §3.
B 1 2 3 4
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1- Positionner le moteur sur le point d’arrét haut souhaité a I'aide des touches « Montée » et « Descente ».

2- Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et « Descente » pour mémoriser le point d’arrét haut. Le
moteur se met automatiquement en rotation en descente.

3- Appuyer sur la touche « Stop » pour immobiliser le moteur.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche « Stop » pour valider le réglage, le moteur effectue une rotation de
0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre. L'opération est terminée. Passer au §3.
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1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas souhaité a I'aide des touches « Descente » et « Montée ».

2- Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et « Montée » pour mémoriser le point d’arrét bas. Le moteur
se met automatiquement en rotation en montée.

3- Appuyer sur la touche « Stop » pour immobiliser le moteur.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche « Stop » pour valider le réglage, le moteur effectue une rotation de
0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre. L'opération est terminée. Passer au §3.
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1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas souhaité a I'aide des touches «Montée» et «Descente».

2- Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et « Montée » pour mémoriser le point d’arrét bas. Le
moteur se met automatiquement en rotation en montée.

3- Lorsque le moteur arrive au point d’arrét haut souhaité, appuyer sur la touche «Stop».
4- Si nécessaire, affiner le réglage a I'aide des touches «Montée» et «Descente».

5- Appuyer sur les touches « Stop » et « Descente » pour mémoriser le point d’arrét haut. Le moteur se met
automatiquement en rotation en descente.

6- Appuyer 2 secondes sur la touche « Stop » pour valider les réglages fin de course. Le moteur s’arréte puis
effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre. L'opération est terminée. Passer au §3.

Si vous souhaitez programmer un autre émetteur que celui utilisé jusqu’a présent comme point de
commande du moteur :

- couper l'alimentation du moteur (2 secondes minimum).
- reprendre 'opération 2.1* avec un nouvel émetteur avant de passer au chapitre 3.

* A la mise sous tension le moteur effectue une courte rotation dans un sens puis dans l'autre, ce qui
indique que les fins de course sont déja réglés.

PROGRAMMATION DU PREMIER POINT DE COMMANDE INDIVIDUELLE

Cette opération ne peut étre effectuée que depuis I’émetteur ayant effectué I'opération 2.1.

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche PROG %
de I'émetteur. Le moteur effectue une rotation de

0,5 seconde dans un sens puis dans 'autre.

PROG 1s

- Votre émetteur est maintenant programmé et commande le moteur en mode stable.
- La radio du moteur peut étre mise en veille pendant 10 minutes, aprés cette opération (voir §4).
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@3 MISE EN VEILLE / REVEIL DU MOTEUR

n Il est possible de mettre la radio du moteur en veille afin :
- de limiter la décharge de la batterie pendant les périodes ou le panneau solaire n’est pas en mesure de
fonctionner normalement (emballage du volet roulant, transport, stockage...).
- d’empécher tout risque de manceuvre intempestive (transport, stockage...).

Apreés la pose du volet roulant, il suffira de réveiller le moteur pour poursuivre la programmation
des autres points de commande.

4.1 Mise en veille de la radio du moteur :

Il n’est possible d’activer la mise en veille qu’aprés avoir enregistré le premier point de commande au §3 et
avant d’avoir procédé aux programmations du §5 (pendant 10 min max., ou pendant les 10 min qui suivent
une coupure d’alimentation depuis la batterie et du panneau solaire en simultané).

- Appuyer simultanément sur les touches « Montée », %
« Stop » et « Descente » de I'émetteur (programmé au §3)
pendant plus de 3 secondes. Le moteur effectue une rotation
de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre.

Ve

La radio du moteur est mise en veille. >3s

4.2 Réveil de la radio du moteur :

Le réveil du moteur n’est possible que si le panneau solaire est connecté au moteur et éclairé (lumiére diffuse
du soleil, lampe de poche...).

- Appuyer simultanément sur les touches « Montée » et %
« Descente » pendant 10 secondes. Le moteur effectue une S>>
rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans 'autre.

Le moteur est de nouveau fonctionnel. @

10s

B PROGRAMMATION D’UN NOUVEAU POINT DE COMMANDE (INDIVIDUEL, GROUPE OU GENERAL)

5.1- Ouvrir la mémoire du moteur depuis I'’émetteur
de commande individuelle :

- Appuyer environ 3 secondes sur la touche PROG
de I'émetteur de commande individuelle. Le moteur
effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis
dans l'autre.

programmer :

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche PROG du
nouvel émetteur. Le moteur effectue une rotation de
0,5 seconde dans un sens puis dans 'autre.

5.2- Valider I'opération depuis le nouvel émetteur a %

PROG<1s

- Si votre nouveau point de commande est une commande de groupe : répéter les opérations 5.1 et 5.2 pour
chaque moteur du groupe.

- Si votre nouveau point de commande est une commande générale : répéter les opérations 5.1 et 5.2 pour
chaque moteur de l'installation.

- Pour supprimer un émetteur de la mémoire du moteur : Effectuer les opérations 5.1 depuis I'émetteur de
commande individuelle et I'opération 5.2 depuis I’émetteur a supprimer.

= I



@) FONCTIONNEMENT DU MOTEUR T3.5 EHz DC

6.1

6.2

6.3

6.4

- Avec une batterie en bon état de charge, les commandes possibles sont : Montée, Stop et Descente.
- Le moteur ralentira en arrivant en fin de course haute / basse.

- Il effectuera un démarrage avec une vitesse plus lente aprés une commande de « Montée » depuis la fin
de course basse.

- Il est également possible de commander/modifier une position intermédiaire (voir §7).

Fonction détection du gel : Un blocage du volet en présence de gel a la montée provoque I'arrét du
moteur.

Fonction détection d’obstacle : Un blocage du volet en présence d’un obstacle a la descente provoque
I'arrét du moteur, et une inversion du mouvement.

Fonction protection de la batterie contre la décharge excessive : Avant chaque opération de montée ou
de descente, le moteur contrdle la tension de la batterie :

- Si la tension est inférieure a 12 V: Il ne sera plus possible d’effectuer des opérations de programmation du
moteur (§2->§9).

- Si la tension est inférieure a 11,5 V : Le moteur marquera un temps d’arrét au début de chaque ordre de
montée. La descente n’est possible qu’en donnant plusieurs impulsions sur la touche “Descente”.

- Si la tension est inférieure a 10 V : Le moteur n’acceptera aucun ordre de commande.

Dans tous ces cas, utiliser le chargeur de la batterie afin d’effectuer une recharge rapide de la
batterie. Le fonctionnement du moteur redeviendra normal uniquement si la tension de la batterie
remonte au dessus de 12 V.

ATTENTION : Ne jamais laisser une batterie déchargée (un état de décharge prolongé peut
I’endommager).

ENREGISTREMENT / COMMANDE / SUPPRESSION DE LA POSITION INTERMEDIAIRE

Enregistrement :

- Positionner le moteur sur la

« Stop ». Le moteur effectue
une rotation de 0,5 s dans un

sen

rejoint la  position
intermédiaire.
5s 0,5s

Commande :
- Appuyer surlatouche
position intermédiaire désirée. * « Stop » pendant l
-Appuyer 5 s sur la touche T 0,5 s. Le moteur T
4y = =
v

s puis dans l'autre.

Suppression : Positionner le moteur sur la position intermédiaire. Appuyer 5 s sur la touche « Stop ». la position
intermédiaire est supprimée.

6/8
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a MODIFICATION DES POSITIONS DE FINS DE COURSE ET DU SENS DE ROTATION (EN MODE UTILISATEUR)

/N Le ré-ajustement est automatique tous les 60 cycles (pendant 4 cycles) ou aprés une coupure d’alimentation
dans les cas suivants : Fin de course Haut, montages A et C, fin de course bas, montages A et B.

8.1- Modification de la position de fin de course haute (montages B et D uniquement) :

T""-e‘i]

55

;
I &
v

>25

1- Positionner le moteur sur le point d’arrét haut réglé en §2.3 a I'aide de la touche « Montée ».

2- Appuyer simultanément sur les touches « Montée » et « Descente » pendant 5 secondes. Le moteur effectue
une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans 'autre.

3- Affiner le réglage a l'aide des touches « Descente » et « Montée» pour obtenir la position de fin de course souhaitée.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche « Stop ». Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis
dans l'autre, la nouvelle position de fin de course est mémorisée.

8.2- Modification de la position de fin de course basse (montages C et D uniquement) :

o Wwe Wz G

1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas réglé en §2.3 a I'aide de la touche « Descente ».

2- Appuyer simultanément sur les touches « Montée » et « Descente » pendant 5 secondes. Le moteur effectue
une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans 'autre.

3- Affiner le réglage a I'aide des touches « Descente » et « Montée » pour obtenir la position de fin de course
souhaitée.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche « Stop ». Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis
dans l'autre, la nouvelle position de fin de course est mémorisée.

8.3- Modification du sens de rotation :

Ne pas positionner le volet roulant en fin de course haute ou basse.

1 - Appuyer simultanément sur les touches « Montée » et

« Descente » de I'émetteur pendant 5 secondes. Le 1
moteur tourne 0.5 seconde dans un sens puis dans l'autre. %
2 - Dans un délai de 2 secondes, appuyer sur la touche $ @ 5s

« Stop » de I'émetteur pendant 2 secondes. Le moteur
tourne 0.5 seconde dans un sens puis dans l'autre. Le
sens de rotation est inversé.




) ANNULATION DE LA PROGRAMMATION

Durant les opérations de ce chapitre (§9), ne pas travailler sur plusieurs moteurs simultanément.

i 9.5- i*
i 5 %{

9.2- 9.4-

9.1- Déconnecter le panneau solaire du moteur T3.5 EHz DC

9.2- Déconnecter la batterie du moteur T3.5 EHz DC pendant 2 secondes.

9.3- Connecter la batterie au moteur pendant 7 secondes.

9.4- Déconnecter la batterie du moteur pendant 2 secondes.

9.5- Rétablir la connexion. Si le moteur se trouve en position de fin de course (haute ou basse), il effectue
une bréeve rotation dans les deux sens. S'il se trouve dans une autre position, il effectue une rotation de
5 secondes dans un sens quelconque.

Le moteur est maintenant en mode « annulation de la programmation ».

9.6-Ensuite valider ’'annulation de la programmation
du moteur concerné depuis I’émetteur de commande
individuelle ou depuis un nouvel émetteur :
- Appuyer plus de 7 secondes sur la touche PROG de .
I'émetteur. Maintenir I'appui jusqu'a ce que le moteur
effectue une premiére rotation de 0,5 seconde dans un PROG > 7 s!

sens puis dans l'autre, puis quelques secondes plus tard 2s >
une seconde rotation de 0,5 seconde dans les deux sens. 7s >

»

n La mémoire du moteur est maintenant complétement vidée. Vous pouvez reconnecter le panneau solaire,
puis effectuer de nouveau la programmation complete du moteur (§2).
.“ Il est possible d’effectuer la procédure de double coupure d’alimentation depuis le connecteur du :
i panneau solaire, (sans intervenir sur le connecteur de la batterie), si les deux conditions suivantes :
sont réunies : H
- la radio du moteur doit étre en veille (voir §4) :
- le panneau solaire doit étre éclairé depuis moins de 10 min (lumiére diffuse du soleil, lampe de poche.. )
S'il est éclairé depuis plus de 10 minutes, déconnecter le panneau solaire pendant 10 secondes. :
- Effectuer ensuite la procedure 9.2, 9.3, 9.4, 9.5, depuis le connecteur du panneau solaire (en conservant
la connexion du moteur a la battene) avant d’effectuer I'opération 9.6.

) UTILISATION ET MAINTENANCE

- Cette motorisation ne nécessite pas d’opération de maintenance.

- Appuyer sur la touche Adu point de commande pour faire monter le produit motorisé.

- Appuyer sur la touche ¥ du point de commande pour faire descendre le produit motorisé.

- Quand le produit motorisé est en cours de mouvement, un appui bref sur la touche « Stop » arréte le produit motorisé.

- Quand le produit motorisé est a I'arrét, un appui bref sur la touche « Stop » commande le produit motorisé sur la
position intermédiaire programmée. (Pour modifier ou supprimer une position intermédiaire voir le chapitre §7).

Astuces et conseils d’utilisation :

Constats Causes possibles Solutions
La pile du point de commande est | Contrdler si la pile est faible
Le produit motorisé ne fonctionne pas. faible. et la remplacer si besoin.

La batterie du systéme est faible. | Recharger la batterie.

Le produit motorisé marque un temps d’arrét avant
de monter, lors d’un appui sur la touche « Montée ».
La programmation du moteur est impossible. La batterie du systéme est faible. | Recharger la batterie.

La batterie du systéme est faible. | Recharger la batterie.

Si le produit motorisé ne fonctionne toujours pas, contacter un professionnel de la motorisation et de 'automatisation de I'habitat.

comme indiqué dans ces instructions, est conforme aux exigences essentielles des Directives Européennes applicables et en particulier

c E Par la présente, SIMU SAS, F-70103 GRAY déclare en tant que fabricant que la motorisation couverte par ces instructions et utilisée
a la Directive Machine 2006/42/EC et a la Directive Radio 2014/53/EU. Emmanuel CARMIER, directeur général, GRAY, 10/2017.
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These instructions apply to all T3.5 EHz DC drive, the different versions of which are available in the current catalogue.

Field of application: T3.5 EHz DC drive are designed to all types of roller shutters. The installer, who must be a motorisation and home
automation professional, must ensure that the drive product is installed in accordance with the standards in force in the country in which
it is installed such as EN 13659 relating to roller shutters.

Liability: Before installing and using the drive, please read operating and installation guide carefully. Please read these
instructions carefully before installing and using the drive. In addition to following the instructions given in this guide, the instructions
detailed in the attached Safety instructions document must also be observed. The drive must be installed by a motorisation and home
automation professional, according to instructions from SIMU and the regulations applicable in the country in which it is commissioned.
It is prohibited to use the drive outside the field of application described above. Such use, and any failure to comply with the instructions
given in this guide and in the attached Safety instructions document, absolves SIMU of any liability and invalidates the warranty. The
installer must inform its customers of the operating and maintenance conditions for the drive and must provide them with the instructions
for use and maintenance, and the attached Safety instructions document, after installing the drive. Any After-Sales Service operation
on the drive must be performed by a motorisation and home automation professional. If in doubt when installing the drive, or to obtain
additional information, contact a SIMU adviser or go to the website www.simu.com.

@ AUTOSUN 2 SYSTEM PRESENTATION

The T3.5 EHz DC motor is part of the Autosun 2 system which references are available in the current catalogue.
It is a powered system working with solar energy. The electrical energy supplied by the solar panel is stored
inside the battery of the system. This system was developed to run into the following countries: France, Germany,
England, Belgium, Netherlands, Czech Republic, Poland, Ireland, Spain, Portugal, Italy, Greece, Switzerland,
Luxembourg, Denmark, Austria, Hungary, USA (excluding Alaska), Australia and Turkey. For other countries,
please contact us.

Autosun 2 system components:

1- 12V motor T3.5 EHz DC, 3, 6 or 10 Nm.

2- SOLAR PANEL 12V: 3.2W / Voc: 21V /Isc : 196 mA.
3- Battery NiMh 12V: 2.2Ah

In option:
® /@ @ 4- Battery charger ref. 9020638. Allows rapid recharging of the
: % ;{ e battery for the Autosun 2 system.
= Ref.

5- Solar Panel bracket ref.: 9019683

6- Extension cable 5m ref.: 9019722
Ref. 9019722 At
Ref. 9020638

n * The weight of roller shutter must comply with the charts determined for the motors. Maximum shutter heights
are: 1600 mm for 3Nm motors, 2400 mm for 6Nm motors and 2700 mm for 10Nm motors.

* These consign are based on average annual data and for a roller shutter used for 2 cycles/day (1 cycle = 1 up
and 1 down movement). Caution 1 cycle maximum for the 10 Nm motor when North orientation (or South
orientation for Australia only). In exceptional years, use the battery charger to recharge the Autosun 2 ’s battery.

* The solar panel should always be placed on the shutter housing so as to be as exposed as possible to the sun’s
rays.



INSTALLATION

Instructions which must be followed by the drive and home automation professional installing the drive:
- Methods of wiring are given by national standards or IEC60364 standard.
- Cables which pass through a metal wall must be protected and isolated using a sheath or sleeve.
- The cable for the motor cannot be removed. If it is damaged, return the drive to the After-Sales department.
Recommendations: Keep a minimum distance of 20 cm between two T3.5 EHz DC motors. Keep a minimum
distance of 30 cm between T3.5 EHz DC motors and Hz transmitters. Simu recommends placing the connectors
between the end piece and flange, and fixing the cables inside the roller shutter box. The cables and connectors
must be protected from the roller shutter movement. A radio appliance using the same frequency (433,42MHz)
may deteriorate our product’s performance (ex.: hi-fi radio headphones). Do not position the transmitter near
metal in order to avoid range losses.
Refer to instruction 5117585/5139459 for solar panel installation.
Refer to instruction 5136806/5139158 for battery installation. Recharge the battery before use with
the charger ref. 9020638.
n The T3.5 EHz DC motor is compatible with all Simu Hz transmitters (12 transmitters (1 channel) max. for one
motor). Please refer to the corresponding instructions.

Drilling of the tube:
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PLASTITE FXSN7/7X12 ZING JA.
(5005970)
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Mounting:

€ END LIMIT ADJUSTMENT

Ifthe installation includes several motors, only one motor should to be powered during this programming
procedure 2.1. It will eliminate interferences with the other motors during the procedure.

2.1- Learning mode:
1- Connect the 12V battery to the motor.

When using another power supply than Autosun 2 system battery
and solar panel, please refer to the technical booklet 5139543.

2- Then, connect the 12V solar panel to the motor. Go to next step.

3- Press simultaneously on the “UP” and “DOWN?” buttons of the Hz
transmitter. The motor turns 0.5 second in one direction, then in the
other. This transmitter now commands the motor in unstable mode.
Go to step 2.2.

nDuring the first three seconds of running during a Up or Down
movement, the motor will operate with slower speed to ease the limit
setting.

VN EN




2.2- Checking the rotation direction:
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Press the “UP” button of the transmitter :
a- If the motorized tube runs in the Up direction, move to next stage 2.3.

b- If the motorized tube runs in the Down direction, reverse the rotation direction by pressing the “STOP” button
for at least 3 seconds. The motor will run for 0,5 second in one direction, then in the other direction. Move to the
stage 2.3.

2.3- End limit adjustment:

The end limits of the T3.5 EHz DC are adjusted in 4 different ways depending on the following conditions : Bottom
slat stop or not, rigid* or flexible link between the rolling shaft and the shutter.

A * B (o D
*V.AR *V.A.R

V.AS V.A.S

Easylink Easylink

OctoEasy OctoEasy

1- Simultaneously press the “UP” and “DOWN?” buttons
A 1 2 of a Hz transmitter. The motor will run for 0.5 second in one

* % % direction and then in the other.

2- Press the “STOP” button for 2 s. The motor will run
2s for 0.5 second in one direction and then in the other. The
operation is completed. Go to step §3.

2 3 4

1
P & i =
J — = } =

1- Position the motor on the Up end limit by using the buttons “UP” or “DOWN”.

2- To memorize the UP end limit position, press simultaneously the buttons “STOP” and “DOWN”. The motor will
run automatically in the down direction.

3- Press the “STOP” button to immobilize the motor.

4- Press 2 seconds the “STOP” button to validate the setting. The motor will run for half a second in one
direction, then in the other direction. The operation is completed. Go to step §3.
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1- Position the motor on the Down end limit by using the buttons “UP” or “DOWN”.

2- To memorize the Down end limit position, press simultaneously the buttons “STOP” and “UP”. The motor
will run automatically in the UP direction.

3- Press the “STOP” button to immobilize the motor.

4- Press 2 seconds the “STOP” button to validate the setting. The motor will run for 0.5 second in one direction,
then in the other. The operation is completed. Go to step §3.

D 1 2 3 4 5 6
&0 ==l te Pt =5
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1- Position the motor on the Down end limit by using the buttons “DOWN” or “UP”.

2- To memorize the Down end limit position, press simultaneously the buttons “STOP” and “UP”. The motor
will run automatically in the Up direction.

3- When the motor arrives on the Up End limit, press the button “STOP”.
4- If necessary adjust the position with the button “UP” or “DOWN”.

5- To memorize the Up end limit position, press simultaneously the buttons “STOP” and “DOWN”. The motor
will run automatically in the Down direction.

6- Press 2 seconds the “STOP” button to validate the setting. The motor will stop, and will run for 0.5 second in
one direction, then in the other. The operation is completed. Go to step §3.

If you do not want to use this transmitter as the individual control:
- cut the power supply (2 seconds minimum).
- repeat the operation 2.1* with a new transmitter and then go to step §3.

* In this case, the motor will run for 0,5 second in both directions, that means the limits setting is already
done.

PROGRAMMING THE FIRST INDIVIDUAL CONTROL POINT

This operation can only be performed from the transmitter that was used for operation 2.1.

- Pressthe transmitter “PROG” key for approximately %
one second. The motor will run for 0.5 second in
one direction and then in the other. E].;

PROG 1s

- Your transmitter is now programmed to control the motor in stable mode.
- After this operation it is possible for 10 minutes to put the motor in stand by mode (see §4).

LN EN



€3 MOTOR STAND BY / WAKE UP

n It is possible to put the motor in stand by (radio de-activated) to:

- limit the battery discharge when the solar panel is unable to operate normally (packaging of the roller
shutter, transport, storage,...)

- eliminate any risk of random use (packaging of the roller shutter, transport).

After installation of the roller shutter, normal operation will be restored by woken up the motor
(radio re-activated).

4.1 Motor’s radio Stand-by :

n It is only possible to put the motor in standby after programming the first control point in §3 and before
performing the programming of the § 5 (for 10 min max. or during the 10 min following a simultaneously
power cut from the battery and from the solar panel).

- Press simultaneously and for 3 seconds the “UP” / “STOP” %
and “DOWN?” buttons from transmitter (programmed in §3), the
motor will run for 0.5 second in one direction and then in the @-
other direction. The motor’s radio is de-activated. E

>3s

>>

4.2 Motor’s radio wake up:

Wake up is only possible if the solar panel is connected to the motor and illumated (diffuse sun light,
flashlight, ...at minimum).

- Press simultaneously and for more than 10 seconds the “UP”

and “DOWN?” buttons of the programmed transmitter. The motor will %
run for 0.5 second in one direction and then in the other direction. S>>
The motor’s radio is waked up. The motor work now normally. @

10s

B PROGRAMMING A NEW (INDIVIDUAL, GROUP OR MAIN) CONTROL POINT

5.1- Open the memory of the receiver from the

control transmitter:

- Press the “PROG” key of the transmitter for about
3 seconds. The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other.

5.2- Confirm the operation from the new transmitter

you want to program:

- Press the “PROG?” key of the transmitter for 1 second.
The motor will run for 0,5 second in one direction and
then in the other.

- For group controls, repeat operations 5.1 and 5.2 for each motor in the group.
- For general controls, repeat operations 5.1 and 5.2 for each motor in the installation.

- To delete an transmitter from the memory of a motor, perform operations 5.1 with a programmed transmitter,
then perform the operation 5.2 with the transmitter to be deleted.

en I



@ 73.5 EHz DC FUNCTIONING

6.1 - With a well charged battery, the possible commands are: Up, Stop and Down.
- The motor slows down at the UP & Down end-limit.
- The motor will start with a slower speed after a “UP” order starting from the Down end-limit position.
- It is also possible to set an intermediate position (see §7).

6.2 - Frost detection function: The motor stops if the shutter is stuck by ice during opening.

6.3 - Obstacle detection function: When closing the shutter if the motor is stuck by an obstacle, the motor will
stop & then run in the reverse direction.

6.4 - Battery protection against excessive discharge: Before each downward or upward movement of the
shutter, the motor checks the voltage of the battery:

- If the voltage is below 12V: It would not be possible to perform the programming of the motor (§2 -> §9).

- If the voltage is below 11.5V: The motor will pause at the beginning of each command to lift the shutter. The
shutter can only be closed by pressing several times on the «down» button.

- If the voltage is below 10V: The motor won'’t accept any order.

n In these cases, use the battery charger in order to perform a quick battery recharge. Operation of the
motor will go back to normal only if the battery voltage reaches above 12V.

WARNING: Never leave a battery discharged (the battery can be damaged by being leftin a discharged
condition for an extended period).

RECORDING / CONTROLING / DELETING INTERMEDIATE POSITION

Recording: Control:
- Move the motor to the wanted - Press the « STOP »
position. }- * button for 0,5 second.
-Press 5 seconds on the The motor runs to the
4 (o
v 0 5s

« STOP » button. The motor intermediate position.
will run for 0,5 second in one
direction and then in the other.

5s

Deleting: Position the motor on the intermediate position. Press 5 seconds on the “Stop” button, the intermediate
position is deleted.

LM EN



a RE-ADJUSTMENT OF END LIMITS AND MODIFICATION OF THE ROTATION DIRECTION (IN USER MODE)

/N The re-adjustment of end limits is automatic every 60 cycles (during 4 cycles) or after a battery disconnection
for the following installation: UP end limit, mounting A and C, DOWN end limit, mounting A and B.

8.1- Re-adjustment of Up end limit (mounting B and D only):

T""-e‘i]
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1- Move the motor to the Up end limit previously adjusted in §2.3 with the “UP” button.

2- Press simultaneously for 5 seconds the “UP” and “DOWN?” buttons. The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other direction.

3- Adjust the new position with the “UP” and “DOWN” buttons.

4- Confirm the new position by pressing 2 seconds the “STOP” button. The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other direction. The new end limit is memorized.

8.2- Re-adjustment of Down end limit (mounting C and D only):

o Wwe Wz G

1- Move the motor to the Down end limit previously adjusted in §2.3 with the “DOWN?” button.

2- Press simultaneously for 5 seconds the “UP” and “DOWN?” buttons, The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other direction.

3- Adjust the new position with the “UP” and “DOWN” buttons.

4- Confirm the new position by pressing 2 seconds the “STOP” button. The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other direction. The new end limit is memorized.

8.3- Modification of the rotation direction :

Do not move the roller shutter to the up or down end limit position.

1 - Press the “UP” and “DOWN?” buttons simultaneously for
5 seconds. The motor runs briefly in one direction, then
in the other. % 5 -—

2 - Within 2 seconds, press the “STOP” button for $ s %

2 seconds. The motor briefly runs in one direction, then in
the other. The rotation direction has been changed. L 2s >




) CANCELLING PROGRAMMING

During the operations in this section (§9), do not work on several motors at the same time.

| 9.2- | 9.4- | 95

b

I
I I
I I
I I
I I 7
I I
9.1 - Disconnect the solar panel from the T3.5 EHz DC motor
9.2 - Disconnect the battery from the T3.5 EHz DC motor for 2 seconds.
9.3 - Connect the battery to the motor for 7 seconds.
9.4 - Disconnect the battery from the motor for 2 seconds.

9.5 - Restore the power supply. If the motor is on the end limit position (up or down), the motor will run briefly in
one direction and then in the other, otherwise, the motor runs for 5 seconds in random direction.

The motor is now in the « cancelling mode”.
% >>
other, and a few second later, it will run again in both ~
direction. 7s >

The memory of the motor is now completely deleted. You can connect the solar panel onto the battery, and
then proceed to the complete programming (§2).

>>>>

9.6-
9.6 - Then, confirm the cancelling of the concerned

motor from the individual control: 5
i)
- Press the PROG key of the transmitter more than ==

7 seconds. Maintain the pressure until the motor will PROG>7s!
first run for 0,5 second in one direction and then in the 2s

v

.“ It is possible to perform the double power-cut procedure directly from the solar panel’s connector
i (without disconnecting the battery from the motor), if the following two conditions are met: H
-The motor radio must be in standby mode (see § 4). :
-The solar panel must be illuminated by diffuse sunlight, flashlight, ...for less than 10 min. If it is illuminated
for more than 10 minutes, disconnect the solar panel for 10 seconds.
-Then follow double power-cut procedure 9.2, 9.3, 9.4, 9.5, from the solar panel connector (the connection i
between battery and the motor is kept), before carrying out operation 9.6. :

) OPERATION AND MAINTENANCE

- This drive is maintenance-free.

- Press the A button on the control point to raise the motorised product.

- Press the ¥ button on the control point to lower the motorised product.

- If the motorised product is moving, briefly press the “Stop” button, the motorised product stop automatically.

- The motorised product is then stopped, briefly press the “Stop” button, the motorised product moves to the
programmed intermediate position. (To modify or delete an intermediate position, see the section §7).

Tips and recommendations for use:

Problems Causes possibles Solutions
The battery of the control pointis | Check the battery and
The motorised product is not operational. low. replace is as required.

The battery of the system is low | Recharge the battery

The motorised product stops briefly before rising
when the Up button is pressed.
The programming of the motor is not possible. | The battery of the system is low [ Recharge the battery

The battery of the system is low | Recharge the battery

If the motorised product still does not work, contact a drive and home automation professional.

is in compliance with the essential requirements of the applicable European Directives and in particular of the Machinery Directive 2006/42/EC, and the Radio

c E SIMU SAS, F-70103 GRAY as manufacturer hereby declares that the drive covered by these instructions and used as intended according to these instructions
Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at www.simu.com. Emmanuel CARMIER, general director, GRAY, 10/2017.
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Diese Anleitung gilt fir alle Antriebe vom Typ T3.5 EHz DC, deren Ausflihrungen im aktuellen Katalog zu finden sind.
BestimmungsgeméRe Verwendung: Die Antriebe T3.5 EHz DC sind flir den Antrieb aller Arten von Rollladen. Der Installateur, ein
Fachmann fiir Gebaudeautomation, muss sicherstellen, dass die Installation des Antriebs nach Montage den geltenden Vorschriften
des Ortes der Inbetriebnahme entspricht. Hierzu gehéren insbesondere die Norm: EN13659 (Rollladen).

Haftung: Lesen Sie bitte vor der Montage und Verwendung des Antriebs diese Installationsanleitung sorgfaltig durch. Beachten
Sie aufRer den Anweisungen in dieser Anleitung auch die detaillierten Hinweise im beiliegenden Dokument ,,Sicherheitshinweise*.
Die Installation des Antriebs muss von einem Fachmann fiir Gebdudeautomation unter Einhaltung der Anweisungen von SIMU
und der am Ort der Inbetriebnahme geltenden Vorschriften ausgefiihrt werden. Jede Nutzung des Antriebs zu Zwecken, die (iber
den im vorliegenden Dokument beschriebenen Anwendungsbereich hinausgehen, ist untersagt. Jede Missachtung dieser, sowie
aller anderen in dieser Anleitung und im beiliegenden Dokument ,,Sicherheitshinweise” enthaltenen Anweisungen fihrt zum
Ausschluss jeglicher Haftung und Gewabhrleistungsanspriiche durch SIMU. Der Installateur hat seine Kunden auf die Nutzungs-und
Wartungsbedingungen des Antriebs hinzuweisen und ihnen diese sowie das beiliegende Dokument ,,Sicherheitshinweise® nach
Abschluss der Installation des Antriebs auszuhéndigen. Wartungs- und Reparaturarbeiten fiir den Antrieb dirfen ausschlieRlich von
Fachleuten fiir Gebdaudeautomation ausgefiihrt werden. Fir Fragen zur Installation des Antriebs und weiterfiihrende Informationen
wenden Sie sich bitte an Ihren SIMU-Ansprechpartner oder besuchen Sie unsere Website www.simu.com.

@) BESCHREIBUNG AUTOSUN 2 SYSTEM

Der Motor T3.5 EHz DC ist Teil des Autosun-2-Systems, dessen Artikelnummern im aktuellen Katalog zu
finden sind. Es handelt sich um ein autonomes Motorisierungssystem, das mit Solarenergie betrieben wird. Die
elektrische Energie, die vom Solarpanel bereitgestellt wird, wird in dem Akku des Systems gespeichert. Dieses
System ist fir die Verwendung in folgenden Landern entwickelt worden: Frankreich, Deutschland, Belgien,
Niederlande, Tschechien, Polen, Grossbritanien, Spanien, Portugal, Italien, Griechenland, Schweiz, Luxemburg,
Danemark, Osterreich, Ungarn, USA (ausgenommen Alaska), Tiirkei, Australien. Fiir andere Lander setzen Sie
sich bitte mit uns in Verbindung.

Das Autosun-2-System besteht aus:

1- Motor 12V T3.5 EHz DC, 3, 6 oder 10 Nm.

2- Solarpanel 12V: 3,2W / Voc: 21V /Isc : 196 mA.
3- Akku NiMh 12V: 2.2Ah

Optional :
@ f,@ 4- Ladegeréat Nr.: 9020638. Fur eine schnelle Nachladung des
X'A AN 3019683 (@ Akku des Autosun 2-Systems.

5- Halter Solarpaneel Art.-Nr: 9019683

| N 6- Verlangerungsleitung 5m Art.-Nr: 9019722
& Art.-Nr: 9019722 S
Art-Nr: 9020638

n » Das Rollladengewicht muss mit dem fiir jeden der Motoren festgelegten Diagrammen (ibereinstimmen.
Die aufrollbaren Maximalhéhen sind: 1600 mm fiir einen 3Nm, 2400 fiir einen 6Nm- und 2700 fiir einen
10Nm-Motor.

» Die Anweisung der Tabellen werden ausgehend von jéhrlichen Mittelwerten ermittelt und gehen von einer
Rollladenbenutzung a 2 Zyklen/Tag aus (1 Zyklus = 1 x Hochfahren und 1 x Herunterfahren). Achtung: Bei einer
Ausrichtung nach Norden (oder nach Siiden in Australien) ist fiir den Motor mit 10Nm maximal 1 Zyklus pro Tag
vorgesehen.

* In Ausnahmejahren kann das Ladegerédt zum Aufladen der System-Akkus dienen. Das Solarpanel muss immer
so installiert werden, dass die Sonnenstrahlen es erreichen.
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INSTALLATION

Hinweise, die die installierende Fachkraft zu beachten hat:

- Die Verdrahtung muss den geltenden VDE Vorschriften entsprechen.

- Alle Kabel, die in Kontakt mit einer metallischen Wandung geraten kdnnten, miissen mit einer Hilse oder
Ummantelung geschitzt und isoliert werden.

- Das Kabel des Antriebes kann nicht demontiert werden. Wenn es beschadigt ist, miissen Sie den Antrieb zum
Kundendienst bringen.

Empfehlungen: Halten Sie eine Mindestdistanz von 20 cm zwischen zwei T3.5 EHz DC Motoren ein. Halten

Sie eine Mindestdistanz von 30 cm zwischen T3.5 EHz DC Motoren und Hz- Funksendern ein. Simu empfiehlt,

die Steckverbinder zwischen die Lagerplatte und den Flansch einzufiihren und die Kabel im Inneren des

Rollladenkastens zu fixieren. Die Kabel und Steckverbinder miissen davor geschitzt werden, vom Rollladen mit

aufgewickelt zu werden. Ein Radiogerat, das die gleiche Frequenz nutzt (433,42 MHz), kénnte die Leistung des

Produkts stéren (z.B. Hi-Fi Radio-Kopfhorer).

n Fiir die Installation des Solarpanels sehen Sie bitte in der Bedienungsanleitung 5117585/5139459 nach.
Fiir die Installation und Aufladung des Akkus sehen Sie bitte in der Bedienungsanleitung 5136806
15139158 nach. Laden Sie den Akku vor Gebrauch mit dem Ladegerét Art.-Nr.: 9020638 auf.

Die Antriebe T3.5 EHz DC ist kompatibel mit allen Simu Hz Sendern (max. 12 Sender (1 Kanal) pro Antrieb).
Siehe dazu die entsprechenden Hinweise.

Bohrungen in der Welle:
|, OB C| 1, @B
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ED EINSTELLUNG ENDBEGRENZUNG

N Wenn die Installation mehrere Motoren umfasst, darf wéihrend der Programmierung nur ein Motor
mit Strom versorgt werden. Auf diese Weise werden Stérungen durch andere Motoren wéhrend der
Programmierung vermieden.

2.1- Programmiermodus :

1- Verbinden Sie den Akku 12V mit dem Motor.

Falls eine andere Stromversorgung als die Batterie und das
Solarpanel des Autosun-2-Systems verwendet wird, sehen Sie
bitte im technischen Merkblatt 5139543 nach.

2- Dann das 12V Solarpanel an den Motor anschlieBen. Gehen Sie zum

néchsten Punkt.

3- Driicken Sie gleichzeitig die AUF- und AB-Taste eines Hz Senders.
Der Motor lauft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung.
Der Sender steuert nun den Motor im Totmannbetrieb.

Siehe Schritt 2.2.
n In den ersten drei Sekunden einer Auf- bzw. Abwértshewegung
funktioniert der Motor mit einer niedrigeren Geschwindigkeit, um die
Endlageneinstellungen zu erleichtern.
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2.2- Uberpriifen der Laufrichtung:
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Driicken Sie die AUF-Taste am Sender :
a- Dreht sich die Achse ,Aufwarts”, gehen Sie zum Schritt 2.3. weiter.

b- Dreht sich die Achse ,Abwarts®, andern Sie die Richtung, indem Sie die STOPP Taste mindestens 3 S. lang
gedruckt halten. Der Motor bestétigt den Richtungswechsel und lduft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die
andere Richtung. Siehe Schritt 2.3.

2.3- Einstellung der Endbegrenzung:

Die Art der Einstellung der Endbegrenzung hangt von den vier folgenden Montagesituationen ab: Mit oder ohne
Endstopper, feste Wellenverbinder* (V.A.R, V.A.S oder OctoEasy) oder flexible Aufhédngefedern fiir den Behang.

A * B (o D
*V.AR “V.AR
VAS VAS
Easylink Easylink
OctoEasy OctoEasy
A 1 2 1- Driicken Sie gleichzeitig die AUF und die AB Taste des

Senders. Der Motor lauft fir 0,5 Sekunde in die eine und in

% % $ - die andere Richtung.
2s 2- Driicken Sie die STOPP Taste fiir 2 Sekunden. Der
Motor lauft fir 0,5 Sekunde in die eine und in die andere
Richtung. Die Einstellung ist beendet, weiter mit Schritt 3.

B 1 2 3 4
t |
N A m~ wr

1- Fahren Sie den Motor mit den AUF und AB Tasten in die obere Endposition.

2- Um die obere Endlage zu speichern, driicken Sie die STOPP und die AB Taste gleichzeitig. Der Motor fahrt
jetzt in AB Richtung.

3- Dricken Sie jetzt die STOPP Taste um den Motor anzuhalten.

4- Zur Speicherung der Endbegrenzung OBEN druicken Sie 2 Sekunden lang die STOPP Taste. Der Motor lauft
0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung. Die Einstellung ist beendet, weiter mit Schritt 3.
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1- Fahren Sie den Motor mit den AUF und AB Tasten in die untere Endposition.

2- Um die untere Endlage zu speichern , driicken Sie die STOPP und die AUF Taste gleichzeitig. Der Motor
fahrt jetzt in AUF Richtung.

3- Driicken Sie jetzt die STOPP Taste um den Motor anzuhalten.

4- Zur Speicherung der Endbegrenzung UNTEN driicken Sie 2 Sekunden lang die STOPP Taste. Der Motor lauft
0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung. Die Einstellung ist beendet, weiter mit Schritt 3.

D 1 2 3 4 5 6
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1- Positionieren Sie den Motor mit den AUF- oder AB Tasten an der Endbegrenzung UNTEN.

2. Zur Speicherung der Endbegrenzung UNTEN driicken Sie gleichzeitig die Tasten STOPP und OBEN. Der
Motor lauft automatisch aufwarts.

3. Wenn der Motor das Endbegrenzung OBEN erreicht, driicken Sie die Taste STOP.
4. Justieren Sie die Position gegebenenfalls mit den AUF- oder AB Tasten.

5. Zur Speicherung der Endbegrenzung OBEN driicken Sie gleichzeitig die Tasten STOPP & NACH UNTEN.
Der Motor lauft automatisch abwarts.

6- Halten Sie die Taste STOPP 2 Sekunden lang gedriickt, um die Einstellung zu bestatigen. Der Motor stoppt
und lauft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung. Die Einstellung ist beendet, weiter mit Schritt 3.

Wenn Sie diesen Sender nicht als Einzelbedienung benutzen wollen:
- Unterbrechen Sie die Stromversorgung des Motors (min. 2 Sekunden).
- Wiederholen Sie Schritt 2.1* mit einem neuen Sender und gehen Sie direkt zu §3.

* In diesem Fall fahrt der Motor je eine halbe Sekunde in beide Richtungen. Das bedeutet, dass die End-
lagen bereits gespeichert sind.

PROGRAMMIERUNG DES ERSTEN INDIVIDUELLEN STEUERPUNKTS

Diese Einstellung kann nur fiir den unter Punkt 2.1 verwendeten Sender vorgenommen werden.

- Halten Sie die Taste PROG ca. 1 Sekunde lang
gedrickt. Der Motor lauft 0,5 Sekunde in die eine,
dann in die andere Richtung. @

PROG 1s

- Ihr Sender ist nun so programmiert, dass er den Motor zuverldssig steuert.
- Der Funkempféanger des Motors kann nach diesem Vorgang 10 Minuten in den Standby-Betrieb
geschaltet werden (siehe § 4).

LN DE



uAKTIVIERUNG | DEAKTIVIERUNG FUNKEMPFANGER

n Der Funkempfanger im Motor kann in den Standby-Betrieb gesetzt werden, um:

- die Entladung des Akkus in den Zeitrdumen zu vermeiden, in denen das Solarpanel nicht normal

funktionieren kann (in der Verpackung des Rollladens, bei Transport, Lagerung...).
- um jede unbeabsichtigte Betatigung zu vermeiden (bei Transport, Lagerung...).

Nach der Installation des Rollladens reicht eine Aktivierung des Motors aus, um mit der

Programmierung der anderen Sender fortzufahren.

4.1 Deaktivierung des Funkempféangers im Motor:

n Der Standby-Betrieb kann nur aktiviert werden, nachdem der erste Steuerpunkt nach § 3 gespeichert wurde
und bevor die Programmierung nach § 5 durchgefiihrt wurde (max. 10 min lang bzw. in den ersten 10 min

nach einer gleichzeitigen Stromunterbrechung von Batterie und Solarpanel).

- Halten Sie die Tasten AUF, STOPP und AB des Senders %
(der in § 3 programmiert wurde) gleichzeitig mehr als
3 Sekunden lang gedriickt. Der Motor |auft eine halbe @- s>

Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung.

Ve

Der Funkempfénger im Motor wurde in den Standby-Betrieb >3s

gesetzt.

4.2 Aktivierung des Funkempfangers im Motor:

Der Motor kann nur aktiviert werden, wenn das Solarpanel an den Motor angeschlossen ist und angestrahit

wird (diffuses Sonnenlicht, Taschenlampe, ...).

- Halten Sie die Tasten AUF und AB gleichzeitig 10 Sekunden lang %
gedriickt. Der Motor lauft 0,5 Sekunde lang in die eine, dann in die S>>
andere Richtung. Der Funkempfénger im Motor wird aktiviert. Der
Motor funktioniert nun normal. V‘é_:l

10s

a PROGRAMMIERUNG EINES NEUEN (INDIVIDUELLEN, GRUPPEN- ODER HAUPT-) STEUERPUNKTS

5.1- Vorbereitung des Motors fiir einen weiteren
Sender:

- Halten Sie die Taste PROG des Senders ca.
3 Sekunden lang gedriickt. Der Motor lauft
0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung.

5.2- Bestitigen Sie die Eingaben an dem neu zu

programmierenden Sender:

- Halten Sie die Taste PROG des Senders ca. 1 Sekunde
lang gedrickt. Der Motor 1auft 0,5 Sekunde in die eine,
dann in die andere Richtung.

- Fiir Gruppensteuerungen wiederholen Sie die Schritte 5.1 und 5.2 fiir jeden Empfénger der Gruppe.
- Flir die Hauptsteuerung wiederholen Sie die Schritte 5.1 und 5.2 fiir jeden Empfénger der Installation.

- Um einen Sender aus dem Speicher des Empféngers zu I6schen, wiederholen Sie Schritt 5.1 mit einem

programmierten Sender und dann Schritt 5.2 mit dem zu I6schenden Sender.



@) BETRIEBSWEISE VOM MOTOR T3.5 EHz DC

6.1

6.2
6.3

6.4

- Bei einer ordentlich geladenen Batterie, sind die méglichen Befehle: Aufwarts, Halt und Abwarts.

- Der Motor verringert in der oberen / unteren Endlage seine Geschwindigkeit.

- Aus der unteren Endlage startet er mit einer niedrigeren Geschwindigkeit, wenn ein AUF-Befehl erteilt wird.
- Es kann auch eine Zwischenposition angesteuert werden (siehe §7).

- Funktion Frosterfassung: Eine Blockade des Rollladens wegen Frost fiihrt zum Motorstillstand.

- Funktion Hinderniserfassung: Eine Blockade des Rollladens wegen Vorhandensein eines Hindernisses
in der Abwartsbewegung fiihrt zum Motorstillstand und dann zu einer Bewegungsumkehr.

- Funktion Akkuschutz gegen eine zu starke Entladung: Vor jeder Aufwarts- oder Abwartsbewegung,
fhrt der Motor eine Spannungskontrolle des Akkus durch:

Bei einer Spannung unter 12V: Es ist nicht mdglich den Motor zu programmieren (§2 -> §9).

Bei _einer Spannung unter 11.5V: Der Motor halt bei Beginn jedes Aufwartsbefehls kurz an. Die
Abwartsbewegung ist nur durch mehrere Impulse auf die Taste «Abwarts» maoglich.

Bei einer Spannung unter 10V: Nimmt der Empfanger keinen Steuerbefehl an.

In diesen Fallen ist das Ladegerat zu verwenden, um eine schnelle Ladung des Akkus vorzunehmen.
Der Motor schaltet nur auf den Normalbetrieb zuriick, wenn die Spannung des Akkus auf liber 12V
angestiegen ist.

ACHTUNG: Lassen Sie einen Akku nie in einem entladenen Zustand (eine langere Entladung kann
den Akku beschéadigen).

SPEICHERN / KONTROLLE / LOSCHEN DER ZWISCHENPOSITIONEN

Speichern:

- Fahren Sie den Motor in die

STOP Taste gedruckt. Der Motor
fahrt 0,5 Sekunde in die eine,
dann in die andere Richtung.

gespeicherte
5s Zwischenposition. 05s

Kontrolle:
- Halten Sie 0,5 Sekunde }.
gewlinschte Position. }- * die STOP Taste gedriickt. }-
- Halten Sie 5 Sekunden die Der Motor fahrt an die
by (e o=
\'2

Loschen einer Zwischenposition: Den Motor in die zu lI6schende Zwischenposition fahren. Driicken Sie die
STOPP-Taste 5 Sekunden lang, die Zwischenposition ist geldscht.

6/8
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a NEUEINSTELLUNG DER ENDBEGRENZUNG UND VERANDERUNG DER DREHRICHTUNG (ENDVERWENDERMODUS)

/N Die Neueinstellung der Endlagen erfolgt alle 60 Zyken (4 Zyklen lang) oder nach Spannungsverlust bei de folgen-
den Installationsmodi : Obere Endlage : Modus A und C, Untere Endlage : Modus A und B.

8.1- Neueinstellung der oberen Endbegrenzung (Nur fiir Montageart B und D):

1 2
P e b ey o, f%
v

>25

1- Fahren Sie den Motor in die obere Endlage.

2- Halten Sie die AUF und AB Tasten 5 Sekunden lang gleichzeitig gedriickt. Der Motor lauft eine halbe Sekunde
lang in die eine, dann in die andere Richtung.

3- Stellen Sie die neue Position mit den AUF oder AB Tasten ein.

4- Bestatigen Sie die neue Position, indem Sie die STOPP Taste zwei Sekunden lang gedriickt halten. Der Motor
lauft eine halbe Sekunde lang in die eine, dann in die andere Richtung. Die neue Einstellung ist gespeichert.

8.2- Neueinstellung der unteren Endbegrenzung (Nur fiir Montageart C und D):

U G We Y=

1- Fahren Sie den Motor in die untere Endlage.

2- Halten Sie die AUF und AB Tasten 5 Sekunden lang gleichzeitig gedriickt. Der Motor lauft eine 0,5 Sekunde
lang in die eine, dann in die andere Richtung.

3- Stellen Sie die neue Position mit den AUF oder AB Tasten ein.

4- Bestatigen Sie die neue Position, indem Sie die STOPP Taste zwei Sekunden lang gedriickt halten. Der Motor
lauft eine halbe Sekunde lang in die eine, dann in die andere Richtung. Die neue Einstellung ist gespeichert.

8.3- Anderung der Drehrichtung :
Der Behang darf nicht in der oberen oder unteren Endlage befinden.

1-Dricken Sie die Tasten Aufwéarts und Abwarts
5 Sekunden lang gleichzeitig. Der Motor dreht sich kurz 1 2

in die eine, dann in die andere Richtung. $ %
55 {-@

2 - Binnen 2 Sekunden driicken Sie 2 Sekunden lang die
Taste STOPP. Der Motor dreht sich kurz in die eine, dann
in die andere Richtung. s 2s >
Die Drehrichtung ist nun geéndert.

oe I



) LOSCHEN DER PROGRAMMIERUNG

Waéhrend der Vorgédnge dieses Abschnitts (§ 9) darf nicht an mehreren Motoren gleichzeitig gearbeitet werden.

| 9.4- | 95

b

I I
I I
I I
I I
& &
! !

9.1- Klemmen Sie das Solarpanel vom Motor T3.5 EHz DC ab.

9.2- Klemmen Sie die Batterie fiir 2 Sekunden vom Motor T3.5 EHz DC ab.

9.3- SchlielBen Sie die Batterie flir 7 Sekunden an den Motor T3.5 EHz DC an.

9.4- Klemmen Sie die Batterie fiir 2 Sekunden vom Motor T3.5 EHz DC ab.

9.5- Klemmen Sie die Batterie wieder an. Befindet sich der Motor in einer Endlage (oben oder unten), dreht
er zuerst in die eine, danach in die andere Richtung. Anderenfalls dreht der Motor fiir 5 Sekunden in eine
beliebige Richtung. 96

Jetzt befindet der Motor sich im ,,Lésch-Modus*. d

9.6- Bestitigen Sie dann das Loéschen des <
entsprechendes Motors an der Einzelsteuerung E 9‘

| 9.2-
|

oder mit einem neuen Sender:

- Halten Sie die Taste “PROG” des Senders so lange PROG>7s:
gedriickt, bis der Motor 2x eine halbe Sekunde lang in L 2s >
beide Richtungen lauft (mindestens 7 Sekunden lang). 7s >

Der Speicher des Motors ist nun vollstdndig geleert. Sie kbnnen das Solarpanel wieder anschlieBen und eine
vollsténdige Programmierung des Motors vornehmen (§ 2).

.“ Die doppelte Stromunterbrechung kann auch am Anschluss des Solarpanels vorgenommen werden :

i (ohne am Anschluss des Akkus einzugreifen), wenn die folgenden zwei Voraussetzungen erfiillt

werden: :

- Der Funkempfanger im Motor muss im Standby-Betrieb sein (siehe § 4). :

-Das Solarpanel darf seit hochstens seit 10 Minuten angestrahlt werden (diffuses Sonnenlicht, :

Taschenlampe...). Wenn es langer als 10 Minuten angestrahlt wurde, klemmen Sie das Solarpanel :

10 Sekunden lang ab.

- Fihren Sie anschlieRend am Anschluss des Solarpanels die Schritte 9.2, 9.3, 9.4, 9.5 aus (mit an dem

Akku angeschlossenen Motor), bevor Sie zu Schritt 9.6 Ubergehen. H

) ANWENDUNG UND WARTUNG

- Fur diesen Antrieb sind keine Wartungsarbeiten erforderlich.

- Ein einfacher Druck auf die Taste Al6st eine Offnung des Behanges aus.

- Ein einfacher Druck auf die Taste ¥ I6st eine Schliessung des Behanges aus.

- Wenn der angetriebene Behang sich bewegt, driicken Sie kurz auf die STOPP Taste. Der Behang stoppt automatisch.

- Wenn der Behang gestoppt hat, driicken Sie 0,5s die STOPP-Taste. Der Behang fahrt in die Zwischenposition.
(Zum Speichern oder Loschen der Zwischenposition, siehe Kapitel §7).

Tipps und Empfehlungen die Installation:

PROBLEME MOGLICHE URSACHEN LOSUNGEN
) ) . Uberpriifen Sie die
Eclﬁv?aaétr?”e des Funksenders ist Batteriespannung und wechseln
Der angetriebene Behang funktioniert nicht. ) Sie bei Bedarf die Batterie aus.

Akku wieder aufladen (siehe
Bedienungsanleitung)

Akku wieder aufladen (siehe
Bedienungsanleitung)

Akku wieder aufladen (siehe
Bedienungsanleitung )

Wenn das Produkt weiterhin nicht funktioniert, wenden Sie sich bitte an einen Fachmann fiir Geb&dudeautomation.

Der Akku des Systems ist fast leer.

Beim Driicken auf die AUF-Taste halt der angetriebene

Behang kurz an, bevor er nach oben fahrt. Der Akku des Systems ist fast leer.

Der Motor lasst sich nicht programmieren. Der Akku des Systems ist fast leer.

Anforderungen der geltenden europaischen Richtlinien und insbesondere der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG sowie der Funkanlagenrichtlinie 2014/53/EU erfilllt. Der

c E SIMU SAS, F-70103 GRAY (Frankreich), erklért hiermit als Hersteller, dass der in dieser Anleitung beschriebene Antrieb bei bestimmungsgemaRem Einsatz die grundlegenden
vollsténdige Text der EU-Konformitétserklarung ist unter der Internetadresse www.simu.com verfiigbar. Emmanuel CARMIER, Geschéftsfiihrer, GRAY (Frankreich), 10/2017.
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AUTOSUN® 2 5136882A
ne- T3.5 EHz DC (12vbc)

NL- VERTALING VAN DE
ORIGINELE HANDLEIDING

S.A.S. au capital de 5000 000 € - Z. Les Giranaux - BP71 - 70103 ARC-LES-GRAY CEDEX - FRANCE - RCS VESOUL B 425 650 090 - SIRET 425 650 090 00011 - n° T.V.A CEE FR 87 425 650 090

3
: (i)

-20°C / +60°C

Deze handleiding is geldig voor alle uitvoeringen van de motorisaties T3.5 EHz DC die in de actuele catalogus zijn opgenomen.
Toepassingsgebied: De motorisaties T3.5 EHz DC zijn ontworpen voor het motoriseren van elke type rolluik. Het gemotoriseerde systeem moet.
geinstalleerd worden door een erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen, in overeenstemming met de instructies van
SIMU en met de van het land van gebruik geldende normen en met name met de norm voor rolluiken EN13659.

Verantwoordelijkheid: Voordat de motorisatie geinstalleerd en gebruikt wordt, moet deze handleiding zorgvuldig gelezen worden.
Houdt u altijd aan de aanwijzingen die in deze handleiding staan. Houdt u ook altijd aan de gedetailleerde voorschriften die in het
bijgevoegde document «Veiligheidsvoorschriften» staan. De motorisatie moet geinstalleerd worden door een erkende installateur van
automatiseringssystemen in woningen, in overeenstemming met de instructies van SIMU en met de in het land van gebruik geldende
wet- en regelgeving. leder gebruik van de motorisatie buiten het hierboven beschreven toepassingsgebied is verboden. Hierdoor en door
het niet opvolgen van de instructies die in deze handleiding en in het bijgevoegde document «Veiligheidsvoorschriften» staan, vervalt
de aansprakelijkheid en de garantie van SIMU. De installateur moet de klant informeren over de voorwaarden voor het gebruik en het
onderhoud van de motorisatie en moet hem/haar, na de installatie van de motorisatie, de aanwijzingen voor het gebruik en het onderhoud,
evenals het bijgevoegde document «Veiligheidsvoorschriften», overhandigen. Servicewerkzaamheden aan de motorisatie mogen alleen
uitgevoerd worden door een erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen. Raadpleeg, bij twijfel tijdens de installatie van
de motorisatie of voor aanvullende informatie uw SIMU leverancier of ga naar de website www.simu.com.

@ AUTOSUN Il SYSTEEM PRESENTATION

De motor T3.5 EHz DC maakt deel uit van het Autosun 2 systeem waarvan de referenties beschikbaar zijn
in de geldende catalogus. Het is een autonoom systeem op zonne-energie. De energie die het zonnepaneel
opvangt wordt opgeslagen in de accu. Dit systeem is ontworpen om gebruikt te worden in de volgende landen:
Frankrijk, Duitsland, Belgié, Nederland, Tsjechié, Polen, Verenigd Koninkrijk, Spanje, Portugal, Itali€, Griekenland,
Zwitserland, Luxemburg, Denemarken, Oostenrijk, Hongarije, Verenigde Staten van Amerika (uitgezonderd
Alaska ), Turkije, en Australié. Voor andere landen, gelieve ons te raadplegen.

Het systeem Autosun 2 bestaat uit:

1- 12V motor T3.5 EHz DC, 3, 6 of 10 Nm.

2- Zonnepaneel 12V: 3,2W / Voc: 21V /Isc : 196 mA.
3- Batterij NiMh 12V: 2.2Ah.

In optie:
@ > 4- Lader réf.: 9020638. Hiermee kunt u de accu van de
@' Rém @ Autosun 2 snel opladen/

5- Zonnepaneel beugel ref.: 9019683.

6- Verlengkabel ref: 9019722.
} N
Réf. 9019722 e
Réf. 9020638

n » Het gewicht van het rolluik moet de meetschalen die zijn bepaald voor elk van de motoren in acht nemen.
De maximum oprolbare hoogtes zijn: 1600 mm voor een motor van 3 Nm, 2400 voor een 6 Nm en 2700 voor
een 10 Nm.

» Deze instructies worden bepaald vanuit gemiddelde jaargegevens en voor een gebruik van het rolluik met 2
cycli/ dag (1 cyclus = 1 beweging omhoog en omlaag). Let op: 1 cyclus maximum 10 Nm in Noord oriéntatie (of
Zuid oriéntatie voor Australi€) Voor de uitzonderlijke jaren moet men zich bedienen van de laden om de accu
van het Autosun 2 systeem op te laden.

* Het zonnepaneel moet zo gepositioneerd worden dat deze zoveel mogelijk zonlicht kan ontvangen.
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INSTALLATIE

Verplichte voorschriften voor de erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen die de
installatie van de motorisatie uitvoert:
- Bedradingsvoorschriften worden voorgeschreven volgens de nationale normen of IEC 60364 normen.
- Kabels die door een metalen schot lopen moeten beschermd en geisoleerd worden door een doorvoerrubber of -huls.
- De kabel van de Motor kan niet gedemonteerd worden. Stuur de motorisatie in geval van beschadiging van de
kabel terug naar de aftersales.
Adviezen: Bewaar een minimum afstand van 20 cm tussen twee motor T3.5 EHz DC. Bewaar een minimum
afstand van 30 cm tussen een motor T3.5 EHz DC en een zender Hz. SIMU adviseert om de aansluitingen te
plaatsen tussen de zijkant en de flens, en de kabels te bevestigen aan de binnenkant van de behuizing van het
rolluik. Een radiotoepassing (bij. hi-fi hoofdtelefoon) die gebruikt maakt van dezelfde frequentie (433,42 MHz). kan
de performance van onze producten nadelig beinvioeden.
Raadpleeg handleiding 5117585/5139459 voor de installatie van het zonnepaneel.
Raadpleeg handleiding 5136806/5139158 voor de installatie en het opladen van de accu. Laad de
accu voor gebruik op met de lader ref.: 9020638.
n De T3.5 EHz DC motor is compatibel met alle SIMU Hz-zenders (max. 12 zenders (1 kanaal) per motor). Zie
de bijbehorende handleiding.
Het boren van de gaten:

B c——A—— @B
A== NERENE
@ min.| (mm) | (mm) [ (mm) | (mm) | (mm) | (mm)

(mm)
29 |
QSS,Z@
Installatie:

PLASTITE FXSN7/7X12 ZING JA.
(5005970)

e

\A 1,2 Nm O: i

O
g 3Nm-6Nm - 10Nm| 37 [433]|4,2| 8 |5,5|457(470
N

ﬂ INSTELLING VAN DE STOP VAN DE MOTOR

PN Als de installatie uit meerdere motoren bestaat, mag alleen de te programmeren motor aan de
voedingsspanning gekoppeld zijn. Dit voorkomt onderlinge storing tijdens het programmeren.

2.1- Leermodus:

1- Sluit de 12V-accu aan op de motor.

Raadpleeg technisch dossier 5139543, in geval van een andere
voeding van het Autosun 2 systeem dan de accu en het
zonnepaneel.

2- Sluit hierna het 12V-zonnepaneel aan op de motor. Ga door naar de

volgende stap.

3- Druk vervolgens tegelijkertijd, op de toetsen omhoog en omlaag van
een zender, de motor draait 0,5 seconde in een richting en vervolgens
in een andere richting. Deze zender bedient nu de motor in onstabiele
mode. Ga naar 2.2.

n Gedurende de eerste drie seconden van werking bij het omhoog

of omlaag gaan, werkt de motor op minder hoge snelheid om de
eindstand te kunnen bepalen.

2/s ENIN




2.2- Controle van de draairichting van de motor:

i >> OK >> 23 P@ d
4, ”’a
v :b%1>>@- >>%%j_>> OK >> 2.3
3s

Druk op de OP knop van de zender:
a- Als de as in de richting ,omhoog* draait, doorgaan naar stap 2.3.

b- Als de as in de richting ,omlaag” draait, verander dan de draairichting door tenminste 3 seconden op de toets
“STOP” te drukken. De motor zal bevestigen door in beide richtingen kort te bewegen. Ga naar 2.3.

2.3- Instelling van de stop van de motor :

De eindschakelaars van de T3.5 EHz DC moeten, afhankelijk van de volgende parameters worden ingesteld :
Aanslag of niet, vaste* of flexibele verbinding naar lamellen.

A * B Cc D
*V.AR “*V.AR
VAS VAS
Easylink Easylink
OctoEasy OctoEasy
A 1 2 1- Druk tegelijkertijd op de OP en NEER knoppen van de Hz

zender. De motor zal bevestigen door in beide richtingen
% % $ -@ kort te bewegen.
2s 2- Druk 2 sec. op STOP. De motor zal bevestigen door in
beide richtingen kort te bewegen. De eindschakelaars zijn
nu geprogrammeerd. Ga naar stap §3.

B 1 2 3 4
t & | =
v e = =0

1- Positioneer de motor in de bovenste positie m.b.v. de drukknoppen OP en NEER.
2- Om de bovenste positie op te slaan druk tegelijk op STOP en NEER. De motor gaat naar beneden lopen.
3- Druk op STOP om de motor te stoppen.

4- Druk 2 sec. op STOP om de instellingen vast te leggen. De motor zal bevestigen door in beide richtingen kort
te bewegen. Ga naar stap §3.
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(o8 1 2 3 4
ey e - -
%}_ \2 %f = % %£ 2s

1- Positioneer de motor in de onderste positie m.b.v. de drukknoppen OP en NEER.
2- Om de onderste positie op te slaan druk tegelijk op STOP en OP. De motor gaat naar boven lopen.
3- Druk op STOP om de motor te stoppen.

4- Druk 2 sec. op STOP om de instellingen vast te leggen. De motor zal bevestigen door in beide richtingen kort
te bewegen. Ga naar stap §3.

D 1 2 3 4 5 6
&0 ==l te Pt =5
§TV %1% %iv ﬁ @%i??

1- Positioneer de motor in de onderste eindpositie met de knoppen OP en NEER.

2- Om de onderste positie op te slaan in het geheugen, druk tegelijkertijd de knoppen STOP & OP. De motor zal
dan automatisch naar boven gaan lopen.

3- Als de motor bij de bovenste eindpositie aankomt, druk op STOP.
4- Verander de positie, indien nodig, met de knoppen OP en NEER.

5- Om de bovenste positie op te slaan in het geheugen, druk tegelijkertijd de knoppen STOP & NEER. De motor
zal automatisch naar beneden gaan lopen.

6- Druk 2 sec. op STOP om de instellingen op te slaan. De motor zal stoppen en dan in elke richting een halve
seconde gaan draaien. Ga naar stap §3.

Als u de handzender niet wilt gebruiken als individuele bediening:
- Verbreek de voedingsspanning (minimaal 2 sec.).
- Herhaal stap 2.1* met een nieuwe handzender en ga dan direct naar stap §3.

*in dit geval zal de motor een halve seconde in beide richtingen draaien ten teken dat de eindafstelling
reeds geprogrameerd zijn.

PROGRAMMERING ALS INDIVIDUEEL BEDIENPUNT

Deze procedure geldt alleen voor een zender die procedure 2.1. al heeft doorlopen.

- Druk ongeveer 1 seconde op de toets PROG van %
de zender. De motor draait 0,5 seconde in een
richting en vervolgens in de andere richting. E].;

PROG 1s

- Uw zender is nu geprogrammeerd om de T3.5 EHz DC motor in de stabiele mode te besturen.
- De radio van de motor kan na deze handeling gedurende 10 minuten in stand-by stand gezet worden (zie §4).

LN NL



3 ACTIVERING / DEACTIVERING VAN RADIO

n Het is mogelijk de radio van de motor in stand-by stand te zetten om:

- Het ontladen van de accu te beperken gedurende de perioden waarin het zonnepaneel niet normaal kan
werken (inpakken van het rolluik, vervoer, opslag, etc.).

- Elke ongewenste beweging te voorkomen. (vervoer, opslag, etc.).

Na de installatie van het rolluik, kunt u de radio weer activeren voor het verkrijgen van een normale
werking.

4.1 In stand-by stand zetten van de radio van de motor

n Het is pas mogelijk de stand-by stand in te schakelen nadat de eerste positie van §3 is opgeslagen en de
programmering van §5 is uitgevoerd (gedurende 10 min max, of gedurende de 10 minuten volgend op het
gelijktijdig uitschakelen/uitvallen van de stroom van de accu en het zonnepaneel).

- Druk gelijktijdig op de knoppen OP, STOP en NEER van de
zender (geprogrammeerd in §3) en houd deze meer dan %
3 seconden ingedrukt. De motor draait 0,5 sec. in een richting @-
en vervolgens in de andere richting. >>
De radio van de motor staat in stand-by stand. ‘ﬁj
>3s

4.2 Uit stand-by stand halen van de radio van de motor:

Het uit de stand-by stand halen van de motor is pas mogelijk als het zonnepaneel aan de motor is aangesloten
en verlicht is (diffuus zonlicht, zaklamp, efc.).

- Druk gelijktijdig op de knoppen OP en NEER en houd deze
10 seconden ingedrukt. De motor draait 0,5 sec. in een richting en %
vervolgens in de andere richting. >>
De motor is weer functioneel. @
10s

B PROGRAMMEREN VAN EEN ANDERE ZENDER (INDIVIDUEEL, GROEP OF HOOFDZENDER)

5.1- Open het geheugen van de ontvanger vanuit de
individuele afstandsbediening:

- Druk ongeveer 3 seconden op de toets PROG van
de individuele afstandsbediening. De motor draait
0,5 seconde in een richting en vervolgens in de andere
richting.

5.2 Valideer de werking door een nieuwe zender in
te leren:

- Druk ongeveer 1 seconde op de toets PROG van de
nieuwe zender. De motor draait een seconde in een
richting en vervolgens in de andere richting.

- Voor een gegroepeerde bediening met de andere zender: voer de operaties 5.1 en 5.2 uit voor iedere ontvanger
van de betreffende groep.

- Voor een algemene bediening met de andere zender: voer de operaties 5.1 en 5.2 uit voor iedere ontvanger
van de installatie.

- Om een zender uit het geheugen van een ontvanger te wissen, volg procedure 5.1 met een geprogrammeerde
zender, Volg daarna procedure 5.2 met de zender die gewist moet worden.
N



@ WERKING VAN DE MOTOR T3.5 EHZ DC

6.1 - Met een goed geladen batterij zijn de volgende bedieningen mogelijk: stijging, stop en daling:
- De motor gaat minder snel bij het bereiken van de hoogste/laagste stand van het rolluik.
- Hij begint op minder hoge snelheid na het commando OP vanuit de laagste stand.
- Het bedienen van een tussenstand is eveneens mogelijk (zie §7).

6.2 - Detectiefunctie van vorst : Een blokkering van het luik tijdens het stijgen in geval van vorst veroorzaakt
het stoppen van de motor.

6.3 - Detectiefunctie van obstakel : Een blokkering van het luik tijdens het dalen bij een obstakel veroorzaakt
het stoppen van de motor en daarna een omzetten van de beweging.

6.4 - Beschermingsfunctie van de batterij tegen overmatige ontlading : De motor controleert voor elke
uitvoering van stijging of daling de spanning van de batterij.

- Bij een spanning onder 12V: Het is niet meer mogelijk programmeringshandelingen uit te voeren aan de
motor (§2->§9).

- Bij een spanning onder 11.5V: De motor stopt een moment bij het begin van elke bediening van stijging.
De daling is alleen mogelijk met meerdere drukken op toets “daling”.

- Bij een spanning onder 10V: De receptor accepteert geen enkele bediening.

n Gebruik in alle gevallen de acculader om de accu snel weer op te laden. De motor gaat weer normaal
werken wanneer de spanning van de batterij boven 12V komt.

LET OP: Laat een accu nooit volledig ontladen (de accu kan beschadigd raken als deze langere tijd
ontladen is).

PROGRAMMEREN / OPROEPEN / VERWIJDEREN VAN DE TUSSENPOSITIE

Programmeren:
-De motor op de gewenste Naar de tussenpositie:
positie instellen. } - Druk 0,5 s op de toets STOP. }.
-Druk 5 s op de toets STOP. T De motor loopt naar de T
48y (3= =
v

De motor draait 0,5s in een ingestelde tussenpositie.
richting en vervolgens in de

andere richting. 5s 0,5s

Verwijderen : De motor op de tussenpositie te gaan. Druk op de Stop toets tenminste 5 seconden, de tussenpositie
is nu verwijderd.

M NL



aWIJZIGING VAN DE EINDPUNTEN EN DRAAIRICHTING VAN DE MOTOR (IN DE GEBRUIKERS MODUS)

Her-instelling van de eindschakelaar(s) gebeurt automatisch iedere 60 cycli gedurende 4 cycli, of na een
stroommuitval. Dit geldt voor de volgende installatiewijzen : Op-eindschakelaar : installatiewijze A en C,
neer-eindschakelaar : installatiewijze A en B.

8.1- Wijziging van het bovenste eindpunt (alleen bij montage B en D):

]
f 2 55 f 0—@
v >25

1- Positioneer de motor in de bovenste (reeds ingestelde) eindpositie.

2- Druk de knoppen OP en NEER gedurende 5 sec. tegelijkertijd in. De motor zal in beide richtingen een halve
seconde draaien.

3- Beweeg de motor naar de gewenste nieuwe positie met de OP en NEER knoppen.

4- Bevestig de nieuwe positie door 2 sec. Op STOP te drukken. De motor zal in beide richtingen een halve
seconde draaien, de nieuwe sluitkracht is opgeslagen.

8.2- Wijziging van het onderste eindpunt (alleen bij montage C en D):

U G We Y=

1- Positioneer de motor in de onderste (reeds ingestelde) eindpositie.

2- Druk de knoppen OP en NEER gedurende 5 sec. tegelijkertijd in. De motor zal in beide richtingen een halve
seconde draaien, de nieuwe sluitkracht is opgeslagen.

3- Beweeg de motor naar de gewenste nieuwe positie met de OP en NEER knoppen.

4- Bevestig de nieuwe positie door 2 sec. Op STOP te drukken. De motor zal in beide richtingen een halve
seconde draaien, de nieuwe sluitkracht is opgeslagen..

8.3- Wijziging van de draairichting van de motor :

Positioneer het rolluik niet op een van zijn eindpunten maar ergens tussen de twee.

1 - Druk gedurende 5 seconden gelijktijdig op de toetsen
Stijgen en Dalen. De motor geeft een korte draai in de 1 2

ene richting en daarna in de andere. $ %
55 %-@

2 - Druk binnen 2 seconden gedurende 2 seconden op
de STOP toets. De motor geeft een korte draai in de ene
richting en daarna in de andere, de draairichting is nu 2s >
gewijzigd.

NL



) HET WISSEN VAN DE PROGRAMMERING

Werk gedurende de handelingen van deze paragraaf (§9), niet gelijktijdig aan meerdere motoren.

9.1- Ontkoppel het zonnepaneel van de motor T3.5 EHz DC.

9.2- Ontkoppel de accu gedurende 2 seconden van de motor T3.5 EHz DC.

9.3- Sluit de accu gedurende 7 seconden aan op de motor T3.5 EHz DC.

9.4- Ontkoppel de accu gedurende 2 seconden van de motor T3.5 EHz DC.

9.5- Sluit weer aan. Als de motor zich in de eindstand bevindt (boven of beneden), zal hij kort in bij richtingen
draaien. Als hij zich in een andere positie bevindt, zal hij 5 seconden in een willekeurige richting draaien.

De motor bevindt zich nu in de annulering stand.

9.6- Valideer het wissen van de betreffende 9.6-

ontvanger vanuit de individuele afstandsbediening

of van een nieuwe zender: [‘@

- Druk meer dan 7 seconden op de toets “PROG" van [ ==
de individuele afstandsbediening. Houdt deze toets (> PROG>7s!
ingedrukt totdat, de motor draait 0,5 seconde in een
richting en vervolgens in de andere richting en enkele ¢ 2s
seconden later in beide richtingen. 7s >

Het geheugen van de motor is nu volledig gewist. U kunt het zonnepaneel weer aansluiten, en de motor
vervolgens volledig opnieuw programmeren (§2).

v

| Het is mogelijk de procedure van een dubbele afsluiting van de voeding uit te voeren vanaf de :
i aansluiting van het zonnepaneel, (zonder handelingen aan de aansluiting van de accu), als aan de
volgende twee voorwaarden wordt voldaan: i

- De radio van de motor staat in stand-by stand (zie §4) H

- Het zonnepaneel moet sinds minder dan 10 minuten verlicht zijn (diffuus zonlicht, zaklamp,...). Als het i
langer dan 10 minuten verlicht is, koppel het zonnepaneel dan gedurende 10 seconden af.

- Voer vervolgens de procedure 9.2, 9.3, 9.4, 9.5 uit, vanaf het zonnepaneel (en behoud de aansluiting van

de motor met de accu), voordat u handeling 9.6 uitvoert. H

) GEBRUIK EN ONDERHOUD

- Deze motorisatie heft geen onderhoud nodig.

- Door een druk op de toets A gaat het gemotoriseerde system omhoog.

- Door een druk op de toets ¥ gaat het gemotoriseerde system respectievelijk omlaag.

- Het gemotoriseerde produkt is in beweging, druk kort op “Stop”, het product stopt automatisch.

- De gemotoriseerde produkt komt tot stilstand, druk 0,5s op de “Stop”-toets, het product gaat naar de tussenpositie.
(Voor het aanpassen of verwijderen van een tussenpositie, raadpleegt u hoofdstuk §7)

Tips en adviezen voor het gebruik:

PROBLEMEN MOGELIJKE OORZAKEN OPLOSSINGEN
De batterij van de bediening is Controleer de batterij en
Het gemotoriseerde systeem werkt niet. bijna leeg. vergang deze indien nodig.

De accu van het systeem is zwak. | Laad de accu op.

Het gemotoriseerde product stopt gedurende enkele tijd
voordat het omhoog gaat nadat op de knop OP is gedrukt.
Het is niet mogelijk de motor te programmeren. | De accu van het systeem is zwak. Laad de accu op.

De accu van het systeem is zwak. | Laad de accu op.

Als het gemotoriseerd system nog steeds niet werkt, neem dan contact op met een erkende installateur van
automatiseringssystemen in woningen.

Hierbij verklaart SIMU SAS, F-70103 GRAY dat de motorisatie die behandeld wordt en bestemd is om te worden gebruikt volgens de aanwijzingen in dit
document, in overeenstemming is met de essentiéle eisen en de andere relevante bepalingen van de Europese richtlijnen voor toepassing binnen de
Europese Unie en in het bijzonder met de Machinerichtlijn 2006/42/EG en de Richtlijn Radioapparatuur 2014/53/EU. De volledige EU-conformiteitsverklaring
staat ter beschikking op de website www.simu.com. Emmanuel CARMIER, directeur-generaal, GRAY, 10/2017.
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Este manual se aplica a todos los motores T3.5 EHz DC cuyas versiones se encuentran disponibles en el catalogo en vigor.

Ambito de aplicacién: Los motores T3.5 EHz DC estan disefiados para automatizar todos los tipos de persianas enrollables. El instalador, profesional
del motor y de la automatizacion de la vivienda, debe asegurarse de que la instalacién del producto automatizado una vez instalado respete las normas
vigentes en el pais donde vaya a utilizarse y las normas sobre persianas enrollables EN 13659.

Responsabilidad: Antes de instalar y utilizar a motorizacion, lea atentamente este manual. Ademas de las instrucciones descritas en este manual,
deben respetarse las normas detalladas en el documento adjunto “Normas de seguridad”. La motorizacion debe ser instalada por un profesional de
la motorizacién y de la automatizacion de la vivienda, de conformidad con las instrucciones proporcionadas por SIMU y con la normativa aplicable en
el pais donde vaya a utilizarse. Se prohibe cualquier uso de la motorizacion fuera del ambito de aplicacion anteriormente descrito. Ello conllevaria,
como todo incumplimiento de las instrucciones que figuran en este manual y en el documento adjunto “Normas de seguridad”, la exclusion de toda
responsabilidad por parte de SIMU y la anulacion de la garantia. El instalador debe informar a sus clientes de las condiciones de uso y de mantenimiento
de la motorizacion y debe entregarles las instrucciones de uso y de mantenimiento, asi como el documento adjunto “Normas de seguridad”, tras
la instalacién de la motorizacion. Cualquier operacién del Servicio posventa que deba realizarse en la motorizacion requiere la intervencién de un
profesional de la motorizacién y la automatizacion de la vivienda. Para resolver cualquier duda que pudiera surgir durante la instalacion del motor o para
obtener informacién adicional, péngase en contacto con uno de los agentes de SIMU o visite la pagina web www.simu.com.

@ AUTOSUN 2 SISTEMA PRESENTACION

El motor T3.5 EHz DC forma parte del sistema Autosun 2, cuyas referencias pueden consultarse en el catalogo
en vigor. Se trata de un sistema de motorizacién auténomo que funciona con energia solar. La energia eléctrica
que proporciona el panel solar se almacena en la bateria del sistema. Este sistema esta disefiado para ser
utilizado en los siguientes paises: Francia, Alemania, Bélgica, Paises Bajos, Republica Checa, Polonia, Reino
Unido, Espana, Portugal, Italia, Grecia, Suiza, Luxemburgo, Austria, Hungria, Estados Unidos (excepto Alaska),
Turquia, Australia. Para otros paises por favor contacte con nosotros.

El sistema Autosun 2 esta compuesto por:

1- 12V motor T3.5 EHz DC, 3, 6 0 10 Nm.

2- Solar Panel 12V: 3,2W / Voc: 21V /Isc : 196 mA.
3- Battery NiMh 12V: 2.2Ah.

Em opcion:

4- Cargador de bateria ref. 9020638. Permite efectuar una
recarga rapida de la bateria.

5- Soporte de Solar Panel ref. 9019683.
6- Cable de extension 5m ref. 9019722.

Réf. 9019722

Réf. 9020638

n * El peso de la persiana enrollable debe respetar los abacos determinados para cada uno de los motores.

* Las alturas méaximas enrollables son: 1600 mm para un motor de 3Nm, 2400 para un 6 Nm y 2700 para un
10 Nm.

« Estos indicaciones se determinan a partir de datos medios anuales y para una utilizacion de la persiana
enrollable a razén de dos ciclos / dia (1 ciclo = 1 subida y 1 bajada). Atencion: 1 ciclo maximo para 10 Nm
en orientacién Norte (u orientacién sur en Australia) Para los afios excepcionales, utilizar la alimentacién de
emergencia para recargar la bateria del sistema Autosun 2.

* El panel siempre debe colocarse en la caja de persiana para ser expuesto como sea posible a los rayos del sol.
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INSTALACION

Instrucciones que debe seguir obligatoriamente el profesional de la motorizacién y la automatizacién del
hogar que efectue la instalacion de la motorizacion:
- Las modalidades de instalacion eléctrica se describen en las normas nacionales o en la norma |IEC 60364.
- En caso de que los cables deban atravesar una pared metalica, deben protegerse y aislarse con un manguito
0 una vaina.
- El cable de la motorizaciéon no es desmontable. Si esta dafiado, debe devolverse la motorizacion al Servicio
Posventa.
Consejos : Respetar una distancia minima de 20 cm entre dos motores T3.5 EHz DC. Respetar una distancia minima
de 30 cm entre un motor T3.5 EHz DC y un emisor Hz. SIMU recomienda colocar los conectores entre la cara y la
brida y fijar los cables en el interior de la caja de la persiana enrollable. La utilizacién de un aparato de radio con las
mismas frecuencias (433,42 MHz) puede degradar las prestaciones de nuestro equipo. (ej: casco de radio hi-fi).
Consulte el folleto 5117585/5139459 para obtener informacion sobre la instalacién del panel solar.
Consulte el folleto 5136806/5139158 para obtener informacion sobre la instalacion y la carga de la
bateria. Antes de utilizar la bateria, carguela con el cargador ref.: 9020638.
n El' motor T3.5 EHz DC es compatible con todos los emisores SIMU Hz (12 emisores (1 canal) max por
motor). Consulte la informacién correspondiente.
Perforacion del tubo :

O
g 3Nm -6Nm - 10Nm | 37 (433]|4,2| 8 |5,5]|457(470
o~

29 |
38,2
Montaje : @ i

PLASTITE FXSN7/7X12 ZING JA.
(5005970)

3 AJUSTE DEL FINAL DE CARRERA

Si la instalacion consta de varios motores, s6lo un motor debe estar alimentado durante las operaciones
del capitulo 2.1. con objeto de evitar interferencias con los demas motores durante la programacion.

2.1- Modo de programacion:

1- Conecte la bateria de 12 V al motor.
Si la alimentacion es distinta de la de la bateria y el panel solar
del sistema Autosun 2, consulte la ficha técnica 5139543.

2- Conecte el panel solar de 12 V al motor. Pase a la siguiente etapa.

3- Pulsar simultaneamente en las teclas “subida” y “descenso” de un
emisor Hz. El motor efectia una rotacion de 0,5 segundo en un sentido
y luego en el otro. Este emisor acciona ahora el motor en modo de
pulsacién momentanea. Pasar a la etapa 2.2.

n Durante los tres primeros segundos de funcionamiento en un
movimiento de subida o de bajada, el motor funciona a una menor
velocidad para facilitar los ajustes de fin de trayecto.

PEN ES




2.2- Configuracion del sentido de rotacion:

.t >> OK >> 23

a

v > b 1_>>§- >>% { >> OK >> 2.3
3s

Pulsar en la tecla “subida” del emisor:
a- Si el eje gira en el sentido “subida”, pasar a la etapa 2.3.

b- Si el eje gira en el sentido “descenso”, invertir el sentido de rotacién pulsando en la tecla “stop” durante al
menos 3 segundos. El motor confirma la modificacion mediante una rotacion de 0,5 segundo en un sentido y
luego en el otro. Pasar a la etapa 2.3.

2.3- Ajuste de los finales de carrera:

Los reglajes de finales de carrera del motor T3.5 EHz DC se efectua de 4 formas diferentes en fucién de los
parametros siguientes : Presencia o ausencia de topes en la lama terminal y sujecion flexible o rigida* entre el
eje de enrollamiento y el tejido.

A * B Cc D
*V.AR *V.AR
VAS VAS
Easylink Easylink
OctoEasy OctoEasy
1- Pulsar simultaneamente en las teclas “bajada” y
A 1 2 “subida® de un emisor Hz. EI motor efectua una rotacion
% de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro.
V"{:l 2 2- Pulsar 2 segundos en la tecla “stop”. El motor efectua
S

una rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en el
otro. La programacion esta concluida. Pasar a la etapa 3.

1 2
P & i =
v v

2s

1- Posicionar el motor en el punto de parada de subida deseado, con la ayuda de las teclas “subida” y “bajada”.

2- Presionar simultdneamente sobre las teclas “stop” y “bajada” para memorizar el punto de parada de subida.
El motor se pone automaticamente en rotacion de bajada.

3- Presionar sobre la tecla “stop” para parar el motor.

4- Presionar 2 segundos sobre la tecla “stop” para validar el reglaje, el motor se para y efectia una rotacion de
0,5 segundo en un sentido y después en el otro. La programacion esta concluida. Pasar al punto §3.
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1- Posicionar el motor en el punto de parada de bajada deseado, con la ayuda de las teclas “subida” y “bajada”.

2- Presionar simultaneamente sobre las teclas “stop” y “subida” para memorizar el punto de parada de bajada.
El motor se pone automaticamente en rotacién de subida.

3- Presionar sobre la tecla “stop” para parar el motor.

4- Presionar 2 segundos sobre la tecla “stop” para validar el reglaje, el motor se para y efectua una rotacion de
0,5 segundo en un sentido y después en el otro. La programacion esta concluida. Pasar al punto §3.

D 1 2 3 4 5 6
&0 ==l te Pt =5
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1- Posicionar el motor en el punto de parada bajada deseado por medio de las teclas “subida” y “bajada”.

2- Pulsar simultaneamente en las teclas “stop” y “subida” para memorizar el punto de parada de bajada.
El motor se pone automaticamente en rotacion de subida.

3- Cuando el motor llega al punto de parada de subida deseado, pulsar “stop”.
4- Si es necesario, afinar el ajuste por medio de las teclas “bajada” y “subida”.

5- Pulsar simultdneamente en las teclas “stop” y “bajada” para memorizar el punto de parada de subida.
El motor se pone automaticamente en rotacion en bajada.

6- Pulsar 2 segundos en la tecla “stop” para validar los ajustes de finales de carrera, el motor se detiene,
efectuando luego una rotacién de 0,5 segundo en un sentido de giro y luego en el otro. Pasar al punto §3.

Si no quiere usar este emisor como control de maniobra individual:
- Cortar la corriente minimente 2 segundos.
- Repetir la operacion 2.1* con un nuevo emisor y después pasar directamente a §3.

* En este caso el motor functionara durante medio segundo en cada sentido, esto indica que la programa-
cién de los finales de carrera esta realizada.

PROGRAMACION DEL PRIMERO PUNTO DE MANDO INDIVIDUAL

Esta operacion no puede efectuarse hasta que el emisor haya realizado la operacion 2.1.

- Pulsar aproximadamente 1 segundo en la tecla %
PROG, girando entonces el motor 0,5 segundo en
un sentido y luego en otro. E].;

PROG 1s

- El emisor esta programado y acciona el motor en modo de pulsacion permanente.
- La radio del motor puede ponerse en modo reposo durante 10 minutos después de esta operacion (véase

§4).
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@ PUESTA EN MODO REPOSO/REANUDACION DEL MOTOR

n Es posible poner la radio del motor en modo reposo para:

- limitar la descarga de la bateria durante los periodos en los que el panel solar no puede funcionar nor-
malmente (embalaje de la persiana enrollable, transporte, almacenamiento, etc.).
- impedir cualquier riesgo por maniobra imprevista. (transporte, almacenamiento, etc.).

Después de colocar la persiana enrollable, bastara con reanudar el motor para seguir con la pro-
gramacion de los otros puntos de control.

4.1 Puesta en modo reposo de la radio del motor:

Solo es posible activar el modo reposo después de haber registrado el primer punto de control en el §3
y antes de haber realizado las programaciones del §5 (durante 10 minutos como maximo, o durante los
10 minutos posteriores a un corte de alimentacién desde la bateria y del panel solar de forma simultanea).

-Pulse simultaneamente las teclas “subida”, “stop” y %
“bajada” del emisor (programado en el §3) durante mas de
tres segundos. El motor efectua una rotacion de 0,5 segundos @-
en un sentido y luego en el otro. La radio del motor esta en

modo reposo. V‘é_:l

>3s

>>

4.2 Reanudacion de la radio del motor:

La reanudacion del motor solo es posible si el panel solar esta conectado al motor y esta iluminado (luz
difusa del sol, linterna, etc.).

- Pulse simultaneamente las teclas “Subida” y “Descenso” durante
10 segundos. El motor efectua una rotacion de 0,5 segundo en un
sentido y luego en el otro. El motor se encontrara de nuevo funcional. S>>

Ve

10s

B PROGRAMACION DE UN NUEVO PUNTO DE MANDO (INDIVIDUAL, GRUPO O GENERAL)

5.1- Abrir la memoria del motor desde el emisor de

accionamiento individual :

- Pulsar aproximadamente 3 segundos en la tecla
PROG del emisor de accionamiento individual. El
motor gira 0,5 segundo en un sentido y luego en otro.

5.2- Validar la operacion desde el nuevo emisor a

.

_ ¥
S
B

- Pulsar 1 segundo aproximadamente en la tecla
PROG del nuevo emisor. El motor gira 0,5 segundo en
un sentido y luego en otro.

- Si el nuevo punto de mando es un emisor de grupo: repetir las operaciones 5.1 y 5.2. para cada motor del
grupo.

- Si el nuevo punto de mando es un emisor general: repetir las operaciones 5.1 y 5.2 para cada motor de la
instalacién.

- Para suprimir un emisor de la memoria del motor: efectuar las operaciones 5.1 desde el emisor de mando
individual y la operacién 5.2 desde el emisor a suprimir.
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@ FUNCIONAMIENTO DEL MOTOR

6.1 - Con una bateria en buen estado de carga, los mandos posibles son: Subida, stop y descenso.
- El motor se ralentizara al llegar al final de trayecto superior/inferior.

- Efectuara un arranque a menor velocidad después de un comando de «Subida» desde el final de trayecto
inferior.

- Es posible también accionar una posicién intermedia (ver §7).

6.2 - Funcion deteccion de hielo : Un bloqueo de la persiana en presencia de hielo al subir provoca la parada
del motor.

6.3 - Funcion deteccion de obstaculos : Un bloqueo de la persiana en presencia de un obstaculo al bajar
provoca la parada del motor, y luego una inversién del movimiento.

6.4 - Funcion proteccion de la bateria contra la descarga excesiva : Antes de cada operacion de subida o
bajada, el motor controla la tensién de la bateria:

- Si la tension es inferior a 12V: ya no sera posible realizar operaciones de programacién del motor (§2->§9).

- Si la tension es inferior a 11,5V: El motor marcara un tiempo de parada al comienzo de cada orden de
subida. El descenso no es posible salvo dando varios impulsos en la tecla «descenso».

- Si la tension es inferior a 10V: El receptor no aceptara ninguna orden de mando.

n En todos estos casos, utilice el cargador de la bateria para efectuar una recarga rapida de la bateria.
El funcionamiento del motor volvera a la normalidad solo si el voltaje de la bateria supera los 12 V.
ATENCION: Nunca deje una bateria descargada (una descarga prolongada puede dafiarla).

MEMORIZAR/ PROGRAMAR / ELIMINAR DE UNA POSICION INTERMEDIA

Memorizar: Programar :
- Maniobarar el motor hasta la - Pulsar en la tecla
posicion deseada. * “stop” durante l
-Pulsar en la tecla “stop” T 0,5 s. El motor gira T
4y = =

durante 5 s. El motor gira 0,5s y se colocar a la
en un sentido luego y en el otro. posiciéon intermedia
v 5s memorizada. 0,5s

Eliminar de una posicién intermedia: Maniobrar el motor hasta la posicion intermedia. Pulsar mas de 5
segundos en la tecla “stop”, la posicién intermedia quedara suprimida.
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a MODIFICACION DE LAS POSICIONES DE LOS FINALES DE CARRERA Y DEL SENTIDO DE ROTACION (EN MODO USUARIO)

El reajuste de los finales de carrera se programa automaticamente cada 60 ciclos (durante 4 ciclos)
o despué de un corte de alimentacion para los casos siguientes : Finales de carrera Alto : Montaje A
y C, finales de carrera Bajo : Montaje Ay B.and B.

8.1- Modificacién del final de carrera subida (solo montajes B y D):

1 2
P e b ey o, f%
v

>25

1- Posicionar el motor en el punto de parada de subida regulado en §2.3 con la ayuda de la tecla “subida”.

2- Pulsar simultdneamente en las teclas “subida” y “bajada” durante 5 segundos. El motor efectiia una rotacion
de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro.

3- Afinar el ajuste por medio de las teclas “descenso” y “subida” para obtener la posicion de fin de recorrido
deseada.

4- Pulsar 2 segundos en la tecla “stop”. El motor efectia una rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en
el otro, la nueva posicién de fin de recorrido queda memorizada.

8.2- Modificacion del final de carrera bajada (solo montajes C y D) :

o Wwe Wz G

1- Posicionar el motor en el punto de parada regulado de bajada en §2.3 con la ayuda de la tecla “bajada”.

2- Pulsar simultdneamente en las teclas “subida” y “bajada” durante 5 segundos. El motor efectiia una rotacion
de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro.

3- Afinar el ajuste por medio de las teclas “descenso” y “subida” para obtener la posiciéon de fin de recorrido
deseada.

4- Pulsar 2 segundos en la tecla “stop”. El motor efectia una rotacién de 0,5 segundo en un sentido y luego en
el otro, la nueva posicién de fin de recorrido queda memorizada.

8.3- Modificacion del sentido de rotacion:

No posicionar el motor sobre los finales de carrera de subida o bajada.

1 - Presionar al mismo tiempo las teclas Subida y Bajada

durante 5 segundos. El motor efectuara una corta 1 2
rotacion en un sentido y después en otro. %
2 - En un plazo de 2 segundos, presionar la tecla Stop $ V‘é:l 5s % > ZQS

durante 2 segundos. El motor efectuara una corta
rotacion en un sentido y después en otro. De esta manera s 2s >
se habra modificado el sentido de rotacion.




) BORRADO DE LA PROGRAMACION

Durante las operaciones de este capitulo (§9), no trabaje en varios motores simultaneamente.

9.2- 94- 9.5-

1 1 1 1
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | | >>>>
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
1 1 1 1

9.1 - Desconecte el panel solar del motor T3.5 EHz DC

9.2 - Desconecte la bateria del motor T3.5 EHz DC durante 2 segundos.

9.3 - Conecte la bateria al motor durante 7 segundos.

9.4 - Desconecte la bateria del motor durante 2 segundos.

9.5 - Restablezca la conexién. Si el motor esta en posicion de finales de carrera (subida o bajada), ej motor
efectuara un corto y seguido movimiento de subida y bajada. Si no, el motor efectuara una rotacion de
5 segundos en cualquiera de los sentidos.

El motor se encuentra ahora en modo borrado de la programacion.

9.6 Validar el borrado del motor involucrado desde 9.6-

el emisor de accionamiento individual: _

- Pulsar mas de 7 segundos en la tecla PROG del emisor [ =
de mando individual. Mantener pulsado hasta que el ‘
motor efectde una primera rotaciéon de 0,5 segundo en @ PROG>7s!
un sentido y luego en el otro, y luego unos segundos mas s

tarde una segunda rotacion de 0,5 segundo en ambos 2s >
sentidos. 7s >

n La memoria del motor esta ahora completamente vacia. Puede volver a conectar el panel solar y luego
volver a efectuar la programacién completa del motor (§2).

n Es posible efectuar el procedimiento de doble corte de alimentacion desde el conector del panel :

: solar (sin intervenir sobre el conector de la bateria), si se cumplen las dos siguientes condiciones: :

- la radio del motor debe estar en modo reposo (véase §4);

- el panel solar debe llevar iluminado menos de 10 minutos (luz solar difusa, linterna, etc.). Silleva iluminado

mas de 10 minutos, desconecte el panel solar durante 10 segundos.

- efectlie a continuacion los procedimientos 9.2, 9.3, 9.4, 9.5 desde el conector del panel solar (conservando :

la conexién del motor a la bateria), antes de realizar la operacion 9.6. :

J USO Y MAINTENIMIENTO

- Este mecanismo no requiere ninguna operacion de mantenimiento.

- Al pulsar una vez el botdon A, el producto automatizado sube por completo

- Al pulsar una vez el botén ¥ el producto automatizado baja por completo.

- El producto motorizado estd en movimiento: pulse brevemente el boton “Stop”, el producto se detiene
automaticamente.

- El producto motorizado debe estar detenido, pulse 0,5 s la tecla “Stop”. El producto motorizado ira a la posicion
intermedia. (Para modificar o suprimir la posicion intermedia, véase el capitulo §7).

Trucos y consejos de uso:

PROBLEMAS POSIBLES CAUSAS SOLUCIONES
El nivel de carge de la pila | Compruebe la compatibilidad y sustituya
El producto automatizado no funciona. del punto de mando es bajo. | el punto de mando en caso necesario.

Bateria baja del sistema. | Recargar la bateria.

El producto motorizado se detiene un momento
antes de subir tras pulsar la tecla «Subiday.
No se puede programar el motor. Bateria baja del sistema. | Recargar la bateria.

Si el producto automatizado sigue sin funcionar, péngase en contacto con un profesional de la motorizacioén y la
automatizacion de la vivienda.

En virtud del presente documento, Simu SAS, F-70103 GRAY declara que, en tanto que fabricante de la motorizacién que cubren
estas instrucciones y utilizada tal y como se indica en las mismas, es conforme a las exigencias basicas de las Directivas europeas
aplicables y, en particular, la Directiva de maquinas 2006/42/CE vy la Directiva de radio 2014/53/UE. El texto completo de la declaracion
de conformidad en la UE se encuentra disponible en www.simu.com. Emmanuel CARMIER, director general, GRAY, 10/2017.

Bateria baja del sistema. |Recargar la bateria.

Coo I
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Ta instrukcja dotyczy wszystkich napedéw serii T3.5 EHz DC, ktérych rézne wersje sa dostepne w aktualnym katalogu.

Zakres stosowania: Napedy T3.5 EHz DC s3 przeznaczone do napedzania wszystkich rodzajéw rolet. Instalator, ktdry jest specjalistg
z zakresu urzadzen mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych, musi upewni¢ sig, ze napedzany produkt zostat
zainstalowany zgodnie z normami obowigzujacymi w kraju zytkowania produktu, a w szczegélnosci z norma EN13659 dotyczaca rolet.
Odpowiedzialnos¢: Przed zamontowaniem i uzytkowaniem napedu, nalezy uwaznie przeczytaé¢ niniejsza instrukcje. Oprocz
wskazdéwek podanych w tej instrukcji, konieczne jest réwniez przestrzeganie zalecen przedstawionych w zatgczonym dokumencie —
Zasady bezpieczenstwa. Naped musibyc¢ zainstalowany przez specjaliste z zakresu urzgdzen mechanicznych i automatyki w budynkach
mieszkalnych, zgodnie z instrukcjami SIMU oraz zasadami obowigzujgcymi w kraju uzytkowania produktu. Uzytkowanie napedu poza
zakresem stosowania opisanym powyzej jest zabronione. Spowodowatoby ono, podobnie jak nieprzestrzeganie wskazéwek zawartych
w niniejszej instrukcji oraz w zatgczniku — Zasady bezpieczenstwa, zwolnienie SIMU z wszelkiej odpowiedzialno$ci i utrate gwarancii.
Po zakonczeniu montazu napedu, instalator musi poinformowac¢ klientéw o warunkach uzytkowania i konserwacji napedu i przekaza¢
im instrukcje dotyczace jego uzytkowania i konserwacji, jak réwniez zatgczony dokument — Zasady bezpieczenstwa. Wszelkie
czynnosci z zakresu obstugi posprzedazowej napedu muszg by¢é wykonywane przez specjaliste z zakresu urzadzen mechanicznych
i automatyki w budynkach mieszkalnych. W przypadku pojawienia si¢ watpliwosci podczas montazu napedu lub w celu uzyskania
dodatkowych informaciji, nalezy skonsultowac¢ sie z przedstawicielem SIMU lub odwiedzi¢ strong internetowg www.simu.com.

) PREZENTACJA SYSTEMU AUTOSUN 2

Naped T3.5 EHz DC jest czescig systemu Autosun 2, ktérego referencje sg dostepne w aktualnym katalogu.
Jest to system zasilany energig stoneczna. Energia elekiryczna dostarczana przez panel stoneczny jest
magazynowana w akumulatorach baterii systemu. Ten system jest przeznaczony do stosowania w nastepujacych
krajach: Francja, Niemcy, Wielka Brytania, Belgia, Holandia, Republika Czech, Polska, Hiszpania, Portugalia,
Wiochy, Grecja, Szwaijcaria, Luksemburg, Dania, Austria, Wegry, Stany Zjednoczone (z wyjatkiem Alaski), Turcja,
Australia. W przypadku innych krajow prosimy o kontakt.

Komponenty systemu Autosun 2:

1- Naped 12V T3.5 EHz DC, 3, 6 lub 10 Nm.

2- SOLAR PANEL 12V: 3,2W / Voc: 21V /Isc : 196 mA.
3- Battery NiMh 12V: 2.2Ah

Opcjonalnie:

4.-tadowarka, nr ref: 9020638. Umozliwia szybkie
@ natadowanie baterii akumulatoréw systemu Autosun 2

> (

Reéf. 9019683

Réf. 9019722

n » Ciezar rolety musi by¢ zgodny z tabelami podanymi dla kazdego z napedow. Maksymalna wysoko$¢

umozliwiajgca zwinigcie to: 1600 mm dla napedu 3 Nm, 2400 mm dla 6 Nm i 2700 mm dla 10 Nm.

« Tabele te zostaly opracowane na postawie danych Srednioro cznych odpowiadajgcych korzystaniu z rolety przy
2 cyklach dziennie (1 cykl = 1 podnoszenie i 1 opuszczanie). Uwaga: maksymalnie 1 cykl dla 10 Nm w kierunku
potnocnym (lub w kierunku potudniowym dla Australii)

» W przypadku lat wyjatkowych nalezy korzystac z zasilacza awaryjnego do fadowania akumulatora w systemie Autosun 2.

* Panel Stoneczny zawsze powinien by¢ umieszczony na obudowie skrzynki roletowej, w taki sposob, aby
maksymalnie odbierat promienie stoneczne.

PL

5- Uchwyt panelu stonecznego ref. 9019683
6- Przedtuzacz 5 m ref. 9019722

Réf. 9020638




INSTALACJA

Zalecenia, ktére muszg by¢ stosowane przez specjaliste z zakresu napedoéw i automatyki w budynkach
mieszkalnych, wykonujacego instalacje napedu:

- Sposoby okablowania sg okreslone w normach krajowych oraz w normie europejskiej IEC 60364.

- W przypadku wykonywania instalacji elektrycznych przez $ciany, przewody musza by¢ zabezpieczone i
odizolowane przez przepusty kablowe i/lub rurki ostonowe. Nie mozna zdemontowaé przewodu napedu. W
przypadku uszkodzenia, naped nalezy przekazaé¢ do serwisu posprzedaznego.

Zalecenia: Zachowa¢ minimalng odlegto$¢ 20 cm miedzy dwoma napedami T3.5 EHz DC. Zachowa¢ minimalng

odlegtos¢ 30 cm miedzy napedem T3.5 EHz DC a nadajnikiem Hz. SIMU zaleca umieszczenie wieszakow

blokujgcych pomiedzy pancerzem, a rurg nawojowg i zamocowanie przewodow wewnatrz skrzynki roletowe;.

Uzywanie urzadzen radiowych pracujgcych na tej samej czestotliwosci (433,42 MHz) moze spowodowac

pogorszenie dziatania naszego urzadzenia (np: stuchawki radiowe hi-fi).

Patrz instrukcja 5117585/5139459 do instalacji panelu stonecznego. Patrz instrukcja 5136806/5139158 do
instalacji baterii akumulatoréw. Przed uzyciem nataduj bateri¢ akumulatoréw za pomoca tadowarki o nr
ref. 9020638.

n Naped T3.5 EHz DC jest zgodny ze wszystkimi nadajnikami SIMU Hz (maks. 12 nadajnikéw (1 kanatowych)
do jednego napedu) Prosimy zapoznac sie z odpowiednimi instrukcjami.

Wykonywanie otworéw w rurze nawojowej:

A

| OB —
== - lmle el
(n’f%%’)‘ (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
29 |
938,2@
Montaz :

PLASTITE FXSN7/7X12 ZING JA.
(5005970)

\(‘)

3Nm-6Nm - 10Nm| 37 (433]|4,2| 8 |55]|457(470

]
12VDC

BB REGULACJA WYLACZNIKOW KRANCOWYCH

Jesliinstalacja obejmuje kilka napedow, tylko 1 naped jest podifgczony do zasilania podczas wykonywania
czynnosci opisanych w 2.1. Wyeliminuje to interferencje z innymi napedami podczas programowania.

2.1- Tryb uczacy :

1- Podtaczy¢ akumulator 12V do napedu.

W przypadku innego Zzrédfa zasilania niz akumulator i panel
sfoneczny systemu Autosun 2 nalezy zapozna¢ sie z dokumentacjg
techniczng 5139543.

2- Nastepnie podtaczyé panel stoneczny 12V do napedu. Przejsé do

kolejnego etapu.

3- Nacisng¢ jednoczesnie przyciski ,,Géra” i ,,D6}’ nadajnika Hz. Naped
wykonuje obrét przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w
drugim. Nadajnik steruje teraz napedem w trybie niestabilnym Nalezy
przejsé do etapu 2.2.

n Podczas pierwszych trzech sekund ruchu kiedy pancerz przemieszcza

sie w kierunku Goéra lub D6t naped bedzie pracowat z mniejszg
predkoScig, aby utatwic¢ ustawienie potozenia kraricowego.
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2.2- Konfiguracja kierunku obrotu :

i >> OK >> 23
&gy ”’a
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Naciska¢ na przycisk ,,Géra” nadajnika:

a- Jesli rura nawojowa obraca sie w kierunku ,Gora”, nalezy przej$¢ do etapu 2.3.

b- Jesli rura nawojowa obraca sie w kierunku ,Dot”, nalezy zmienic¢ kierunek obrotu naciskajac na przycisk ,Stop”
przez co najmniej 3 sekundy. Naped potwierdzi zmiane poprzez obrét przez 0,5 sekundy w jednym kierunku,
a nastepnie w drugim. Nalezy przej$¢ do etapu 2.3.

2.3- Regulacja wytacznikéw krancowych :

Wytgczniki krancowe napedoéw T3.5 EHz DC sg regulowane na 4 rézne sposoby w zaleznosci od nastepujgcych
warunkoéw: Czy listwa dolna posiada odbojniki czy nie, czy potgczenie pancerza z rurg nawojowg jest sztywne*
czy nie.

B Cc D
*V.AR *V.AR
VA.S V.A.S
Easylink Easylink I %
OctoEasy OctoEasy <
A 1 2 1- Jednoczesnie nacisna¢é na przyciski ,,Géra” i ,,Dot”’
nadajnika Hz. Naped wykonuje obrét przez 0,5 sekundy w
% % $ -@ jednym kierunku, a nastepnie w drugim.
V"{:l 2s 2- Naciskaé na przycisk ,,Stop” przez 2 sekundy. Naped
wykonuje obrét przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a

nastepnie w drugim. Operacja jest zakonczona. Nalezy
przejsc¢ do etapu 3.

B 1 2 3 4
t |
N A m~ wr

1- Ustawi¢ naped w goérnej pozycji wytacznika krancowego za pomocg przyciskéw ,Gora” lub ,, Dot

2- Nacisnag¢ jednoczesnie przyciski ,,Stop” i ,,Dot’, aby zapisa¢ w pamieci ustawienie ,gérnego” potozenia
krancowego. Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku ,Dot”.

3- Nacisng¢ przycisk ,Stop”, aby zatrzyma¢ naped.

4- Naciskac¢ przez 2 sekundy na przycisk ,,Stop”, aby zatwierdzi¢ ustawienia. Naped wykona obrét przez 0,5
sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Operacja jest zakoriczona. Nalezy przejsc do etapu 3.
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1- Ustawi¢ naped w dolnej pozycji wytacznika krancowego za pomocg przyciskéw ,Gora” lub ,Dot”.

2- Nacisna¢ jednoczesnie przyciski ,,Stop” i ,,Gora”, aby zapisaé w pamieci ustawienie ,dolnego” potozenia
krancowego. Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku ,Géra”.

3- Nacisng¢ przycisk ,Stop”, aby zatrzymac naped.

4- NaciskgC przez 2 sekundy na przycisk ,,Stop”, aby zatwierdzi¢ ustawienia. Naped wykona obrot przez
0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Operacja jest zakoriczona. Nalezy przejs¢ do etapu 3.

D 1 2 3 4 5 6
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1- Ustawi¢ naped w dolnej pozycji wytgcznika krancowego za pomocg przyciskéow ,Goéra” lub ,Dét”.

2- Nacisna¢ jednoczesnie przyciski ,,Stop” i ,,Gora”, aby zapisaé w pamieci ustawienie ,dolnego” potozenia
krancowego. Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku ,Géra”.

3- Naciska¢ na przycisk ,Stop”, kiedy naped osiggnie wymagane ,gorne” potozenie krancowe.
4- W razie potrzeby doregulowac¢ ustawienie za pomocg przyciskow ,Gora” lub ,Dét”.

5- Nacisng¢ jednoczesnie przyciski ,,Stop” i ,,Dof’ aby zapisaé w pamieci ustawienie gérnego potozenia
krancowego. Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku ,Doéf”.

6- Naciska¢ przez 2 sekundy na przycisk ,,Stop”, aby zatwierdzi¢ ustawienia. Naped zatrzyma sie i wykona
obrét przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Operacja jest zakoriczona. Nalezy przej$¢
do etapu 3.

Jesli nie chcemy zaprogramowaé tego nadajnika, jako sterowania indywidualnego, to nalezy:
- wytgczy¢ zasilanie odbiornika na minimum 2 sekundy,
- powtérnie wykonac operacje z punktu 2.1* z uzyciem nowego nadajnika, a nastepnie przejs¢ do punktu 3.

*w tym przypadku naped wykona ruch obrotowy przez 0.5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w
drugim. Oznacza to, ze ustawienia kraricowe zostaty juz wykonane.

PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO INDYWIDUALNEGO POZIOMU STEROWANIA

Operacja ta moze by¢ wykonana tylko z nadajnika, ktéry by¢ uzywany do przeprowadzenia operacji
wg 2.1.

- Naciska¢ na przycisk PROG przez okoto
1 sekunde. Naped Wykonuje ruch obrotowy 0,5

sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

PROG 1s

- Panstwa nadajnik jest teraz zaprogramowany i steruje napedem w trybie stabilnym.
- Po tej operacji jest mozliwe przez 10 minut ustawienie napedu w tybie czuwania (stand by).

4/8 N



u PRZECHODZENIE W TRYB CZUWANIA / AKTYWACJI NAPEDU

n Mozliwe jest ustawienie napedu w trybie gotowosci (dezaktywacja odbiornika radiowego), aby:

- ograniczy¢ roztadowanie akumulatora, kiedy panel stoneczny nie moze normalnie pracowa¢ (pakowanie
rolety, transport, przechowywanie).

- wyeliminowac ryzyko fatszywego uzycia (pakowanie rolety, transport).

Po zainstalowaniu rolety, normalne dziatanie zostanie przywrécone poprzez obudzenie napedu
(ponowna aktywacja odbiornika radiowego).

4.1 Tryb czuwania odbiornika radiowego napedu:

Naped moze pozostawac w trybie czuwania tylko po zaprogramowaniu pierwszego punktu sterowania w
§ 3 i przed wykonaniem programowania z § 5 (maks. 10 minut) lub w ciggu 10 minut po réwnoczesnym
odfgczeniu napedu od zasilania z akumulatora i z panelu stonecznego).

- Naciskac¢ jednoczesnie i przez 3 sekundy przyciski

,GORA”/”STOP” i ,,DOL” nadajnika (zaprogramowanego %

w §3), naped bedzie pracowat przez 0,5 sekundy w jednym @-

kierunku, a nastepnie w drugim kierunku. Odbiornik radiowy >>
napedu zostat dezaktywowany. @

>3s

4.2 Obudzenie odbiornika radiowego napedu:

Obudzenie jest mozliwe tylko wtedy, jesli panel stoneczny jest podigczony do napedu i oswietlony
(rozproszonym Swiattem stonecznym, latarkg, ... minimalnie).

- Naciska¢ jednoczesénie i przez ponad 10 sekund przyciski ,,GORA”
i ,DOL” zaprogramowanego nadajnika. Naped wykonuje obrét %
0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Odbiornik >>
radiowy napedu zostat obudzony. Naped pracuje teraz normalnie. Vi:

10s

a PROGRAMOWANIE NOWEGO POZIOMU STEROWANIA (INDYWIDUALNEGO, GRUPOWEGO LUB OGOLNEGO)

5.1- Otworzy¢ pamieé¢ odbiornika przy pomocy

nadajnika sterowania indywidualnego:

- Naciska¢ przez okoto 3 sekundy na przycisk PROG
zaprogramowanego wczesniej nadajnika sterowania
indywidualnego. Naped wykonuje ruch obrotowy
0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

5.2- Zatwierdzi¢ dokonang czynnos¢ z nowego %

nadajnika, ktéry chcemy zaprogramowac:

- Naciskaé przez okoto 1 sekunde na przycisk PROG
nowego nadajnika. Naped wykonuje ruch obrotowy przez
0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

- Jedli Panistwa nowy poziom sterowania jest sterowaniem grupowym: nalezy powtérzy¢ operacje 5.1 i 5.2 dla
kazdego napedu grupy.

- Jedli Panstwa nowy poziom sterowania jest sterowaniem ogdélnym: nalezy powtérzy¢ operacje 5.1 i 5.2 dla
kazdego napedu instalacji.

- Aby usungc¢ nadajnik z pamieci odbiornika napedu nalezy wykonacC operacje 5.1 z zaprogramowanego
nadajnika, a nastepnie. wykonac operacje 5.2 z nadajnika ktéry chcemy skasowac.
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@ DzIALANIE NAPEDU T3.5 EHz DC

6.1

6.2

6.3

6.4

- Przy dobrze natadowanym akumulatorze, mozliwe polecenia to: podnoszenie, stop i opuszczanie.
- Naped zwalnia przy potozeniu kraicowym GORA i DOL..

- Naped rozpocznie ruch z mniejszg predkoscig po poleceniu ,GORA” rozpoczynajgcym sie z dolnego
potozenia krancowego.

- Mozliwe jest réwniez wydanie polecenia do pozycji posredniej (patrz §7).

- Funkcja detekcji oblodzenia: blokada rolety przy podnoszeniu ze wzgledu na oblodzenie powoduje
zatrzymanie napedu.

- Funkcja detekcji przeszkéd: blokada rolety przy opuszczaniu ze wzgledu na obecno$¢ przeszkody
powoduje zatrzymanie napedu, a nastepnie odwrécenie kierunku obrotow.

- Funkcja zabezpieczenia baterii przed nadmiernym roztadowaniem: przed wykonaniem kazdego
podnoszenia lub opuszczania, naped sprawdza napigcie baterii:

Jezeli napiecie jest nizsze, niz 12V: nie bedzie juz mozna wykonywaé operacji programowania napedu (§2-> §9).
Jezeli napiecie jest nizsze, niz 11.5V: naped zatrzyma sie na poczatku kazdego polecenia podnoszenia.
Opuszczanie jest mozliwe wytgcznie po kilkukrotnym naci$nieciu przycisku “Dot.

Jezeli napiecie jest nizsze, niz 10 V: odbiornik nie przyjmuje zadnych polecen.

n W tych przypadkach uzyj tadowarki akumulatora, aby szybko wykonaé¢ tadowanie baterii

akumulatoréw. Dziatanie napedu powréci do normalnego stanu tylko wtedy, gdy napigcie baterii
akumulatoréw przekroczy 12V.

OSTRZEZENIE: Nigdy nie zostawiaj roztadowanej baterii akumulatoréw (bateria akumulatoréw
moze zosta¢ uszkodzona przez pozostawienie jej w stanie roztadowania przez dtuzszy czas).

ZAPIS / STEROWANIE / KASOWANIE POZYCJI POSREDNIEJ

Zapis:

- Ustawi¢ naped w wymaganym

na przycisk ,Stop“. Naped
wykonuje obrét przez 0,5
sekundy w jednym kierunku, a

wykonuje ruch do
5s pozycji posredniej. 05s

Sterowanie:
- Naciskac na przycisk }.
miejscu. }- * « Stop » przez }-
- Naciska¢ przez 5 sekund 0,5 sekundy. Naped
by (e o=
A\

nastepnie w drugim.

Kasowanie pozycji posredniej: Krotko nacisngé przycisk ,Stop” aby naped osiggnat pozycje posrednia, ktéra
ma zosta¢ wykasowana. Naciskac¢ przez 5 sekund na przycisk Stop, aby wykasowac¢ pozycje posrednia.
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B3 zZMIANA USTAWIEN POLOZEN KRANCOWYCH | KIERUNKU OBROTOW (W TRYBIE UZYTKOWNIKA)

/N Ponowna regulacja potozeri krancowych jest wykonywana automatycznie po kazdych 60 cyclach pracy
(podczas 4 cykli) lub po zaniku napiecia zasilajgcego dla nastepujacych rodzajow instalacji: Gérny
wylacznik krancowy : Montaz A i C, dolny wytgcznik krancowy : Montaz A i B.

8.1- Zmiana goérnego potozenia krancowego (tylko w przypadku montazu B i D):

P o b oes o b
iv iv@“ iv i‘?

1- Ustawi¢ naped w ,goérnej” pozycji wytgcznika krancowego ustawionej wczesniej na etapie 2.3 za pomoca
przycisku ,Gora”.

2- Naciskac¢ jednoczes$nie na przyciski ,,Géra” i ,,D6t’ przez 5 sekund. Naped wykonuje obrot 0,5 sekundy w
jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

3- Ustawi¢ nowe potozenie krancowe za pomocg przyciskow ,Gora” i ,Dot”.

4- Naciska¢ przez 2 sekundy na przycisk ,,Stop”, aby zatwierdzi¢ nowe ustawienie. Naped wykona obrot
0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastgpnie w drugim. Nowe ustawienie ,gérnej” pozycji wytacznika
krancowego jest zapisane w pamieci.

8.2- Zmiana dolnego potozenia krancowego (tylko w przypadku montazu C i D):

1 2 3 4
s s s
%i L2l %{ v ® %} v %*f;’?

1- Ustawi¢ naped w ,dolnej” pozycji wytgcznika krancowego ustawionej wczesniej na etapie 2.3 za pomoca
przycisku ,Dét".

2- Naciska¢ jednoczes$nie na przyciski ,,Géra” i ,,D6t” przez 5 sekund. Naped wykonuje obrét 0,5 sekundy w
jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

3- Ustawi¢ nowe potozenie krancowe za pomocg przyciskow ,Gora” i ,Dot”.

4- Naciska¢ przez 2 sekundy na przycisk ,,Stop”, aby zatwierdzi¢ nowe ustawienie. Naped wykona obroét

0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Nowe ustawienie ,dolnej” pozycji wytgcznika
krancowego jest zapisane w pamieci.

8.3- Zmiana kierunku obrotéw (w trybie uzytkownika):

Nie przemieszczaé¢ pancerza do gérnego lub dolnego potozenia krancowego.

1- Naciskac¢ jednoczesnie na przyciski “Géra” i “Dét”’ przez
5 sekund. Naped wykona krotki ruch obrotowy w jednym
kierunku, a nastepnie w kierunku przeciwnym.

2- W ciggu 2 sekund, naciska¢ na przycisk Stop przez
2 sekundy. Naped wykona krotki ruch obrotowy w jednym
kierunku a nastepnie w kierunku przeciwnym, kierunek
obrotoéw zostat zmieniony.




) KASOWANIE ZAPROGRAMOWANIA

Podczas wykonywania czynnosci opisanych w tym rozdziale (§9) nie nalezy pracowac na kilku napedach jednoczesnie.

| 9.2- | 9.4-

b

I
I
l
&
!

9.1 - Odtgczy¢ panel stoneczny od napedu T3.5 EHz DC

9.2 - Odtgczy¢ baterie akumulatoréw od napedu T3.5 EHz DC na 2 sekundy.

9.3 - Podtaczy¢ baterie akumulatorow na 7 sekund.

9.4 - Odtgczy¢ baterig akumulatoréw od napedu na 2 sekundy.

9.5 - Przywré¢ zasilanie. Jezeli naped jest w pofozeniu kraricowym (gérnym lub dolnym), porusza sie krotko w
Jjednym, a nastepnie w drugim kierunku. W kazdym innym przypadku naped porusza sie przez 5 sekund w
losowo wybranym kierunku.

Naped znajduje sie obecnie w trybie kasowania | 9.6-

zaprogramowania.

9.6- Nastepnie nalezy potwierdzic skasowanie % [‘@

danego napedu za pomoca nadajnika sterowania [ ==

indywidualnego w nastepujacy sposob: @.. PROG>7s'

- Naciska¢ ponad 7 sekund na przycisk PROG nadajnika, 2
W tym czasie naped wykona pierwszy obrét przez - s -
0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. 7s >

Przyciskac¢ dalej az do momentu, kiedy kilka sekund pdzniej naped wykona drugi ruch obrotowy w obu kierunkach.

v

Pamie¢ napedu jest teraz catkowicie skasowana. Mozesz podtgczyc panel stoneczny do baterii akumulatoréw, a
nastepnie przejsc¢ do petnego programowania (§2).

.“ Mozliwe jest wykonanie procedury podwadjnego odiaczenia zasilania bezposrednio ze ztgcza panelu :

H stonecznego (bez odiaczania akumulatora od napedu), jesli spetnione s3 nastepujace dwa warunki: :

- Odbiornik radiowy napedu musi by¢ w trybie czuwania (patrz § 4)

- Panel stoneczny musi by¢ oswietlony rozproszonym $wiattem stonecznym, latarka, ... przez mniej niz 10

minut. Jesli jest oswietlony przez ponad 10 minut, odtgczy¢ panel stoneczny na 10 sekund. :

- nastepnie wykona¢ procedure podwdjnego odigczenia zasilania 9.2, 9.3, 9.4, 9.5, ze ztgcza panelu
stonecznego (potaczenie miedzy akumulatorem i napedem jest utrzymywane), przed wykonaniem

) UZYTKOWANIE | KONSERWACJA

- Ten naped nie wymaga czynnosci konserwacyjnych.

- Nacisng¢ lub naciska¢ przycisk A, aby podnies¢ rolete lub napgdzany produkt.

- Nacisnac¢ lub naciska¢ przycisk ¥, aby opu$ci¢ rolete lub napedzany produkt.

- Jezeli napedzany produkt jest w ruchu, krétko nacisngé przycisk stop. Napedzany produkt zatrzymuije sie automatycznie.
- Napedzany produkt jest wowczas zatrzymany, krotko nacisng¢ przycisk Stop, napedzany produkt wykonuje ruch do
pozycji posredniej. (Aby zmieni¢ lub wykasowaé pozycje posrednig, zapoznac si¢ z rozdziatem §7).

Wskazowki i rady dotyczace uzytkowania:

WNIOSKI MOZLIWE PRZYCZYNY |ROZWIAZANIA

Bateria punktu sterowania Sprawdzi¢, czy bateria jest roztadowana
jest rozladowana. i w razie potrzeby wymienié.

Bateria akumulatoréw
systemu jest roztadowana.
Roleta zatrzymuije sie na krétko przed podniesieniem, | Bateria akumulatoréow

gdy nacisniety jest przycisk Gora. systemu jest roztadowana.
Bateria akumulatorow
systemu jest roztadowana.
Jesdli napedzany produkt nadal nie dziata, nalezy skontaktowac sie z profesjonalnym technikiem specjalizujgcym
sie w zakresie urzgdzen mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych.

Napedzany produkt nie dziata.
Nataduj baterie akumulatoréw.

Nataduj baterie akumulatoréw.

Programowanie napedu nie jest mozliwe. Nataduj baterie akumulatoréw.

z podstawowymi wymogami stosownych Dyrektyw europejskich, w szczegdlnosci z Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE oraz Dyrektywa radiowg RED 2014/53/UE.

c E Firma SIMU SAS, F-70103 GRAY, jako producent wyrobu, o$wiadcza niniejszym, ze naped opisany w tej instrukcji i uzytkowany w sposéb w niej okreslony, jest zgodny
Petny tekst deklaracji zgodnosci WE jest dostepny pod adresem internetowym www.simu.com. Emmanuel CARMIER, Dyrektor Generalny, GRAY, 10/2017.

G I8



AUTOSUN® 2 5136882A
cz- T3.5 EHz DC (12v=)

CZ - PREKLAD
ORIGINALNIHO NAVODU

S.A.S. au capital de 5000 000 € - Z.I. Les Giranaux - BP71 - 70103 ARC-LES-GRAY CEDEX - FRANCE - RCS VESOUL B 425 650 090 - SIRET 425 650 090 00011 - n° T.V.A CEE FR 87 425 650 090

S o

-20°C / +60°C

Tento navod se vztahuje na v8echny verze pohonu typu T3.5 EHz DC, které jsou dostupné v aktualnim katalogu.

Oblast pouziti: Pohony T3.5 EHz DC jsou navrzeny pro v§echny typy rolet. Osoba, ktera provadi montaz, musi byt odbornik v oblasti
motorizace a domaci automatizace. Tato osoba také musi zajistit, Ze pohanény vyrobek je instalovan ve shodé s normami, platnymi v
zemi instalace, zejména CSN EN 13659 pro piedokenni rolety.

Odpovédnost: Pfed montazi a pouzitim pohonu si pozorné prectéte tento navod. Kromé pokynt uvedenych v tomto navodu
dodrzujte také podrobné instrukce uvedené v pfilozeném dokumentu Bezpe€nostni pokyny. Pohon musi byt instalovan odbornikem
v oblasti motorizace a domaci automatizace, v souladu s instrukcemi spole¢nosti SIMU a s pfedpisy platnymi v zemi, v niz je dany
vyrobekt provozovan. Jakékoli pouZiti pohonu mimo vySe uvedenou oblast pouZiti je zakdzano. Pouziti mimo stanovenou oblast pouZiti
i jakékoli nedodrzeni instrukci v této pfiruéce a v pfiloZeném dokumentu Bezpecnostni pokyny vede ke ztraté platnosti zaruky a
zprostuje spole¢nost SIMU jakékoliv odpovédnosti za pripadné nasledky. Pracovnik zajistujici montaz musi informovat své zakazniky
o podminkach pouzivani a udrzby pohonu a po dokonéeni instalace pohonu jim musi pfedat instrukce pro pouziti a udrzbu véetné
pfiloZzeného dokumentu Bezpeénostni pokyny. Poté, co byl pohon instalovan, musi veSkeré ¢innosti na ném provadét pouze odbornik
v oblasti motorizace a domaci automatizace. Pokud béhem montaze pohonu narazite na nejasnosti nebo budete-li potfebovat dodate¢né
informace, kontaktujte pfisluSného pracovnika spole¢nosti SIMU nebo navstivte internetovou stranku www.simu.cz.

@ POPIS SYSTEMU AUTOSUN 2

Stejnosmérny pohon T3.5 EHz DC je soucasti systému Autosun 2, jehoz varianty jsou dostupné v aktualnim
katalogu. Jedna se o napajeny systém, vyuzivajici solarni energii. Elektricka energie vyrobena solarnim panelem
je ukladana do baterie systému. Systém je ur€en k pouziti v nasledujicich zemich: Francie, Némecko, Belgie,
Nizozemsko, Ceska Republika, Slovenska Republika, Polsko, Velka Britanie, Spanélsko, Portugalsko, Italie,
Recko, Svycarsko, Lucembursko, Dansko, Rakousko, Madarsko, USA (kromé& Aljasky), Turecko, Australie. Pro
pouziti v jinych statech kontaktujte vyrobce.

Soucasti systému Autosun 2:

1- 12V pohon T3.5 EHz DC, 3, 6 nebo 10 Nm.

2- SOLARNI PANEL 12V: 3,2W / Voc: 21V / Isc : 196 mA.
3- Nabijeci baterie NiMh 12V: 2.2Ah

Volitelné:
® 4- Nabijec j. € ZAUj 3 iti i
jeCka, obj. €. 9020638. Umozriuje rychlé dobiti baterie
@' @ systému Autosun 2.

£ Réf. 9019683
N 5- Drzak solarniho panelu, obj. ¢. 9019683

6- Prodluzovaci kabel 5m, obj. €. 9019722

®

Réf. 9019722

Réf. 9020638

n * Vaha rolety musi byt shodna s uvedenymi udaji pro kazdy z motord. Maximalni vysky rolety jsou: 1600 mm

pro pohon 3Nm, 2500 mm pro pohon 6Nm a 2700 mm pro pohon 10Nm.

« Tyto tabulky byly sestaveny na zakladé primérnych roénich hodnot a pro pouZivani rolety s cetnosti 2 cykly /
den (1 cyklus = 1 vytaZeni a 1 spusténi). Upozornéni: Pri pouziti s pohonem 10Nm je doporucena orientace
systému na vychodni, jizni nebo zapadni stranu. Pri orientaci na severni stranu doporucujeme denni ¢etnost
pouZiti 1 cyklus.

» Pokud béhem roku panuji vyjimeéné Spatné podminky, k dobiti baterie systému Autosun 2 vyuZijte nabijecku.

» Solarni panel musi byt instalovan v takové poloze, aby byl v maximalni mozné mifre vystaven primému
slunecnimu zareni. (napf. na roletovém boxu nebo na fasade.)

cz



INSTALACE

Instalaci, odzkouseni a uvedeni do provozu smi provadét pouze osoba odborné zpusobila. Instalace musi
byt provedena v souladu s mistné platnymi pfedpisy a navodem k instalaci:
- Podminky instalace elektrickych zafizeni se fidi mistné platnymi normami a vyhlaSkami nebo normou IEC 60364.
- Kabely prochazejici kovovou sténou musi byt ochranény a izolovany odpovidajici chrani¢kou nebo prichodkou.
- Kabel nelze odpojit. Pokud je poSkozeny, nechte jej vyménit vyrobcem pohonu.
Doporuceni: Dodrzujte minimalni vzdalenost 20 cm mezi dvéma pohony T3.5 EHz DC. Dodrzujte minimalni
vzdalenost 30 cm mezi pohony T3.5 EHz DC a vysilatem Hz. Simu doporuc€uje umistit konektory mezi bo¢nici
a vymezovaci podlozku a upevnit kabely uvnitf roletové schranky . Kabely a konektory musi byt chranény pred
pohybem rolety. Pouzivani jiného vysilaciho zafizeni (napf. bezdratova sluchatka) pracujiciho na stejném
kmitocCtu (433,42MHz) muze rusit nase zafizeni. Neumistujte vysilace v blizkosti kovovych ploch, abyste predesli
snizeni dosahu signalu.
Pri instalaci solarniho panelu se fidte pokyny v navodu obj. €. 5117585/5139459.
Pri instalaci baterie se fid'te pokyny v navodu obj. €. 5136806 /5139158. Pred prvnim pouzitim baterii
nabijte pomoci nabijecky obj. €. 9020638.
n Pohon T3.5 EHz DC je kompatibilni se vsemi vysilaci Simu Hz (kapacita paméti pohonu: max. 12 vysilact
(1kanal)). Ridte se pfislusnym navodem.
Pfiprava montaznich otvort v hfideli:
A

B c——A—— @B
== q ==l el o v
@ min.| (mm) | (mm) [ (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
(mm)
) L2
29 ‘ L1
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PLASTITE FXSN7/7X12 ZING JA.
(5005970)

e

\A 1,2 Nm O: i

O
g 3Nm-6Nm - 10Nm| 37 [433]|4,2| 8 |5,5|457(470
N

Montaz:

EB NASTAVENI KONCOVYCH POLOH

PN Pokud je v budové instalovdno vice pohond, je nutné, aby pfi provadéni operace podle bodu 2.1 byl napdjen
pouze jeden pohon. V opacném pripadé hrozi, Ze pfi programovani muze dojit k vzdjemnému ovliviiovani.

2.1- Programovaci rezim

1- Pfipojte baterii k pohonu.

Pokud pouzivate jiny napdjeci zdroj nez systémovou baterii
Autosun 2 a solarni panel, fid'te se pokyny v technické pfiru¢ce
obj. ¢. 5139543.

2- Pak k pohonu pfipojte 12V solarni panel. Pfejdéte na dal$i krok.

3-Na vybraném vysilagi Hz stisknéte zaroven tlac¢itka ,,NAHORU“ a

,DOLU“. Pohon kratkym pohybem tam a zpét potvrdi pfijeti vysilage.
Pouzity vysilaé nyni ovlada dany pohon pouze pokud trvale drZite
tlacitko. Prejdéte k bodu 2.2.

n Prvni 3 sekundy chodu nahoru nebo doli v programovacim reZimu se
pohon pohybuje niZsi rychlosti, aby se usnadnilo nastaveni koncovych
poloh.
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2.2- Nastaveni sméru otaceni:

i >> OK >> 23 P@ d
4, ”’a
v :b%1>>@- >>%%j_>> OK >> 2.3
3s

Stisknete-li na vysilaci tlacitko ,NAHORU“ a pohon se otaci:

a- Spravnym smérem, prejdéte k bodu 2.3.

b- Ve sméru ,dold", stisknéte na 3s. tlacitko “STOP*, pohon kratkym pohybem tam a zpét potvrdi zménu sméru
otaceni. Prejdéte k bodu 2.3.

2.3- Nastaveni koncovych poloh:

Koncové polohy pohonu T3.5 EHz DC mohou byt nastaveny ¢tyfmi zplGsoby v zavislosti na zpusobu montaze
rolety: roleta je nebo neni vybavena zarazkami na koncové li§té a ma pevné nebo pruzné zavésy pro spojeni
rolety s htideli.

*V.AR *V.A.R
V.AS V.A.S
Easylink Easylink [
OctoEasy

OctoEasy

1- Sougasné stisknéte tlacitka vysilate Hz NAHORU a DOLU.
A 1 2 Pohon se kratce pohne tam a zpét.

% % $ -@ 2- Stisknéte a podrzte tlaCitko STOP na 2s. Pohon se

@ 2s kratce pohne tam a zpét. Nastaveni koncovych poloh je
provedeno. Prejdéte na kapitolu 3.
B 1 2 3 4

P oo S - b=

1- Pomoci tlagitek “NAHORU* a “DOLU* nastavte pozadovanou horni koncovou polohu.

2- Takto nastavenou horni koncovou polohu uloZte sou¢asnym stiskem tlagitek “STOP“ a “DOLU“. Pohon se
rozjede ve sméru dold.

3- Zastavte pohon tlacitkem “STOP*.

4- Stisknéte tlacitko STOP na 2s. pro potvrzeni horni koncové polohy. Pohon se kratce pohne tam a zpét.
Nastaveni koncovych poloh je provedeno. Prejdéte na kapitolu 3.
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1- Pomoci tlagitek “NAHORU* a “DOLU* nastavte pozadovanou dolni koncovou polohu.

2- Takto nastavenou dolni koncovou polohu ulozte sou¢asnym stiskem tlacitek “STOP“ a “NAHORU“. Pohon se
rozjede ve sméru nahoru.

3- Zastavte pohon tlacitkem STOP.

4- Stisknéte tlaCitko STOP na 2s pro potvrzeni dolni koncové polohy. Pohon se kratce pohne tam a zpét.
Nastaveni koncovych poloh je provedeno. Prejdéte na kapitolu 3.
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1- Pomoci tladitek NAHORU a DOLU nastavte pozadovanou dolni koncovou polohu.

2- Takto nastavenou dolni koncovou polohu ulozte sou€¢asnym stiskem tlacitek “STOP“ a “NAHORU*. Pohon se
rozjede ve sméru nahoru.

3- Tlacitkem STOP zastavte pohon v pozadované horni koncové poloze.
4- Pokud je to nutné, méizete polohu pfesné nastavit pomoci tlagitek “NAHORU* nebo “DOLU*.

5- Takto nastavenou horni koncovou polohu uloZte sou¢asnym stiskem tlagitek “STOP a “DOLU“. Pohon se
rozjede ve sméru dold.

6- Poté stisknéte na 2s tlaéitko STOP pro potvrzeni obou koncovych poloh. Pohon se zastavi a poté se kratce
pohne tam a zpét. Nastaveni koncovych poloh je provedeno. Prejdéte na kapitolu 3.

Pokud nechcete pouzit tento vysila¢ pro ovladani pohonu:
- Preruste pfivod elekrického proudu (nejméné na 2 sekundy).
- Opakujte postup podle odstavce 2.1* s novym vysilaem a pak pfejdéte pfimo na kapitolu 3.

* Po pfipojeni napajeni se pohon kratce pohne tam a zpét. Tim davéa najevo, Ze koncové polohy jsou jiz
nastaveny.

SPAROVANI PRVNIHO INDIVIDUALNIHO OVLADAGE

Tento krok Ize provést pouze s vysilaéem, se kterym byl proveden postup podle odstavce 2.1.

kratce pohne tam a zpét.

- Stisknéte na cca 1s tlacitko PROG. Pohon se %

PROG 1s

- Viysila¢ je nyni sparovan a ovlada motor v impulsnim rezimu.
- Po dobu 10 minut od provedeni tohoto postupu je mozné pohon uvést do rezimu stand-by (viz kapitola 4).
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3 UVEDENi POHONU DO REZIMU STAND-BY / PROBUZENi POHONU

n Pohon je mozné uvést do rezimu stand-by (vypnuty pfijimac dalkového ovladani), aby se:

- omezilo vybijeni baterie v situaci, kdy solarni panel nemuze baterii Fadné dobijet (pfi baleni rolety, pfi
transportu, skladovani, ...)

- vyloucilo nechténé nahodné pouZziti (pfi baleni rolety, pfi transportu, ...).

Poté, co je roleta instalovana, se obnovi normalni provozni rezim probuzenim pohonu (znovu se
zapne prijima¢ dalkového ovladani).

4.1 Uvedeni do rezimu stand-by :

n Pohon je mozné uvést do reZzimu stand-by pouze po sparovani s prvnim vysilacem podle odstavce 3 (po
dobu nejdéle 10 minut) a pfed sparovanim s dalsim vysilatem podle odstavce 5 nebo po dobu 10 minut po
souc¢asném odpojeni baterie i solarniho panelu.

- Souéasné stisknéte a drzte 3 sekundy stisknuta tlaéitka %
“NAHORU* + “STOP* + “DOLU* na vysiladi (sparovaném
podle odstavce 3), pohon se kratce pohne tam a zpét. @- s>
Prijimac dalkového ovladani v pohonu je vypnuty. @
>3s

4.2 Probuzeni pohonu:

Probuzeni pohonu je mozné pouze tehdy, pokud je solarni panel pfipojen k pohonu a je alespori minimalné
osvétleny (rozptylené denni svétlo, kapesni svitilna apod.).

- Soucasné stisknéte a min. 10 sekund drzte stisknuta tlacitka

“NAHORU* a “DOLU* na sparovaném vysilagi. Pohon se kratce %
pohne tam a zpét. Prijimac dalkového ovladani je zapnuty. Pohon >>
nyni opét pracuje normalné. v—gj

10s

) sPAROVANI S DALSIM VYSILACEM (INDIVIDUALNIM, SKUPINOVYM NEBO CENTRALNIM)

5.1- Uvedeni priijimace do programovaciho rezimu

pomoci jiz sparovaného vysilace:

- Stisknéte na 3 s tlacitko PROG na jiz sparovaném
individualnim vysilaci. Pohon se kratce pohne tam a
zpét.

5.2- Sparujte novy vysilaé:

- Stisknéte na 1 s tlacitko PROG na novém vysilaci,
pohon se kratce pohne tam a zpét. Novy vysila¢ je
sparovan.

- Pokud ma novy vysila¢ ovladat skupinu pohond, zopakujte kroky 5.1 a 5.2 u kazdého pohonu dané skupiny.
- Pokud ma novy vysilac slouzit jako centrélni, zopakujte kroky 5.1 a 5.2 u vSech pohon v instalaci.

- Chcete-li zrusit sparovani jednoho vysilace, provedte krok 5.1 pomoci vysilace individualniho ovladani a krok
5.2 pomoci vysilace, jehoZ sparovani chcete zrusit.
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@ PROVOZ POHONU T3.5 EHz DC

6.1

6.2

6.3

6.4

- Pokud je baterie fadné nabita, Ize zadavat nasledujici povely: Nahoru, DolG a Stop.

- Pohon zpomali pfed dosazenim horni i doIni koncové polohy.

- Pohon se z dolni koncové polohy po zadani povelu NAHORU rozjizdi zpomalené.

- Je mozné nastavit a ulozit mezipolohu (viz kapitola 7)

- Funkce ochrany proti primrznuti: pohon se vypne, pokud dojde k pfimrznuti rolety a je zadan povel k
jejimu vytazeni.

- Funkce rozpoznani prekazky: pokud roleta pfi spousténi narazi na prekazku, pohon zastavi a poté
reverzuje.

- Funkce ochrany baterie proti nadmérnému vybiti: pfed kazdym pohybem rolety nahoru nebo dolt
pohon zkontroluje napéti baterie :

Pokud je napéti nizSi nez 12V: nebude mozné provést nastaveni pohonu (kapitola 2 -> kapitola 9).

Pokud je napéti nizSi nez 11,5V: Pohon po zadani povelu Nahoru kratce zastavi a pak pokracuje v pohybu.
Roletu Ize spustit pouze opakovanymi stisky tlagitka DOLU.

Pokud je napéti nizSi nez 10V: pohon nereaguje na Zadny povel.

Ve vSech téchto pripadech pouzijte pro rychlé dobiti baterie nabije€ku. Provoz pohonu se vrati do
normalu pouze tehdy, pokud napéti baterie prekroci 12 V.

VAROVANI: Nikdy nenechavejte baterii vybitou (muze dojit ke zniéeni baterie, pokud by byla delsi
dobu ponechana ve vybitém stavu).

ULOZENI, VYVOLANI, VYMAZANIi OBLIBENE MEZIPOLOHY

Ulozeni:

»STOP". Pohon se kratce

uloZené mezipolohy.

pohne tam a zpét.

Vyvolani:
- Nastavte roletu do pozadované - Zmacknéte na 0,5s
polohy. * tiaditko  ,STOP™. 1}
- Stisknéte na 5s. tlacitko T Roleta sjede do T
4y = =
A\

5s 05s

Vymazani mezipolohy: Kdyz pohon stoji, stisknéte kratce tlacitko ,, STOP* pro vyvolani mezipolohy. Vyckejte, az
se motor zastavi v mezipoloze a potom podrzte tlacitko ,STOP*" na 5s. Mezipoloha je vymazana.

6/8
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) ZMENA NASTAVENi KONCOVYCH POLOH A SMERU OTACENI (UZIVATELSKY REZIM)

N Pohon automaticky kontroluje nastaveni koncovych poloh kazdych 60 cykli (provede 4 zkusebni cykly) nebo po
odpojeni baterie: HORNI koncovou polohu pfi montazi A a C, DOLNi koncovou polohu pfi montazi A a B.

8.1- Zména horni koncové polohy (vyhradné montaz B a D):

T""-e‘i]
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1- Zadejte povel Nahoru a nechte roletu zastavit v aktualni horni koncové poloze, nastavené podle kapitoly 2.3.

2- Stisknéte souéasné a drzte stisknuta po dobu 5s. tlacitka NAHORU a DOLU. Pohon se kratce pohne tam a
zpét pro potvrzeni pfechodu do nastavovaciho rezimu.

3- Pomoci tlagitek NAHORU a DOLU nastavte novou horni koncovou polohu.

4- Na 2s. stisknéte tlacitko STOP. Pohon kratkym pohybem tam a zpét potvrdi uloZeni zmény nastaveni do
paméti. Nové nastaveni je uloZzeno do paméti pohonu.

8.2- Zména dolni koncové polohy (vyhradné montaz C a D):

U G We Y=

1- Zadejte povel dolu a nechte roletu zastavit v aktualni dolni koncové poloze, nastavené podle kapitoly 2.3.

2- Stisknéte soudasné a drzte stisknuta po dobu 5s. tladitka NAHORU a DOLU. Pohon se kratce pohne tam a
zpét pro potvrzeni pfechodu do nastavovaciho rezimu.

3- Pomoci tlagitek NAHORU a DOLU nastavte novou dolni koncovou polohu.

4- Na 2s. stisknéte tlacitko STOP. Pohon kratkym pohybem tam a zpét potvrdi ulozeni zmény nastaveni do
paméti. Nové nastaveni je ulozeno do paméti pohonu.

8.3- Zména sméru otaceni (uzivatelsky rezim):

Nastavte roletu mimo horni nebo dolni koncovou polohu.

1- Stisknéte soucasné tlagitka NAHORU a DOLU a drzte je
stisknuta po dobu 5 sekund. Pohon se kratce pohne tam
a zpét.

2- Nejpozdéji do 2s. stisknéte tlacitko ,,STOP* a podrzte
je stisknuté po dobu 2s. Pohon se kratce pohne tam a
zpét. Smér otaceni je zménén.
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) VYMAZANi PROVEDENYCH NASTAVENI

Operace, popsané v této kapitole (9), nikdy neprovadéjte na vice pohonech sou¢asné.
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9.1- Odpojte od pohonu T3.5 EHz DC solarni panel .
9.2 - Odpojte od pohonuT3.5 EHz DC na 2 s baterii.
9.3 - Pripojte baterii zpét k pohonu na 7 s.

9.4 - Opét odpojte baterii od pohonu na 2 s.

9.5 - Pripojte baterii zpét. Pokud je pohon v horni nebo dolni koncové poloze, pohne se kratce tam a zpét. Z jiné
polohy se da do pohybu jednim smérem a po asi 5 s zastavi.

Nyni je pohon v rezimu ,,vymazavani* paméti. 9.6-

9.6 - Potvrdte vymazani paméti tohoto pohonu
individualnim vysilacem: @
@ rroe>

- Stisknéte a drzte na dobu delSi nez 7 s tlacitko PROG >
“PROG” na vysilaci, dokud se pohon kratce nepohne 7s:
tam a zpét a po nékolika sekundach jesté jednou. L 2s

v

7s >

Pamét pohonu je nyni zcela vymazana. MiZete pripojit solarni panel k baterii a poté provést kompletni
postup nastaveni (kapitola 2).

,“ Dvojité vypnuti napajeni je mozné provést primo na konektoru solarniho panelu (aniz by se od
i pohonu odpojovala baterie), pokud jsou splnény nasledujici dvé podminky: i
- Pohon musi byt v rezimu stand-by(viz kapitola 4) :

- Solarni panel nesmi byt osvétlen (rozptylenym svétlem, baterkou apod.) déle nez 10 minut. Pokud je
osvétlen déle nez 10 minut, na10 s solarni panel odpojte.

- Pak provedte dvojité vypnuti napajenti, tj. kroky 9.2, 9.3, 9.4, 9.5, na konektoru solariho panelu (baterie :
pfitom zUstava pfipojena k pohonu),a nasledné provedte krok 9.6. :

) PROVOZ A UDRZBA

- Tento pohon nevyzaduje zadnou udrzbu.

- Pro vytazeni pohanéného vyrobku stisknéte na sparovaném vysilaci tlacitko ,NAHORU".

- Pro spusténi pohanéného vyrobku stisknéte na sparovaném vysiladi tlagitko, DOLU*.

- Kdyz se pohanény vyrobek pohybuje, kratce stisknéte tlacitko ,STOP* a pohanény vyrobek se zastavi.

- Pohanény vyrobek musi byt v klidu. Stisknéte na 0,5s tlacitko ,STOP*, pohanény vyrobek se nastavi do ulozené
mezipolohy (chcete-li upravit nebo odstranit ulozenou mezipolohu, viz kapitola 7).

Tipy a doporuceni pro pouzivani:

PROBLEM MOZNE PRICINY RESENI
PR . Baterie ovladace je vybita. ;kontn:ovluﬁe baterii a pripadné
Pohanény vyrobek nefunguje. ji vymérite.
Systémova baterie je vybita. Nabijte systémovou baterii.
Pohon’se Po stlsku'tlgcnka NAHORU kratce Systémova baterie je vybita. Nabijte systémovou baterii.
zastavi a pak pokracuje v pohybu nahoru.
Neni mozné provést nastaveni pohonu. Systémova baterie je vybita. Nabijte systémovou baterii.

Pokud pohanény vyrobek stale nefunguje, kontaktujte odbornika v oboru motorizace a domaci automatizace.

pozadavky pfislu§nych evropskych smérnic, zejména smérnice tykajici se strojnich zafizeni 2006/42/EC a radiovych zafizeni 2014/53/EU.

c E Timto prohlagenim spole¢nost Simu SAS, sidlem ve F-70103 GRAY, potvrzuje, Zze pohon, na ktery se vztahuiji tyto pokyny, splfiuje zakladni
Kompletni text prohlaseni o shodé EU je dostupny na strankach www.simu.com. Emmanuel CARMIER, generalini feditel, GRAY, 10/2017.
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