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Lire attentivement cette notice avant
toute utilisation.
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n Installation
- Préconisations : *m:g
- Le couple doit étre sélectionné en fonction des caractéristiques du volet roulant, ne pas surdimensionner le moteur. EASYLINK
- L'utilisation de verrous (type VAR ou VAS) ou de lien rigides type EASYLINK ainsi que de butées sur lame finale sont nécessaires au bon

fonctionnement du moteur (arrét du moteur en position haute et basse).
- Pour obtenir des renseignements sur la compatibilité du moteur avec le volet roulant et avec les accessoires, s'adresser au fabricant de

volet roulant ou a SIMU.

UTILISATION OBLIGATOIRE
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a Emetteurs compatibles
=T . Portée des émetteurs Hz : Emplacement de la touche “PROG" sur les
oy = -1,2et3:20 m atravers 2 murs de béton armé. émetteurs Hz :
@ . SQJ -4 :40 m a travers 2 murs de béton armé.
o=
1 2 3 4

- 12 émetteurs maxi. par récepteur.
1 - Emetteur Hz mural 3 : Horloge Hz - Eloigner les émetteurs de toute surface ou structure métallique
2:Emetteurs Hz 1 et 5 canaux 4 : Emetteur Hz “longue portée”  qui pourraient nuire a leur bon fonctionnement (perte de portée).

a Test

A Pour I'opération 3.1 ne travailler que sur un seul récepteur non programmé connecté au réseau électrique.

- Mettre le récepteur sous tension.

- Ensuite, Appuyer simultanément sur les touches montée et descente d'un émetteur, le moteur
tourne 0.5 seconde dans un sens puis dans |'autre. Cet émetteur commande maintenant le
récepteur en mode instable pour effectuer les opérations 3.2, 4 et 5

3.2 Vérification du sens de rotation du moteur :
O a - Si le volet monte, passer a |'étape suivante (84).
a DC@H>> b - Si le volet descend, inverser le sens de rotation en appuyant sur la tou-
O che “STOP”pendant au moins 2 secondes.
2 A Si vous ne désirez pas programmer ultérieurement I'émetteur ayant
8@“ 8 >4 8@“ servi au test comme point de commande du récepteur, coupez I'ali-
b S >> >> O@ >> >> S >> mentation du récepteur pendant 2 secondes, ensuite effectuer I’ opé-
ration 3.1 avec un nouvel émetteur avant d'effectuer I'opération 4.

a Enregistrement des réglages automatiques

4.1 - Appuyer simultanément sur les touches “montée” et “descente” de I'émetteur Hz. le moteur

O o 2s effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre.
o @u Oe 4.2 - Appuyer sur la touche “stop”pendant 2 s. le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde
O (/) @u dans un sens puis dans l'autre. L'opération est terminée. Passer au §5.

1/2




a Programmation du premier émetteur avec le récepteur Hz

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche “PROG", le moteur tourne 0.5 seconde dans un sens puis dans I'autre. A ce
stade, votre émetteur est programmé et commande le récepteur Hz en mode stable. Tout émetteur qui ne commande
qu’un seul récepteur pourra étre utilisé dans le §6 comme commande individuelle pour programmer de nouveaux
émetteurs.

PROG<1s

a Programmation d’un nouvel émetteur

6.1 - Ouvrir la mémoire du récepteur depuis I'émetteur de commande individuelle :
- Appuyer environ 3 secondes sur la touche “PROG” de I'émetteur de commande individuelle. Le moteur tourne 0.5 secon-
de dans un sens puis dans |'autre.

6.2 - Valider I'opération depuis le nouvel émetteur a programmer :
- Appuyer environ 1 seconde sur la touche “PROG" du nouvel émetteur de commande individuelle. Le moteur tourne 0.5
seconde dans un sens puis dans l'autre.

PROG<1s

- Pour obtenir une commande de groupe avec le nouvel émetteur : effectuer les opérations 6.1 et 6.2 pour chaque récepteur du groupe concerné.

- Pour obtenir une commande générale avec le nouvel émetteur : effectuer les opérations 6.1 et 6.2 pour chaque récepteur de I'installation.

- Pour supprimer un émetteur de la mémoire d'un récepteur, faites I'opération 6.1 avec un émetteur individuel programmé et 6.2 avec I'émetteur a supprimer.
ﬂ Mise en service du moteur

Apreés les deux premiéres ouvertures et fermetures consé-
cutives et complétes du volet roulant :
D >> G >> G >> D >> - Le moteur mémorise automatiquement les positions des fins
de courses haut et bas.
- La fonction “arrét sur obstacle” devient active.

- Il est conseillé d’effectuer ces deux cycles ouverture/fermeture dés I'installation du produit.
- Pour une information plus compléte, merci de consulter le cahier Technique SIMU “T5 AUTO"

a Enregistrement / commande de la position intermédiaire

Enregistrement : Commande :
- Positionner le moteur sur la position intermédiaire - Appuyer sur la touche “stop” pendant 0,5s. Le
désirée. moteur rejoint la position intermédiaire.

- Appuyer 5s sur la touche “stop”. Le moteur
effectue une rotation de 0,5 s dans un sens puis CN_

dans l'autre. O"@] Os 0,55

a Modification du sens de rotation en mode utilisateur

9.1 - Appuyer simultanément sur les touches “montée” et “descente” de I'émetteur pen-
dant 5 secondes. Le moteur tourne 0.5 seconde dans un sens puis dans I'autre.

D:]@l] >> B@u >> 9.2 - Dans un délai de 3 secondes, Appuyer sur la touche “stop” de I'émetteur pendant 2
>25 secondes. Le moteur tourne 0.5 seconde dans un sens puis dans |'autre, le sens de

rotation est inversé.
&——35s —»

Apres I'étape 9.1, si aucune opération n’est effectuée avant 3 secondes (ou si toute autre opération que 9.2 est effectuée), le moteur effectue
a nouveau une bréve rotation dans un sens puis dans |'autre et le sens de rotation n’est pas modifié.

m Annulation de la programmation

{} 10.1 - Couper l'alimentation du récepteur pendant 2 secondes.

10.2 - Rétablir I'alimentation du récepteur pendant 7 secondes.
10.3 - Couper l'alimentation du récepteur pendant 2 secondes.
10.4 - Rétablir I'alimentation du récepteur.

dans les deux sens. Si le moteur se trouve dans une autre position, il effectue une rotation de 5

{} - Si le moteur se trouve en position de fin de course (haut ou bas), il effectue une bréve rotation
secondes dans un sens quelconque.

A -
e

Le moteur est maintenant en mode “annulation de la programmation”.

Si vous intervenez sur I'alimentation de plusieur récepteurs, ils seront tous dans ce mode d’annulation. Il convient donc “d’éjecter” tous les
récepteurs non concernés par cette annulation en effectuant une commande depuis leur émetteur de commande individuelle.

10.5 - Valider I'annulation du récepteur concerné depuis I'émetteur de commande individuelle :
- Appuyer plus de 7 secondes sur la touche “PROG"” de I'émetteur de commande individuelle. Le moteur

>> effectue une premiere rotation de 0.5 seconde dans un sens puis dans I'autre puis quelques secondes plus
tard une deuxiéme rotation dans les 2 sens. La mémoire récepteur est maintenant complétement vidée.
PROG>7s Effectuer de nouveau la programmation compléte du moteur.

Apres |I'étape 10.4, si aucune opération n’est effectuée avant 2 minutes, le moteur tourne a nouveau 5 secondes dans le sens
opposé a celui de I'opération 10.4.

.
Par la présente SIMU déclare que I'appareil “T5 AUTO SHORT Hz" est conforme aux exigences essentielles et autres dispositions pertinentes de la

c € directive 1999/5/CE. Une déclaration de conformité est mise a votre disposition a I'adresse internet : www.simu.fr, rubrique “Normes".
Utilisable en UE, CH.
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Read carefully these instructions
before any use.
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- Recommendations: *V.AR

. - . VAS
- The motor torque must be selected according to the shutter’s characteristics. Do not oversize the operator.

EASYLINK
- The use of automatic locking devices (VAR, VAS or EASYLINK) and stops on the final slat is mandatory in order to ensure proper working
of the motor.

- To receive information regarding the compatibility of the motor and the roller shutter or/and accessories, contact the roller shutter

manufacturer or SIMU. A
MANDATORY
- Drilling of the tube:
370 ‘ 355
55

20 ‘ 4x@5 /90°
ey i —
:{ — - >
48 E S i{ ] e <
- )

4 385 n‘%@

P N @ Blue
Y iL @ Brown
PE @ Green/yellow
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a Compatible transmitters

Transmitters range :
> -1, 2 and 3 : 20 m through 2 concrete walls.
% . g%} -4 :40 m through 2 concrete walls.
1 ~ 2 Ll Cem)

- 12 transmitters max. per receiver.
- Do not position the transmitter near metal surface or
structure in order to avoid range losses.

1 Hz wall transmitter 3 : Hz timer
2:1/5 channels Hz transmitters 4 : Hz “long range” transmitter

a Test

A For operation 3.1, work with only one unprogrammed receiver connected to the electrical network.

) - Switch on the receiver.
O >> - Then simultaneously press the Up and Down keys of a transmitter. The motor will run for half
@u a second in one direction and then in the other. The transmitter now controls the receiver in
% unstable mode for operations 3.2, 4 and 5
3.2 Checking the motor rotation direction:
O a - If the shutter goes up, move to the next step (84).
a DC@[I>> b - If the shutter goes down, reverse the rotation direction by pressing STOP
O for at least two seconds.
If you do not want to programme the transmitter that has been used
8@]] 8 >2s 8@!] A for the test later on as the receiver control point, switch off the
b S >> >> O@ >> >> S >> power supply of the receiver for two seconds and then perform ope-
ration 3.1 with a new transmitter before you perform operation 4.

a Memorizing the automatic settings

% %

4.1 - Simultaneously press the UP and DOWN keys of a Hz transmitter. The motor will run for 0,5
o 2s second in one direction and then in the other.

Oe 4.2 - Press the “stop” key for 2 s. The motor will run for 0,5 second in one direction and then in the
() @u other. The operation is completed. Go to stage 8§5.

O

(o]
S Bl
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a Programming the first transmitter with the Hz receiver

- Press the “PROG" key for approximately one second. The motor will run for half a second in one direction and then in the
other. Your transmitter is now programmed to control the Hz receiver in stable mode. All transmitters that control only
one receiver may be used in 86 as an individual control for programming new transmitters.

PROG<1s

a Programming a new transmitter

6.1 - Open the memory of the receiver from the individual control transmitter:
- Press the “PROG" key of the individual control transmitter for approximately 3 seconds. The motor will run for half a
second in one direction and then in the other.

6.2 - Validate the operation from the new transmitter to be programmed:
- Press the “"PROG" key of the new transmitter for approximately one second. The motor will run for half a second in one
direction and then in the other.

PROG<1s

- For group control with the new transmitter, perform operations 6.1 and 6.2 for each receiver of the relevant group.
- For general control with the new transmitter, perform operations 6.1 and 6.2 for each receiver of the installation.
- To delete an transmitter from the memory of a receiver, perform operations 6.1 with a programmed transmitter and 6.2 with the transmitter to be deleted.

ﬂ Power up of the operator

After the first two consecutive opening and closing of the
shutter :
D >> G S>> G S>> D >> - The motor memorizes automatically the end limit (up and
down) positions.
- The “stop on obstacle” function is activated.

- It is advised to carry out these two opening/closing cycles as soon as the product is installed.
- For any further information, please consult the SIMU technical leaflet “T5 AUTO".

a Recording and controling intermediate position

Recording : Controling :
- Position the motor on the wanted position. - Press on the “stop” key for 0.5 second. the
- Press 5 seconds on the “stop” key. The motor motor goes to the intermediate position.

will run for 0.5 second in one direction and then
in the other.

D = .Z'_i D<-
O"@ﬂ O5 0,55
a Changing of the direction of rotation in user mode
9.1 - Press on the Up and Down buttons at the same time for 5 seconds. The motor
O >> B@u >> rotates briefly in one direction, then in the other.
O @u 9.2 - Within 3 seconds, press on the Stop button for 2 seconds. The motor briefly rota-

>ZS tes in one direction, then in the other. The direction of rotation has been changed.
—35——»

After stage 9.1, if no operation is carried out before 3 seconds (or if any operation different than 9.2 is made), the motor runs again briefly in
one direction and then in the other, and the rotation direction is not changed.

m Cancelling programming

{} 10.1 - Switch off the power supply to the receiver for 2 seconds.
10.2 - Switch the power to the receiver back on for 7 seconds.
10.3 - Switch off the power supply to the receiver for 2 seconds.
10.4 - Switch the power to the receiver back on.

{} - If the motor is on the end limit position (up or down), the motor will run briefly on one direc-
tion and then in the other, otherwise, the motor runs for 5 seconds in random direction.

The motor is now in the “cancelling” mode.

A -
e

If you switch on/off the power to several receivers, they will all be in the cancellation mode. That is why you must “drop” all the recei-
vers that are not to be cancelled by controlling them from their individual control transmitter.

10.5 - Confirm the cancellation of the affected receiver from the individual control transmitter:
- Press the Prog key of the individual control transmitter for more than 7 seconds. The motor will first run for

>> half a second in one direction and then in the other. A few seconds later, it will run again in the two direc-
tions. The receiver is now as it was originally configured, and no transmitter and no settings is
PROG>7s saved in its memory and is ready for a new programming.

A Warning: after stage 10.4, if nothing is done within 2 minutes, the motor will run again for 5 seconds in the direction opposite to that of 10.4.

Hereby, SIMU, declares that this equipment “T5 AUTO SHORT Hz" is in compliance with the essential requirements and other relevant provision
of Directive 1999/5/EC. A declaration of Conformity is available at the web address: www.simu.fr, heading “Normes”. Usable in UE, CH.
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*VAR
Vorraussetzung:

. VAS
- Das Drehmoment des Motors muss passend zum Rollladen ausgewahlt werden. Keinen zu starken Motor verwenden.

EASYLINK
- Die Verwendung von festen Wellenverbindern/Hochschiebesicherung (VAS, VAR, EASYLINK), sowie Stopper oder Winkelendschiene ist
zwingend erforderlich.

- Fur weitere Informationen zur Kompatibilitdt des Antriebes mit dem Rollladen und dessen Zubehér, wenden Sie sich an den Rollladen-
Hersteller oder SIMU.

Unbedingt erforderlich
- Bohrungen in der Welle:

P N @ Blau
Y iL @ Braun
PE @ Griin / Gelb

370 ‘ 355
25 20 ‘ 4x@5 /90°
N

48 :< i{ ] e <
4 385 n‘%@
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24.8x10
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Senderreichweiten:

a Kompatible Sender
-1, 2 und 3 : 20m durch 2 Stahlbetonwande.
48@} - 4 : 40m durch 2 Stahlbetonwande.
. "
3 A - max. 12 Sender pro Empfanger.

i% Q
1 ) 2 - Bewahren Sie den Sender nicht in der Nahe metallischer

1 Hz Wandsender 3 Hz-Uhr Objekte auf; diese kénnten die Senderleistung beeinflussen
2:Hz 1 und 5 Kanal-Sender 4 : Hz-Sender mit “grosser Reichweite” (geringere Reichweite).

a Test

A Schritt 3.1 bitte immer nur mit einem, einzelnen an das Stromnetz angeschlossenen Empfanger durchfiihren.

) - Den Stromversorgung einschalten.
O >> - Dann gleichzeitig auf die Aufwarts- und Abwadrtstasten eines Senders drticken, der Motor
O @ﬂ dreht 0.5 Sekunde in eine Richtung und dann in die andere. Nun steuert dieser Sender den

Empfanger im "Totmann" Betrieb, um die Schritte 3.2, 4 und 5 durchzufthren.

3.2 Nachprifung der Motordrehrichtung:
O a — wenn der Rollladen hochfahrt, in den néachsten Schritt Gbergehen (84).
a DC@[I>> b — wenn der Rollladen herunterfahrt, die STOP - Taste fur 2 Sekunden
O gedruckt halten. Die Drehrichtung ist jetzt gedndert.
Falls Sie spater den Sender, der fiir den Test und die Einstellung der Endschalter
O@ﬂ O >2s O@ﬂ A gedient hat nicht, als Empfangersteuerpunkt benutzen wollen, schalten Sie die
b g >> >> 8@ >> >> g >> Empfingerversorgung wihrend 2 Sekunden ab, dann ist der Vorgang 3.1 mit
einem neuen Sender, vor Durchfithrung von Vorgang 4 durchzufiihren.

a Erfassung der automatischen Einstellungen

% %

4.1 - Driicken Sie gleichzeitig die AUF und die AB Taste des Senders. Der Motor lauft fir eine 0.5 Sekunde in
o 2s die eine und in die andere Richtung.
D#@u 4.2 - Driicken Sie die STOP Taste fir 2 Sekunden. Der Motor I&uft fir eine 0.5 Sekunde in die eine und in die
() andere Richtung. Die Einstellung ist beendet, bitte gehen Sie zu Punkt 5.

O

(o]
S Bl
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a Programmierung des ersten Senders mit dem Hz-Empfanger

- Etwa 1 Sekunde lang die “PROG"-Taste betatigen, der Motor dreht 0.5 Sekunde in eine Richtung und in die andere. Ab
diesem Zeitpunkt, ist Ihr Sender programmiert und er steuert den Hz-Empfanger im stabilen Betrieb. Jeder Sender der
nur einen einzigen Empfanger steuert, kann unter §6 als einzelne Steuerung fir die Programmierung von neuen
Sendern benutzt werden.

PROG<1s

a Programmierung einens neuen Senders

6.1 — Den Empfangerspeicher mit dem einzelnen Steuersender 6ffnen:
- Die "PROG"-Taste auf dem einzelnen Steuersender etwa 3 Sekunden lang betatigen. Der Motor dreht eine 0.5 Sekunde
lang in eine Richtung und dann in die andere.

6.2 - Den neuen Sender auf den Empféanger anlernen:
- Die "PROG" -Taste auf dem neuen Sender etwa 1 Sekunde lang betatigen. Der Motor dreht eine 0.5 Sekunde lang in eine
Richtung und dann in die andere.

PROG<1s

- Um mit dem neuen Sender eine Gruppensteuerung zu erzielen: fur jeden Sender der betroffenen Gruppe, die Vorgénge 6.1 und 6.2 durchfthren.
- Um mit dem Sender eine Hauptsteuerung zu erzielen: fir jeden Sender der Einrichtung, die Vorgénge 6.1 und 6.2 durchfthren
- Zum Léschen eines Senders aus dem Speicher eines Empfangers fiihren Sie den Schritt 6.1 mit einem programmierten individuellen Sender und den Schritt 6.2 mit dem zu I6schenen Sender aus.

ﬂ Inbetriebnahme des Motors

Nachdem der Rollladen zweimal vollstandig auf und ab
) o gefahren ist:
U@% >> o> “%8 >> o> - Der Motor speichert automatisch die Endlagen (Oben und
() (% Unten)
W I]%O - Die Hinderniserkennung ist aktiviert.
A\ - Empfehlung: Fahren Sie den Rollladen direkt nach dem Einbau des Motors zweimal auf und ab!
D<-

- Alle weiteren Informationen finden Sie in der technischen Beiblatt “T5 AUTO" von SIMU.
D - .Z'_i
v«@] S 5 Oo 5s

a Anderung der Drehrichtung (Endverwendermodus)

a Speichern und Kontrolle der Zwischenpositionen

Speichern Kontrolle
- Fahren Sie den Motor in die gewinschte Position. - Halten Sie 0.5 Sekunde die STOP Taste gedriickt. Der
- Halten Sie 5 Sekunden die STOP Taste gedruckt. Motor fahrt an die gespeicherte Zwischenposition.
Der Motor fahrt 0.5 Sekunde in die eine, dann in
die andere Richtung.

9.1 - Driicken Sie die Tasten Aufwarts und Abwarts 5 Sekunden lang gleichzeitig. Der

O
D:]@u >> B@u >> Motor dreht sich kurz in die eine, dann in die andere Richtung.
%

9.2 - Binnen 3 Sekunden driicken Sie 2 Sekunden lang die Taste Stop. Der Motor dreht sich
>25 kurz in die eine, dann in die andere Richtung: Der Drehrichtung ist nun geandert.

——35——»

Wenn nach Schritt 9.1 innerhalb von 3 Sekunden kein Signal vom Sender gegeben wird (oder ein anderes Signal als in Schritt 9.2), fahrt der
Motor kurz in die eine Richtung, danach in die andere und die Drehrichtung wurde nicht geandert.

m Léschen der Programmierung:

{} 10.1 - Empfangerversorgung 2 Sekunden lang ausschalten.

10.2 - Empfangerversorgung 7 Sekunden lang wieder herstellen.
10.3 - Empfangerversorgung 2 Sekunden lang ausschalten.
10.4 - Empfangerversorgung wieder herstellen.

in die andere Richtung. Anderenfalls dreht der Motor fir 5 Sekunden in eine beliebige

{} - Befindet sich der Motor bei einer Endlage (oben oder unten), dreht er zuerst in die eine, danach
Richtung.

A -
e

Jetzt befindet der Motor sich im “Losch-Modus”.

Bei einem Eingriff auf die Stromversorgung mehrerer Empfanger, befinden diese sich alle im "Lésch-Modus". Deswegen sind alle Empfénger,
die nicht geléscht werden sollen, durch einen Fahrbefehl (Auf oder Ab) “auszuwerfen”.

10.5 — Das Loschen des betroffenen Empfangers mit dem Sender bestatigen:
- Uber 7 Sekunden lang die “PROG"” -Taste des individuellen Steuersenders betatigen Der Motor dreht 0.5
>> Sekunde lang in eine Richtung und dann in die andere, und einige Sekunden spater fuhrt er eine Umdrehung
in beide Richtungen aus. Nun ist der Hz-Empfanger auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt. Es sind
PROG>7s keine Sender und Einstellungen mehr im Speicher programmiert.

A Achtung: wird nach dem Schritt 10.4, innerhalb 2 Minuten kein Vorgang ausgefiihrt, dreht der Motor wieder 5 Sekunden lang in die entge-
gengesetzte Richtung wie in Schritt 10.4.

anderen relevanten Vorschriften der Richtlinie 1999/5/EG befindet. Eine Erkldrung der Konformitat kann au der WEB-Site : www.simu.fr, unter

( ..
c € Hiermit erklart SIMU, dass sich dieses Produkt “T5 AUTO SHORT Hz" in Ubereinstimmung mit den grundlegenden Anforderungen und den
Abschnitt “Normes” abgerufen werden. verwendbar in UE, CH.
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. *V.AR

- Adviezen : VAS

- Het koppel moet naar gelang de kenmerken van het rolluik worden geselecteerd, de motor mag niet overmatig worden gedimensio- EASYLINK
neerd.

- Het gebruik van de grendel (type VAR, VAS of EASYLINK) evenals de aanslagen op eindlat is nodig voor de goede werking van de motor
(stilstand van de motor in hoge en lage stand).

- Voor informatie over de geschiktheid van de motor voor het rolluik en de accessoires raadpleegt u de fabrikant van de rolluik of SIMU.

VERPLICHT GEBRUIK

- Het Boren van de gaten :

370 ‘ 355
25 20 ‘ 4x@5 /90°
N

48 EEE): 3)% — ] 47@ ********* i

- Montage :
24,8x10
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@5x 10
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&7 2
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a Compatibele zenders
I _ Hz Zender reikwijdte:
oy = -1, 2 en 3:20m door 2 muren van gewapend beton.
% . SQJ -4 :40m door 2 muren van gewapend beton.
o=
1 2 3 4

- Max.12 zenders per ontvanger.
1 - Hz Wandzender 3 - Hz-Klok - Zet de zender niet tegen of in de buurt van een meta-
2:Zender Hz 1 en 5 kanalen 4 : Zender Hz "lange reikwijdte”  len deel, het bereik zal dan namzlijk kleiner zijn.

a Test

A Voor operatie 3.1 werkt u uitsluitend met een niet geprogrammeerde ontvanger aangesloten op het elektriciteitsnet.

) - Zet de ontvanger onder spanning.
O >> - Druk vervolgens tegelijkertijd, op de toetsen omhoog en omlaag van een zender, de motor
O @u draait een 0.5 seconde in een richting en vervolgens in een andere richting. Deze zender

bedient nu de ontvanger in onstabiele mode voor het uitvoeren van de operaties 3.2, 4 en 5.

3.2 Controle van de draairichting van de motor:
O a - Als het luik omhoog gaat, gaat u verder naar de volgende stap (§4).
a DC@[I>> b - Als het luik daalt, verander dan de draairichting door tenminste 2
O seconden op de toets “STOP"” te drukken.

nen, schakelt u gedurende 2 seconden de stroom uit en voert u vervolgens
operatie 3.1 uit met een andere zender, voordat u operatie 4 uitvoert.

Als u de zender, die u gebruikt hebt voor de test en de instelling van de
O@ﬂ O >2s O@ﬂ A stop niet op een later tijdstip wilt programmeren om de ontvanger te bedie-
b O s >> 8@1] >> >> g >>

a Registratie van het automatische regelen

% %

4.1 - Druk tegelijkertijd op de OP en NEER knopppen van de Hz zender. De motor zal bevestigen
o 2s door in beide richtingen kort te bewegen.

Oe 4.2 - Druk 2 sec. op STOP. De motor zal bevestigen door in beide richtingen kort te bewegen. De
() @u eindschakelaars zijn nu geprogrammeerd. Ga naar stap 5.
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a Programmeren van de eerste zender met de ontvanger Hz

- Druk ongeveer 1 seconde op de toets “PROG", de motor draait 0.5 seconde in een richting en vervolgens in de andere
richting. Uw zender is nu geprogrammeerd en bedient de ontvanger Hz in stabiele mode. ledere zender die slechts één
ontvanger bedient kan worden gebruikt in de 86 als individuele bediening voor het programmeren van andere zenders.

PROG<1s

a Programmeren van een andere zender

6.1 - Open het geheugen van de ontvanger vanuit de individuele bedieningszender:
- Druk ongeveer 3 seconden op de toets “PROG" van de individuele bedieningszender. De motor draait een 0.5 seconde in
een richting en vervolgens in de andere richting.

6.2 - Valideer de operatie vanuit de andere te programmeren zender:
- Druk ongeveer 1 seconde op de toets “PROG"” van de nieuwe zender. De motor draait een 0.5 seconde in een richting en
vervolgens in de andere richting.

PROG<1s

- Voor een gegroepeerde bediening met de andere zender: voer de operaties 6.1 en 6.2 uit voor iedere ontvanger van de betreffende groep.
- Voor een algemene bediening met de andere zender: voer de operaties 6.1 en 6.2 uit voor iedere ontvanger van de installatie.
- Voor het verwijderen van een zender uit het geheugen van een receptor voert u handeling 6.1 uit met een geprogrammeerde individuele zender en 6.2 met de de te verwijderen zender.

ﬂ Inzet in dienst van de motor

Na de twee eerste keren van achtereenvolgens compleet
) o openen en sluiten van het rolluik:
['g% >> o> [@8 >> o> - Memoriseert de motor automatisch de standen van de hoge
(2 (% en lage keerpunten.
W I]%O - Wordt de functie “stop bij obstakel” actief.

A\ - Het is raadzaam deze beide cycli openen/sluiten direct na de installatie van het product uit te voeren.
- Voor aanvullende informatie kunt u de technische brochure SIMU “T5 AUTO" opvragen.

a Programmeren en oproepen van de tussenpositie

Programeren Oproepen :
- De motor op de gewenste positie instellen. - Druk 10.5s op de toets "stop". De motor loopt
- Druk 5s op de toets "stop". De motor draait 0.5s naar de ingestelde tussenpositie.

in een richting en vervolgens in de andere rich-
ting.

g e Sey
S+l O5 0,55

a Wijziding van de draaizin van de motor in de gebruikers modus

9.1 - Druk gedurende 5 seconden gelijktijdig op de toetsen Stijgen en Dalen. De motor

geeft een korte draai in de ene richting en daarna in de andere.
D:]@l] >> B@u >> 9.2 - Druk binnen 3 seconden gedurende 2 seconden op de Stop toets. De motor
>25 geeft een korte draai in de ene richting en daarna in de andere, de draairichting is
nu gewijzigd.

——35——»

Na stap 9.1, indien geen handeling is gedaan voor 3 sec (of indien geen handeling is gebeurd anders dan stap 9.2), zal de motor terug
draaien kort op en kort neer, en de draaizin van de motor is niet gewijzigd.

m Wissen van de programmering

{} 10.1 - Schakel gedurende 2 seconden de voeding van de ontvanger uit.
10.2 - Schakel gedurende 7 seconden de voeding van de ontvanger weer in.
10.3 - Schakel gedurende 2 seconden de voeding van de ontvanger uit.
10.4 - Schakel de voeding van de ontvanger weer in.

{} - Indien de motor in zijn einpositie staat zal de motor alleen een kort op-neer doen. In het andere
geval draait de motor 5 seconden in een of andere richting.

De motor bevindt zich nu in de status van “annulatie van de programmering”

A -
e

Als u de voeding van meerdere ontvangers uitschakelt, komen die allemaal in de annuleringsmode. Om ontvangers “uit te sluiten”
voor het wissen geeft u een wisopdracht steeds vanuit een individuele bedieningszender.

10.5 Valideer het wissen van de betreffende ontvanger vanuit de individuele bedieningszender:

- Druk meer dan 7 seconden op de toets “PROG"” van de individuele bedieningszender. De motor draait een
De ontvanger Hz is nu helemaal gewist en terug in de staat waarin u hem af fabriek geleverd
krijgt.

>>

PROG=>7s

A Attentie: als na stap 10.4, binnen 2 minuten geen enkele operatie wordt uitgevoerd, draait de motor opnieuw gedurende 5 seconden in
tegenovergestelde richting van operatie 10.4.

richtlijn 1999/5/EG. Een conformiteitsverklaring staat ter beschikking op het internetadres : www.simu.fr, onder de rubriek “Normes".

.
c € Hierbij verklaart SIMU dat het toestel “T5 AUTO SHORT Hz" overeenstemming is met de essentiéle eisen en de andere relevante bepalingen van
Bruikbaar in UE, CH
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n Instalacion
. *V.AR
- Consejos :
. L. . . . . VAS
- El par debe seleccionarse en funcion de las caracteristicas de la persiana arrollable, no sobredimensionar el motor. EASYLINK
- El uso de cerrojo (tipo VAR, VAS o EASYLINK), asi como de topes en ldmina final son necesarios para el buen funcionamiento del motor
(parada del motor en posicién alta y baja).
- Para obtener mas informacion sobre la compatibilidad del motor con la persiana enrollable y sus accesorios, dirijase al fabricante de la
misma o a SIMU. :
UTILIZACION OBLIGATORIA

- Perforacion del tubo:

370 355

/N @ Azul
/ il_ @ Marrén
PE@ Verde/Amarillo

55 20
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a Emisores compatibles
=T . Alcance de los emisores: ‘ Emplazamiento de la tecla “PROG” en los
oy = 1, 2y 3: 20 mts a través 2 paredes de hormigdén armado emisores Hz:
% . SQJ 4: 40 mts a través 2 paredes de hormigén armado.
: - 12 emisores max. por receptor 1
! ) 2 Rl 3 4 - Alejar los emisores de todas la superficies metélicas que [[[——J}PROG
1 - Emisor Hz mural 3 : Reloj Hz pudieran resultar nocivas para su buen funcionamiento _IJ I
2 : Emisores Hz 1y 5 canales 4 : Emisor Hz “largo alcance” (pérdida de alcance). =)

a Test

A Na operacao 3.1 trabalhar exclusivamente com um receptor nao programado e ligado a rede eléctrica.

) - Encender el receptor.
O >> - Pulsar simultdneamente en las teclas "subida" y "descenso” de un emisor Hz. El motor efectta
@u una rotacién de 0.5 segundo en un sentido y luego en el otro. Este emisor acciona ahora el
< motor en modo de pulsacion momentanea. Pasar a la etapa 3.2, 4 en 5.
3.2 Configuracion del sentido de rotacion:
O a- Si el eje gira en el sentido "subida", pasar a la seguinte (§4).
a DC@[I b- Si el eje gira en el sentido "descenso”, invertir el sentido de rotacién pul-
>> sando en la tecla "stop" durante al menos 2 segundos.
7 P 9
Si no desean programar posteriormente la emisora que sirve a la prueba
o O >2s o J
D@I O D@]I como punto de comando del receptor, cortan la alimentacion del recep-
b S >> >> O@ >> >> S >> tor durante 2 segundos, a continuacién efectuar la operacion 3.1 con una
nueva emisora antes de efectuar la operacion 4.

a Registro de los ajustes automaticos

4.1 - Pulsar simultdneamente en las teclas "bajada" y "subida"de un emisor Hz.El motor efectta
o 2s una rotacion de 0.5 segundo en un sentido y luego en el otro.
D#@u 4.2 - Pulsar 2 segundos en la tecla "stop”. El motor efectéa una rotacién de 0.5 segundo en un sen-
() tido y luego en el otro. La programacion esta concluida. Pasar a la etapa 5.
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a Programacion del primer emisor con el receptor Hz

- Pulsar aproximadamente 1 segundo en la tecla “PROG", girando entonces el motor 0.5 segundos en un sentido y luego en
> otro. En esta fase, el emisor estd programado y acciona el receptor Hz en modo orden permanente. Todo emisor que

no accione mas que un solo receptor podra ser utilizado en el §6 como accionamiento individual para programar nue-
VOS emisores.

PROG<1s

a Programacién de un nuevo emisor

6.1 - Abrir la memoria del receptor desde el emisor de accionamiento individual:
- Pulsar aproximadamente 3 segundos en la tecla “PROG" del emisor de accionamiento individual. EI motor gira 0.5 segun-

dos en un sentido y luego en otro.

6.2 - Validar la operacion desde el nuevo emisor a programar:
- Pulsar 1 segundo aproximadamente en la tecla “PROG" del nuevo emisor. El motor gira 0.5 segundos en un sentido y
luego en otro.

PROG<1s

- Para obtener un accionamiento de grupo con el nuevo emisor: efectuar las operaciones 6.1y 6.2 para cada receptor del grupo involucrado.
- Para obtener un accionamiento general con el nuevo emisor: efectuar las operaciones 6.1 y 6.2 para cada receptor de la instalacion.
- Para suprimir una emisora de la memoria de un receptor, proceda a la operacién 6.1 con una emisora individual programada y a la operacién 6.1 con la emisora por suprimir.

ﬂ Puesta en servicio del motor

Después de abrir y cerrar dos veces consecutivas y por
) o completo la persiana arrollable:
D@% >> o> [@8 >> o> - El motor memoriza automéaticamente la posicién de los limita-
(2 W (% I]%O dores de carrera alta y baja.
- La funcién “parada en obstaculo” se activa.
A\ - Se recomienda efectuar estos dos ciclos apertura / cierre una vez instalado el producto.
‘ fa) ﬂ
O«

- Para una informacion mas completa, consultar el pliego técnico SIMU “T5 AUTO".
9, L Qesgy
C*gl s 0,5

a Memorizar y programar una posicién intermedia

Memorizar : Programar :

- Maniobarar el motor hasta la posicién deseada. - Pulsar en la tecla "stop" durante 0,5 s. El motor

- Pulsar en la tecla "stop" durante 5s. El motor .{ gira y se colocar a la posicién intermedia memori-
O o

gira 0.5 s en un sentido luego y en el otro. zada.

a Modificacion del sentido de rotacion (en modo usuario)

D D 9.1 - Presionar al mismo tiempo las teclas Subida y Bajada durante 5 segundos. El
motor efectuard una corta rotacion en un sentido y después en otro.
(. @l] >> B@u >> 9.2 - En un plazo de 3 segundos, presionar la tecla Stop durante 2 segundos. El motor
< < efectuard una corta rotacion en un sentido y después en otro, de esta manera se
>5s >2s . o ; i’
habra modificado el sentido de rotacion.
——35—>»

A Despuer de la operacion 9.1, si no efectuamos ninguna operacion antes de 3 segundos (o si efectuamos cualquier otra operacion salvo la
9.2), el motor efectuara de nuevo una breve rotacion en un sentido y despues en el otro sin que el sentido de giro del motor se modifique.

m Anulacion de la programacion

{} 10.1 - Cortar la alimentacion del receptor durante 2 segundos.

10.2 - Restablecer la alimentacién del receptor durante 7 segundos.
10.3 - Cortar la alimentacion del receptor durante 2 segundos.
10.4 - Restablecer la alimentacién del receptor.

y seguido movimiento de subida y bajada. Si no, el motor efectuara una rotacién de 5 segun-

{} - Si el motor esta en posicion de funales de carrera (subida o bajada), €j motor efectuara un corto
dos en cualquiera de los sentidos.

A -
e

El motor se encuentra ahora en modo anulacién de la programacion.

Si se interviene en la alimentacion de varios receptores, estaran todos en este modo de anulacion. Es conveniente entonces “retirar” todos
los receptores no atanidos por esta anulacion efectuando un accionamiento desde su emisor de mando individual.

10.5 - Validar la anulacion del receptor involucrado desde el emisor de accionamiento individual:
- Pulsar mas de 7 segundos en la tecla “PROG" del emisor de mando individual. El motor efecttia una prime-
>> ra rotacion de 0.5 segundos en un sentido y despues en el otro, unos segundos después, realizara una segun-
da rotacién en ambos sentidos. La memoria receptor Hz esta ahora completamente vacia. Efectuar de
PROG>7s nuevo la programacion completa del motor.

A Atencion: tras la etapa 10.4, si no se efectia ninguna operacion antes de 2 minutos, el motor gira de nuevo 5 segundos en el sentido opues-
to al de la operacién 10.4.

1999/5/CE. Una declaracién de conformidad se encuentra disponible en internet : www.simu.fr, Rubrica “Normes”. Utilisacion en UE, CH.

.
c € SIMU declara que este producto “T5 AUTO SHORT Hz" est4 conforme con los requisitos esenciales y otras disposiciones de la directiva
\
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de proceder a qualquer utilizacao.
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n Instalacao
*\LAR
- Recomendacbes : VAS
- O binéario deve ser seleccionado em funcao das caracterfsticas dos estores de enrolar, o motor n&o deve ser sobre-dimensionado. EASYLINK
- A utilizagdo de um tirante (tipo VAR, VAS ou EASYLINK), e de batentes na base, é necessaria ao bom funcionamento do motor (para-
gem do motor nas posi¢des superior e inferior).
- Para obter informacbes quanto a compatibilidade do motor com o estore e acessorios, consultaro ao fabricante do estore ou a SIMU.
UTILIZAGAO OBRIGATORIA
- Furacao do tubo :
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- Montagem :
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a Emissores compativeis
S _ Alcance dos Emissores: L " . i
> = 1,2 e 3: 20 mts a través 2 paredes de cimento armado Localizagdo da tecla “PROG" nos emissores Hz:
% . SQJ 4: 20 mts a través 2 paredes de cimento armado
: = - 12 emissores no maximo por receptor. 1
! 2 el 3 4 - Afaste o emissores de todas as superficies ou estruturas [[[—J}-PROG
1 Emissor Hz de parede 3 : Relogio Hz metélicas que possam prejudicar o seu funcionamento J a=
2 : Emissores Hz 1 e 5 canais 4 : Emissor Hz de “longo alcance”  (perda de alcance). ==L

a Test

A Na operacao 3.1 trabalhar exclusivamente com um receptor nao programado e ligado a rede eléctrica.

Q - Ligar o receptor a corrente.

O <1 S>> - Em sequida, carregar SImuItangamente nas teclas §ub|r e des;er um emissor, 0 motor gira
durante 0.5 segundo num sentido e depois em sentido contrario. A partir desse momento, este

emissor comanda o receptor em modo instavel para efectuar as operacoes 3.2, 4 e 5.

3.2 Verificacao do sentido de rotacao do motor:
O a - Se 0 postigo subir, passe a etapa seguinte (84).
a DC@[I o> b - Se o postigo descer, inverter o sentido de rotacdo carregando na tecla
O “STOP"durante pelo menos 2 segundos.
Se ndo deseja programar ulteriormente o emissor que serviu para o teste
8@]] 8 >2s 8@!] A e para ajustar os fins de curso como ponto de comando do receptor,
b S >> >> O@ >> >> S >> corte a alimentacdo do receptor durante 2 sequndos, em seguida efectue
a operagao 3.1 com outro emissor antes de efectuar a operacao 4.

a Registo dos ajustamentos automaticos

4.1 - Pressionar simultaneamente as teclas de subida e descida do emissor Hz. O motor funcionara

O o 2s durante 0.5 segundos numa direccdo e depois noutra.
o @u Oe 4.2 - Pressionar a tecla “stop” durante 2 s. O motor trabalhar 0.5 s. numa direccao e depois noutra.
O (/) @u A operacao estad completa. Passe a etapa 85.

1/2




a Programacao do primeiro emissor com o receptor Hz

- Carregar cerca de 1 segundo na tecla “PROG", o motor gira durante 0.5 segundo num sentido e depois em sentido
S>> contrario. Apos esta operagdo, o seu emissor estd programado e comanda o receptor Hz em modo estavel. Qualquer

emissor que comande apenas um receptor podera ser utilizado em §6 como comando individual para programar mais
emissores.

PROG<1s

a Programacao de outro emissor

6.1 - Abrir a memoria do receptor a partir do emissor de comando individual:
- Carregar cerca de 3 segundos na tecla “PROG” do emissor de comando individual. O motor gira durante 0.5 segundo
num sentido e depois em sentido contrério.

6.2 - Validar a operacao a partir do novo emissor que se quer programar:
- Carregar cerca de 1 segundo na tecla “PROG" do novo emissor,0 motor gira durante 0.5 segundo num sentido e depois
em sentido contrario.

PROG<1s

- Para obter o comando de um grupo de receptores com o novo emissor: efectuar as operacdes 6.1 e 6.2 com cada receptor do grupo abrangido.
- Para obter o comando geral de todos os receptores com o novo emissor: efectuar as operacoes 6.1 e 6.2 com cada receptor da instalacao.
- Para eliminar um emissor da meméria de um receptor, realize a operacdo 6.1 num emissor individual programado e a operacdo 6.2 no emissor que quer suprimir.

ﬂ Aposta em servico do motor

ApOs as duas primeiras aberturas e os dois primeiros
) o fechos consecutivos e completos do estore de enrolar:
D@% >> o> “%8 >> o> - O motor memoriza automaticamente as posicdes de fim de
< W (N7 I]%O curso superior e inferior.
- A fungdo “paragem sobre obstaculo” torna-se activa.

A - Recomendamos efectuar estes dois ciclos de abertura/fecho desde a instalagio do produto.
- Para informacées mais completas, consultar o catalogo técnico SIMU “T5 AUTO".

a Registo e controle da posicao intermédia

Registo : Controle :
- Posicionar o motor na posicdo desejada. - Pressionar a tecla "stop" durante 0,5s. O motor

- Pressionar a tecla "stop" durante 5s. O motor .{ 1, vai para a posicao intermédia. i
gira 0.5 s num sentido e seguidamente no outro.
. ‘ fa)
o o O+g O
C*Egl s 0,55

a Modificacdo do sentido de rotagdo (em modo utilizador)

9.1 - Premir simultaneamente as teclas Subida e Descida durante 5 segundos. O motor
efectua uma curta rotagdo num sentido e depois no outro.

O O
(. @l] >> B@u >> 9.2 - Num prazo de 3 segundos, premir a tecla Stop durante 2 segundos. O motor
~ >5s ~

>2s efectua uma curta rotagdo num sentido e depois no outro, o sentido de rotacao é
entdo modificado.
———35s———»

A Apos a etapa 9.1, se nenhuma operacao for efectuada num prazo de 3 segundos (ou se for efectuada qualquer outra operacdao que nao seja
9.2), o motor efectua novamente uma breve rotacdo num sendito e depois no outro e o sentido de rotacao nao é modificado.

m Anulagao da programacao

{} 10.1 - Cortar a alimentacdo eléctrica do receptor durante 2 segundos.
10.2 - Restabelecer a alimentacao do receptor durante 7 segundos.
10.3 - Cortar a alimentacdo eléctrica do receptor durante 2 segundos.

10.4 - Restabelecer a alimentacdo do receptor.

mente uma curta rotagdo num sentido e depois no outro. Sendo, o motor efectua uma rotacao

{} - Se 0 motor estiver em posicao de fim de curso (superior o inferior), o motor efectua simples-
de 5 segundos num sentido qualquer.

A -
e

O motor encontra-se agora em modo anula¢ido da programacao.

Se proceder deste modo com a alimentacao eléctrica de varios receptores, estes ficardo todos em modo de anulagdo. Convém portanto “ejectar”
todos os receptores ndo abrangidos pela anulagdo efectuando uma manobra de comando a partir do respectivo emissor de comando individual.

10.5 - Validar a anulagdo do receptor abrangido a partir do emissor de comando individual:
- Carregar mais de 7 segundos na tecla “PROG" do emissor de comando individual. O motor efectua uma
>> primeira rotacao, que dura 0.5 segundo, num sentido e em sentido contrario, em seguida, passados alguns
segundos, efectua uma segunda rotacdo em ambos os sentidos. A memoria do receptor Hz esta agora
PROG>7s completamente vazia. Efectuar novamente a programacédo completa do motor.

A Atencao: apos a etapa 10.4, se nao se efectuar nenhuma operagdo nos 2 minutos seguintes, o motor gira novamente durante 5 segundos em
sentido contrario ao da operacao 10.4.

1999/5/CE. Una declaracién de conformidad se encuentra disponible en internet : www.simu.fr, Rubrica “Normes”. Utilisavel nos UE, CH.

.
c € SIMU declara que este producto “T5 AUTO SHORT Hz" est4 conforme con los requisitos esenciales y otras disposiciones de la directiva
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€D 'nstalacja

- Zalecenia : *&::2
- Moment obrotowy musi by¢ dobrany do wtasciwoéci rolety — nie stosowat zbyt duzego napedu. EASYLINK
- Aby silnik pracowa¢ prawidtowo (wytaczenie napedu w potozeniu gomym i dolnym), nalezy stosowac blokady (typu VAR, VAS lub

EASYLINK) oraz ograniczniki na kohcowej listwie.

- W celu uzyskania informacji dotyczacych zgodnosci napedu z roleta i elementami dodatkowymi nalezy zwroci¢ sie do producenta
rolety lub do firmy SIMU.

OBOWIAZKOWE
- Wykonywanie otworow w rurze nawojowe;j :
370 ‘ 355
20 ‘ 4x@5 /90°
i

a8 :{
- T
385 min.

- Montaz
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€ Nadajniki kompatybilne

- Zasigg nadajnikow: Umiejscowienie przycisku “PROG” na
oy = 1,2 i 3: 20 m przez 2 &ciany zelbetonowe nadajnikach Hz:
% . D@J / 4: 40 m przez 2 sciany zelbetonowe
: 5 = - 12 nadajnikbw maks. na odbiornik

3 4 - Nie nalezy umieszczat nadajnika w poblizu powierzchni
1 Nadajnik Hz natynkowy 3:Zegar Hz meta!OWYChy ktore mOQWby .pOWOd(.)V\./a(': Z?k'bce_nia w jego
2 : Nadajniki Hz 1- i 5-kanafowe 4 : Nadajnik Hz “wiekszego zasiegu” ~ Prawidtowym funkcjonowaniu (zmniejszenie zasiegu).

a Testowanie

A Podcas przeprowadzania czynnosci 3.1 nalezy pracowac tylko z jednym niezaprogramowanym odbiornikiem, podtaczonym do sieci elektrycznej.

O - Podtaczy¢ zasilanie do odbiornika.

O >> - Nastepnie, nacisnat rownoczesnie przyciski nadajnika “gora” i “dot”, naped wykonuje ruch
@u obrotowy przez 0.5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Nadajnik ten steruje

teraz odbiomikiem w trybie astabilnym, umozliwiajac wykonanie czynnoéci 3.2, 4 i 5.

3.2 Sprawdzenie kierunku obrotow napedu :
O a- Je'§li_ pancerz rolety i_dzi_e do gbry, pr;ej’sc’: QO gtapu nasLepnegg (8§4).
a DC@H > b - Jesl_l pancerz rolety _|d2|e w dot, nalezy zmieni¢ kierunek obrotow
() naciskajac na przycisk “STOP” przez co najmniej 2 sekundy.
Jezli nie chcemy zaprogramowac nadajnika, ktory byt uzywany do testow i
O@ﬂ O >2s O@ﬂ A regulaciji wytacznikow krahcowych, jako punkt sterujacy odbiornikiem, nalezy
b O >> >> D@ >> > O >> wylaczyc zasilanie odbiornika na 2 sekundy oraz wykona¢ czynnos¢ z punktu
< < < 3.1 nowym nadajnikiem przed wykonaniem czynnosti opisanych w punktie 4.

@) zapisanie ustawien automatycznych

% %

4.1 - Jednoczesnie nacisnac na przyciski “Gora” i “Dot” nadajnika TSEHz. Naped wykonuje obrot
P 2 przez 0.5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.
D#@Su 4.2 - Naciskat na przycisk “Stop” przez 2 sekundy.Naped wykonuje obrot przez 0.5 sekundy w jed-
() nym kierunku, a nastepnie w drugim. Operacja jest zakohczona. Nalezy przejs¢ do etapu 5.

O

(o]
S Bl
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a Programowanie pierwszego nadajnika z odbiornikiem Hz

- Naciskac przez okoto 1 sekunde przycisk “PROG”, naped wykonuje ruch obrotowy w ciagu 0.5 sekundy w jednym kie-
runku, a nastepnie w drugim. W tym momencie nadajnik jest programowany do sterowania odbiornikiem Hz w trybie
stabilnym. Kazdy nadajnik, ktory steruje tylko jednym odbiomikiem, moze byt zastosowany w §6 jako sterowanie

indywidualne do zaprogramowania nowych nadajnikow.

PROG<1s

@ Programowanie nowego nadajnika

6.1 - Wiaczyc pamiec odbiornika przy pomocy nadajnika sterowania indywidualnego :
- Naciskat przez okoto 3 sekundy przycisk “PROG” nadajnika sterowania indywidualnego. Naped wykonuje ruch obroto-
wy 0.5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

6.2 - Nastepnie zatwierdzic operacje z nowego przeznaczonego do zaprogramowania nadajnika:
- Naciskat przez okoto 1 sekunde przycisk “PROG” nowego nadajnika, Naped wykonuje ruch obrotowy przez 0.5 sekun-
dy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

PROG<1s

- Aby ustaw¢ sterowanie grupowe za pomoca nowego nadajnika nalezy wykonac czynnosm 6.1i 6.2 dla kazdego odbiomika tej grupy.
- Aby ustawt sterowanie ogolne za pomoca nowego nadajnika nalezy wykona¢ czynnosci 6.1 i 6.2 dla kazdego odbiomnika instalacji.

- Aby skasowat dany nadajnik z pamieci odbiomika, wykona¢ czynno5¢ 6.1 przy pomocy nadajnika indywidualnego zaprogramowanego, za$ czynno$¢ 6.2 przy pomocy
nadajnika przeznaczonego do skasowania.

ﬂ Uruchromienie

Po dwoch pierwszych peinych cyklach otwierania i zamykania
n@@ O [@O O rolety:
>> O >> >> >> - Naped automatycznie zapamietuje goma i dolna pozycje kohcowa.
< W < l]%O - Funkcja “zatrzymanie na przeszkodzie” musi by¢ wiaczona.

A\ - Zaraz po zamontowaniu urzadzenia, zaleca si¢ wykona¢ dwa petne cykle otwierania/zamykania.
- Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, prosimy o zapoznanie sie z dokumentacja techniczna SIMUe “T5 AUTO”

€ zapis i sterowanie dla pozycji posredniej

Zapis Sterowanie
- Ustawit naped w wymaganym miejscu. - Naciskat na przycisk “Stop” nadajnika przez
- Naciskac przez 5 sekund na przycisk “Stop”. 0.5 sekundy. Naped wykonuje obroty w kierun-
Naped wykonuje obrot przez 0.5 sekundy w ku pozycji posrednie;.
jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

g - Sey =
C*eZl O5 0,55

€ zmiana kierunku obrotow w trybie uzytkowika

9.1- Nacisnat jednoczeénie na przyciski W goére i W dot przez 5 sekund. Naped

wykona krotka rotacje w jednym kierunku, a nastepnie w kierunku przeciwnym.
(. @I] >> B@l] >> 9.2 - 3 sekundy poOzniej, przycisnac przycisk Stop przez 2 sekundy. Naped wykona
>25 krotka rotacje w jednym kierunku a nastepnie w kierunku przeciwnym, kierunek

rotacji ulegnie w ten sposéb zmianie.
— 35—

Jezeli po etapie 9.1 wykonywana jest dowolna operacja trwajaca ponizej 3 sekund (lub jesli wykonywana jest jakakolwiek inna operacja niz 9.2),
naped ponownie wykonuje krotki obrot w jednym kierunku, a nastepnie w drugim i kierunek obrotow nie jest zamieniony.

€ Kasowanie programowania

{} 10.1 - Wytaczy¢ zasilanie odbiomika na 2 sekundy.

10.2 - Zataczyc¢ zasilanie odbiomika na 7 sekundy.
10.3 - Wylaczy¢ zasilanie odbiomika na 2 sekundy.
10.4 - Ponownie zafaczy¢ zasilanie odbiomika.

- Jezeli naped jest w potozeniu krahcowym (gomym lub dolnym), porusza sie krotko w jed-
nym, a nastepnie w drugim kierunku. W kazdym innym przypadku naped porusza sie przez 5
sekund w losowo wybranym kierunku.

A -
e

Naped znajduje sie obecnie w trybie kasowania zaprogramowania.

A Jezli czynnosci zwiazane z zataczaniem i wytaczaniem zasilania dotycza kilku odbiornikow, to beda one wszystkie w tym trybie kasowania programwania.
Dlatego nalezy “odrzucic” wszystkie te odbiorniki, ktore ni sa przeznaczone do kasowania, sterujac je odpowiadajacymi im nadajnikami indywidualnymi.

10.5 - Potwierdzic kasowania danego odbiornika za pomoca nadajnika sterowania indywidualnego w

nastepujacy sposob :

- Naciskac ponad 7 sekund przycisk “PROG” nadajnika sterowania indywidualnego. Naped wykonuje swoj
pierwszy obrot przez 0.5 sekundy w jednym kierunku, potem w drugim. Nastepnie, kilka sekund pozniej,
naped ponownie wykona taki sam cykl obrotow §3.Pamiec odbiornika jest teraz catkowicie wykasowa-

PROG=>7s na. Nalezy zaprogramowac odbiornik od nowa.

A Po etapie 10.4, jesli zadna czynnosc nie jest wykonywana ciagu 2 minut, naped bedsie ponownie obracat sie przez 5 sekund w kierunku
odwrotnym niz w punkcie 10.4.

>>

Firma SIMU oswiadcza niniejszym, ze urzadzenie “T5 AUTO SHORT Hz” jest zgodne z istotnymi wymaganiami oraz innymi odnosnymi
c € postanowieniami dyrektywy 1999/5/CE. Deklaracja zgodnoéci jest do Pahstwa dyspozycji na stronie intemetowej : www.simu.fr, rubryka
“Normy”. Moze on by¢ uzytkowany w krajach Unii Europejskiej, w Szwajcarii.
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€D Vontaz :
*VAR

- Doporuceni: VAS

- Vykon musi byt zvolen podle charakteristik rolety. Nepretézujte motor. EASYLINK

- Pouzivani zavést (typu VAR, VAS nebo EASYLINK) a zarazek na posledni lamele je nezbytné pro spravné fungovani motoru (zas-

taveni motoru v homi &i dolni pozici).

- Pro ziskani potfebnych informaci o vhodnosti pouziti pohonu pro danou roletu se obratte na spole¢nost SIMU s.r.o. A
POVINNE

- Pfiprava montaznich otvoru v htideli:
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€D Kompatibilni vysilace

Dosah vysilacu: R . .
N Obr. 1,2, a 3: 20m pfi standardnich podminkach. | Umisténi tlacitka “PROG” na vysilactich Hz:
% : D@J Obr. 4: 40m pfi standardnich podminkach.

1 2

3 4 - Max. 12 vysilatl na 1 pfijimat
1: standardni vysilat Hz 3: tasovy spinat Hz - Umistéte vysilat v dostatetné vzdalenosti od kovo-
2: vysilate Hz 1-5 kanall 4: vysiat Hz se zvjsenym dosahem.  Vych dilli, které by mohly ovlivnit jeho vykon.

a Test

A Pti operaci 3.1 pracujte pouze s jednim nenaprogramovanym prijimacem ptipojenym k siti.

- Zapnéte prijimact.
- Poté stisknéte na vysilati zaroven tlacitka vytazeni a zatazeni. Pouzity vysila¢ nyni ovlada
pfijimat v nestabilnim rezimu a muZzete provést operace 3.2, 4 a 5.

3.2 Zkouzka sméru otaceni motoru:
pay a - Pokud se roleta zatahuje, pfejdéte k dalsi etapé (§4).
a DC@H o> b - Pokud se roleta vytahuje, musite zménit smér otateni motoru stisknu-
O tim tlatitka “STOP” po dobu minimalné 2 sekund.
Pokud si neprejete pouzivat vysilac pouzity pti zkouSce a pfi
O@ﬂ O >2s O@ﬂ A nastaveni délky chodu motoru, odpojte prijimac od zdroje
b g >> >> 8@ >> >> g >> napajeni po dobu 2 sekund. Poté zopakujte krok 3.1 s novym
vysilacem a nakonec krok 4.

@) zapsani do automatickych nastaveni

4.1 - Soutasné stisknéte tlatitka vysilate Hz nahoru i dolu. Motor cukne na obg strany.
[ [ 2s 4.2 - Stisknéte a podrzte tlatitko stop na 2s. Motor cuknutim na obé strany spranvost postupu.
SeF g+<z1 Prejdéte na bod 5.
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a Naprogramovani prvniho vysilace s prijimacem Hz

- Stisknéte pfiblizné 1 sekundu tlatitko “PROG”. Motor se zatne totit po dobu 0.5 sekund jednim smérem a potom
opactnym. Vas vysilat je timto naprogramovan a ovlada pfijimat Hz v stabilnim rezimu. Kazdy vysila¢, ktery ovlada
pouze jeden pfijima¢, bude moci byt pouzivan v §6 jako individualni ovlada¢ pro naprogramovani novych vysilacu.

PROG<1s

@ Naprogramovani nového vysilate

6.1 - Zpristupnéni paméti prijimace pomoci vysilace individualniho ovladani:
- Stisknéte pfiblizné 3 vtefiny tlacitko “PROG” na vysilati individualniho ovladani. Motor se zatne totit 0.5 sekundy jed-
nim smérem a potom opacnym.

6.2 - Potvrzeni operace pomoci nového vysilace, ktery chcete naprogramovat:
- Stisknéte pfiblizné 1 vtefinu tlatitko “PROG” na novéem vysilati, motor zatne tocit 0.5 sekundy jednim smérem a potom
opacnym.

PROG<1s

- Skupinové ovladani z nového vysilate: zopakujte kroky 6.1 a 6.2 u kazdého pfijimate dané skupiny.

- VSeobecné ovladani z noveho vysilate: zopakujte kroky 6.1 a 6.2 u kazdého prijimace celého systemu.

- Pokud chcete vymazat z pameti pfijimace jeden z ovladacich vysilate, provedte operaci 6.1 na naprogramovanym individualnim vysilatem a operaci 6.2 s
vysilatem, ktery chcete vymazat.

€D Uvedeni do provozu motoru

Po prvnich dvou po sobé jdoucich a kompletnich otevreni
) o a zavreni rolety:
D@% >> o> “%8 >> o> - Motor si automaticky zapamatuje homni a dolIni koncovou
(2 W (] I]%O polohu.
- Aktivuje se funkce “zastavit na pfekazce”.

A - Je doporuceno provést tyto dva cykly otevieni/zavieni hned po namontovani vyrobku.
- Dalsi informace jsou uvedeny v technikém prospektu SIMU “T5 AUTO”.

€ Nahrani a ovladani zvolené polohy

Nahrani Ovladani
- Sjedte s roletou do pozadované polohy. - Zmacknéte na 0.5 vtefiny tlacitko “stop”. Roleta
- Zmacknéte na 5s viefin tlatitko “stop”. Motor sjede do zvolené polohy.

kyvne na jednu a druhou stranu po dohu 0.5

vtefiny.

S CJ<-
Seg) S5, oA 0,55

€) zméena smeru otaceni (uzivatelsky rezim)

[ 9.1 - Stlatte soutasné tlacitka Nahoru a Dolu na dobu 5 sekund. Motor provede

D:]@u S>> B@u >> kratkou rotaci v jednom sméru, pak ve druhém sméru.

O 9.2 - Po 2 sekundach podrzte tlatitko Stop na 2 sekundy. Motor provede kratkou
>25 rotaci v jednom sméru, pak ve druhém, smér rotace je timto zménén.

——35——»

Pokud po provedeni kroku 8.1, neni provedena do 3 sekund zadna operace (nebo ji-li provedena jakakoliv operace odlisSna od 8.2), motor se
znovu protoci kratce v jednom a pak ve druhém sméru a smér jeho otaceni se nezméni.

€ Vynulovani nastaveni

{} 10.1 - Vypnéte napajeni pfijimate po dobu 2 sekund.
10.2 - Zapnéte napajeni pfijimate po dobu 7 sekund.
10.3 - Vypnéte napajeni pfijimate po dobu 2 sekund.
10.4 - Zapnéte znovu napéjeni pfijimace.

{} - Kdyz je motor v homi nebo dolni konkové poloze, uskute¢ni kratky pohyb stfidavé obéma
sméry. Jinak se motor poototi po dobu 5 sekund v jednom sméru.

Nyni je motor v rezimu “Vymazané” paméti.

A -
e

Pokud se pferuzeni a zapojeni napajeni tyka vice pfijimacu, u véech dojde k vynulovani jejich naprogramovani. Je proto nutné “zablokovat”
vSechny prijimate, kterych se vynulovani netyka. K tomu musite vydat p¥ikaz z jejich vysilacu ividualniho ovladani.

10.5 - Potvrzeni vynulovani prijimace pomoci vysilate individualniho ovladani:

- Stisknéte po dobu delsi nez 7 vtefin tlatitko “PROG” na vysilati individualniho ovladani. Motork se zatne
otacet po dobu 0.5 sekundy jednim smérem a potom opatnym. Po nékolika vtefinach provede stejnou
operaci obéma sméry. Pamét’ pfijimace je nyni prazdna. Prijimac je mozné znovu naprogramovat.

>>

PROG=>7s

A Pozor: Pokud po kroku 10.4 neni do 2 minut vydan zadny novy prikaz, motor se znovu roztoci po dobu 5 sekund opacnym smérem nez
behem etapy 10.4.

Spoletnost SIMU timto prohlasuje, ze pristroje “T5 AUTO SHORT Hz“ odpovidaji hlavnim pozadavkiim a zakladnim predpisum evropské
smémice 1999/5/CE. Podrobné informace najdete na intemetové adrese : www.simu.fr,stranka “Normmy”. Pouzivani povoleno v UE, CH




