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Cette notice s'applique a toutes les motorisations T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 dont les déclinaisons sont disponibles au catalogue en vigueur.
Domaine d’application: Les motorisations T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 sont congues pour tous types de volets roulants, de stores
d’extérieur sans cassette. L'installateur, professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat doit s’assurer que l'installation
du produit motorisé une fois installé respecte les normes en vigueur dans le pays de mise en service comme notamment la norme sur les
volets roulants EN13659, et les stores d’extérieur EN 13561.

Responsabilité: Avant d’installer et d’utiliser la motorisation, lire attentivement cette notice. Outre les instructions décrites dans cette
notice, respecter également les consignes détaillées dans le document joint Consignes de sécurité. La motorisation doit étre installée
par un professionnel de la motorisation et de 'automatisation de I'habitat, conformément aux instructions de SIMU et & la réglementation
applicable dans le pays de mise en service. Toute utilisation de la motorisation hors du domaine d’application décrit ci-dessus est interdite.
Elle exclurait, comme tout irrespect des instructions figurant dans cette notice et dans le document joint Consignes de sécurité, toute
responsabilité et garantie de SIMU. L'installateur doit informer ses clients des conditions d’utilisation et de maintenance de la motorisation
et doit leur transmettre les instructions d'utilisation et de maintenance, ainsi que le document joint Consignes de sécurité, apres
I'installation de la motorisation. Toute opération de Service Apres-Vente sur la motorisation nécessite I'intervention d'un professionnel de la
motorisation et de I'automatisation de I'habitat. Si un doute apparait lors de l'installation de la motorisation ou pour obtenir des informations
complémentaires, consulter un interlocuteur SIMU ou aller sur le site www.simu.com.

Installation

Consignes a suivre impérativement par le professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I’habitat réalisant I'installation

de la motorisation.

- Les modalités d'installation électrique sont décrites par les normes nationales ou par la norme |EC 60364.

- Les cables traversant une paroi metallique doivent étre protégés et isolés par un manchon ou un fourreau.

- T5Hz02 : Le cable du moteur T5Hz02 est démontable. S'il est endommagé, le remplacer a l'identique. Le raccordement du cable au
moteur doit étre réalisé par du personnel qualifié. Le connecteur doit étre monté sans endommager les contacts. La continuité de terre
doit étre assurée.

- T3.5Hz02 - T6Hz02 : Le cable du moteur T3.5Hz02 - T6Hz02 n’est pas démontable. S'il est endommageé, retourner la motorisation au SAV.

Préconisations:

- Respecter une distance minimum de 0,2 m entre deux moteurs Hz02.

- Respecter une distance minimum de 0,3 m entre un moteur Hz02 et un émetteur Hz.

- L'utilisation d’un appareil radio utilisant la méme fréquence (433,42MHz) peut dégrader les performances de ce produit (ex.: casque radio Hi-Fi).

- Pergage du tube :
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A - Attacher les cables pour éviter tout contact avec une partie en mouvement.
- Si la motorisation est utilisée en extérieur, et si le cable d’alimentation est de type H05-VVF alors installer le cable dans un
conduit résistant aux UV, par exemple sous goulotte.

a Emetteurs compatibles (12 émetteurs max. par moteur)

1: Emetteur Hz mural 1/ 5 canaux/ Memory Hz
2: Emetteur Hz mobile 1/ 5 canaux

3: Emetteur Hz Color Multi / Timer Easy / Timer Multi E =1
4: Capteur Hz soleil

RN

Emplacement de la touche PROG sur les émetteurs Hz: oy
Eloigner les émetteurs de toute surface ou structure métallique 8 «Iﬂ
qui pourraient nuire a leur bon fonctionnement (perte de portée). = Jp

@; )

u Réglage des fins de course

Si I'installation comporte plusieurs moteurs, un seul moteur doit étre alimenté pendant les opérations
du chapitre 4.1, ceci pour éviter les interférences avec les autres moteurs lors de la programmation.

4.1- Mode apprentissage

- Mettre le moteur sous tension. ==

- Appuyer simultanément sur les touches "montée" et "descente” d'un % . /
émetteur Hz. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans un } @ *
sens puis dans l'autre. Cet émetteur commande maintenant le moteur ON

en mode instable. Passer & I'étape 4.2.
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4.2- Configuration du sens de rotation :

Appuyer sur la touche "montée” de I'émetteur :

a- Si 'axe tourne dans le sens montée, passer a I'étape 4.3.

b- Si I'axe tourne dans le sens descente, inverser le sens de rotation en appuyant sur la touche "stop" pendant au moins 3 secondes.
Le moteur confirme la modification par une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre. Passer a I'étape 4.3.
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4.3- Réglage des fins de course :

Le réglage des fins de course peut étre réalisé de deux fagons :
- Mémorisation en premier du point d’arrét bas (a) et ensuite du point d’arrét haut (b).
- Mémorisation en premier du point d’arrét haut (b) et ensuite du point d’arrét bas (a).
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1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas souhaité ~ 1- Positionner le moteur sur le point d’arrét haut souhaité
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a l'aide des touches "descente" et "montée". a l'aide des touches "montée" et "descente".

2- Appuyer simultanément sur les touches "stop" 2- Appuyer simultanément sur les touches "stop" et
et "montée” pour mémoriser le point d’arrét bas. "descente" pour mémoriser le point d’arrét haut.
Le moteur se met automatiquement en rotation en Le moteur se met automatiquement en rotation en
montée. descente.

3- Appuyer sur "stop" pour immobiliser le moteur. 3- Appuyer sur "stop" pour immobiliser le moteur.

4- Apres avoir mémorisé les points d’arrét bas (a) et haut (b), procéder a la validation
des réglages : }[
- Appuyer 2s sur la touche "stop". Le moteur effectue une rotation de 0,5 s dans un sens % %
puis dans l'autre. Passer a I'étape suivante 2s
A Si vous souhaitez programmer un autre émetteur que celui utilisé jusqu’a présent comme point de com-
mande du moteur :
- couper l'alimentation du moteur (2 secondes minimum).
- reprendre I'opération 4.1* avec un nouvel émetteur avant de passer au chapitre §5.
* Ala mise sous tension le moteur effectue une courte rotation dans un sens puis dans l'autre, ce qui indique que
les fins de courses sont déja réglés.

B Programmation du premier point de commande individuelle

Cette opération ne peut étre effectuée que depuis I’émetteur ayant effectué I’'opération 4.1.

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche PROG de I'émet-
teur. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans
un sens puis dans l'autre.
Votre émetteur est maintenant programmé et commande le
moteur en mode stable.




a Programmation d’un nouveau point de commande (individuelle, groupe ou générale)

6.1- Ouvrir la mémoire du moteur depuis I'émetteur de
commande individuelle :
- Appuyer environ 3 secondes sur la touche PROG de
I'émetteur de commande individuelle. Le moteur effectue une
rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre.

6.2- Valider I'opération depuis le nouvel émetteur a
programmer :
- Appuyer environ 1 seconde sur la touche PROG du nouvel
émetteur. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde
dans un sens puis dans l'autre.

- Si votre nouveau point de commande est une commande de groupe : répéter les opérations 6.1 et 6.2 pour chaque moteur du groupe.

- Si votre nouveau point de commande est une commande générale : répéter les opérations 6.1 et 6.2 pour chaque moteur de l'installation.

- Pour supprimer un émetteur de la mémoire du moteur : Effectuer les opérations 6.1 depuis I'émetteur de commande individuelle et
I'opération 6.2 depuis I'émetteur a supprimer.

Enregistrement / commande / suppression de la position intermédiaire

Enregistrement : Commande :
- Positionner le moteur sur la position - Appuyer sur la touche "stop"

intermédiaire désirée. T % pendant 0,5s. T l
- Appuyer 5s sur la touche "stop". Le Le moteur rejoint la position

moteur effectue une rotation de 0,5 s = intermédiaire.

dans un sens puis dans l'autre. \% 5s 0.5s

Suppression : Positionner le moteur sur la position intermédiaire. Appuyer 5s sur la touche "stop", la position
intermédiaire est supprimée.

n Ré-ajustement des positions de fins de course

8.1- Ré-ajustement de la position de fin de course haute :

1- Positionner le moteur sur le point d’arrét haut réglé en
§4.3b a l'aide de la touche "montée".

1 2
2- Appuyer simultanément sur les touches "montée" et / f
"descente" pendant 5 secondes. Le moteur effectue une - } f
rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans 'autre. }

3- Affiner le réglage a l'aide des touches "descente" et

"montée" pour obtenir la position de fin de course souhaitée. % % %

4- Appuyer 2 secondes sur la touche "stop". Le moteur T v

effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis

dans I'autre. S5s 2s

La nouvelle position de fin de course est mémorisée.

8.2- Ré-ajustement de la position de fin de course basse :

1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas réglé en
§4.3a a l'aide de la touche "descente".

2- Appuyer simultanément sur les touches "montée” et
"descente"” pendant 5 secondes. Le moteur effectue une
rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre. _{ }[ }[
3- Affiner le réglage a l'aide des touches "descente"

et "montée" pour obtenir la position de fin de course

souhaitée.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche "stop". Le moteur N V‘Ej V

effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis 2s
dans l'autre.

La nouvelle position de fin de course est mémorisée.
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a Annulation de la programmation et des réglages de fins de course

9.1- Couper I'alimentation du moteur pendant 2 secondes.
9.2- Rétablir 'alimentation du moteur pendant 7 secondes.
9.3- Couper I'alimentation du moteur pendant 2 secondes.
9.4- Rétablir 'alimentation du moteur.

- Si le moteur se trouve en position de fin de course (haut ou
bas), il effectue une bréve rotation dans les deux sens. Si
le moteur se trouve dans une autre position, il effectue une
rotation de 5 secondes dans un sens quelconque. Le moteur
est maintenant en mode "annulation de la programmation"”.

Si vous intervenez sur I’alimentation de plusieurs moteurs, ils seront tous dans ce mode. Il convient donc
"d’éjecter” de ce mode tous les moteurs non concernés par cette modification en appuyant sur une touche
de commande d’un émetteur programmé.

- Appuyer plus de 7 secondes sur la touche PROG de I'émet-

9.5- Ensuite valider I'annulation de la programmation du moteur concerné depuis I'émetteur de commande individuelle :
teur. Maintenir 'appui jusqu’a ce que le moteur effectue une
premiére rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans

-y -
I'autre, puis quelques seconde plus tard une seconde rotation de

0,5 seconde dans les deux sens. PROG >7s —25—>

F

7s

La mémoire du moteur est maintenant complétement vidée. Effectuer de nouveau la programmation complete du moteur.

Utilisation et maintenance

- Cette motorisation ne nécessite pas d’opération de maintenance.

- Appuyer sur la touche Adu point de commande pour faire monter le produit motorisé.

- Appuyer sur la touche ¥ du point de commande pour faire descendre le produit motorisé.

- Quand le produit motorisé est en cours de mouvement, un appui bref sur la touche "Stop" arréte le produit motorisé.

- Quand le produit motorisé est a I'arrét, un appui bref sur la touche "Stop" commande le produit motorisé sur la position intermédiaire
programmée. (Pour modifier ou supprimer une position intermédiaire voir le chapitre §7).

Astuces et conseils d’utilisation:

Problémes Causes possibles Solutions

Le produit motorisé ne fonctionne pas. | La motorisation est au thermique. Attendre que la motorisation refroidisse.

Si le produit motorisé ne fonctionne toujours pas, contacter un professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat.

alimentée en 230V~50Hz et utilisée comme indiqué dans ces instructions, est conforme aux exigences essentielles des Directives Européennes
applicables et en particulier de la Directive Machine 2006/42/EC et de la Directive Radio 2014/53/EU. Le texte complet de la déclaration de
conformité & I'UE est disponible sur www.simu.com. Emmanuel CARMIER, directeur général, GRAY, 12/2016.

c E Par la présente, SIMU SAS, F-70103 GRAY déclare en tant que fabricant que la motorisation couverte par ces instructions, marquée pour étre
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These instructions apply to all T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 drive, the different versions of which are available in the current
catalogue.

Field of application: T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 drive are designed to all types of roller shutters, outdoor awnings without
cassette. The installer, who must be a motorisation and home automation professional, must ensure that the drive product
is installed in accordance with the standards in force in the country in which it is installed such as EN 13659 relating to roller
shutters, EN 13561 relating to outdoor screens and awnings.

Liability: Before installing and using the drive, please read operating and installation guide carefully. Please read these
instructions carefully before installing and using the drive. In addition to following the instructions given in this guide, the
instructions detailed in the attached Safety instructions document must also be observed. The drive must be installed
by a motorisation and home automation professional, according to instructions from SIMU and the regulations applicable
in the country in which it is commissioned. It is prohibited to use the drive outside the field of application described above.
Such use, and any failure to comply with the instructions given in this guide and in the attached Safety instructions
document, absolves SIMU of any liability and invalidates the warranty. The installer must inform its customers of the
operating and maintenance conditions for the drive and must provide them with the instructions for use and maintenance,
and the attached Safety instructions document, after installing the drive. Any After-Sales Service operation on the drive
must be performed by a motorisation and home automation professional. If in doubt when installing the drive, or to obtain
additional information, contact a SIMU adviser or go to the website www.simu.com.

Installation

Instructions which must be followed by the drive and home automation professional installing the drive:

- Methods of wiring are given by national standards or IEC60364 standard.

- Cables which pass through a metal wall must be protected and isolated using a sheath or sleeve.

- T5Hz02: The cable for the T5Hz02 can be removed. If it is damaged, replace by the same. The cable may only be
connected to the motor by qualified personnel. The connector is to be assembled without damaging the contacts. The
continuity of the earth connection must be ensured.

- T3.5Hz02 - T6Hz02: The cable for the T3.5Hz02 - T6Hz02 cannot be removed. If it is damaged, return the drive to the
After-Sales department.

Recommendations:

- Keep a minimum distance of 20 cm between two Hz.02 motors.

- Keep a minimum distance of 30 cm between Hz.02 motors and Hz transmitters. A radio appliance using the same
frequency (433,42MHz) may deteriorate our product’s performance (ex.: hi-fi radio headphones).

- Drilling of the tube:
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- Assembly:
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- Attach cables to prevent any contact with moving parts.

- If the motor is used outdoors and if the power supply cable is of the H05-VVF type, then run the cable in a UV-resistant conduit,
e.g. trunking.

a Compatible transmitters (12 transmitters max. for one motor)

1: 1/5 channels Wall Hz transmitter/ Memory Hz

2: 1/5 channels Mobile Hz transmitter

3: Color Multi 16 / Timer Easy / Timer Multi transmitters
4: Hz Sun sensor

RN

Location of the PROG key on Hz transmitters:
Do not position the transmitter near metal in order to avoid
range losses.

B End limit adjustment

If the installation includes several motors, only one motor is to be powered during this programming
procedure. It will eliminate interferences with the other motor during the procedure.
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4.1- Learning mode o-

- Switch the motor ON. % <3

- Simultaneously press the "UP" and "DOWN" keys of a Hz transmitter. &
The motor will run for 0,5 second in one direction, then in the other. The .ﬁ

transmitter now controls the motor in unstable mode, move to stage 4.2.

>> }1

A2

ON

4.2- Checking the rotation direction:

Press the "UP" key of the transmitter:

a- If the motorized tube runs in the UP direction, move to next stage (4.3).

b- If the motorized tube runs in the DOWN direction, reverse the rotation direction by pressing the "Stop" key for at least 3 seconds. The
motor will confirm the reversal of the rotation direction by running for 0,5 second in one direction, then in the other direction. Move to the
stage 4.3.

a /

i >> OK>>4.3

>>€:| / % % f%i >> 0K>>4.3
3s

4.3- Adjustement of the end-limits: memorizing the end points:

The end-limit adjustement can be done in two ways:

- First you can memorize the DOWN position (a) and then the UP position (b).
- First you can memorize the UP position (b) and then the DOWN position (a).

&0
v

b 7

a
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1- Position the motor on the DOWN end limit using the 1- Position the motor on the UP end limit using the "UP"
"DOWN" and "UP" keys. and "DOWN" keys.

2- To memorize the DOWN end limit position, press 2- To memorize the UP end limit position, press
simultaneously the "STOP" and "UP" keys. The motor simultaneously the "STOP" and "DOWN" keys. The
will run automatically in the UP direction. motor will run automatically in the DOWN direction.

3- Before the motor reaches the UP end limit, press the 3- Before the motor reaches the DOWN end limit, press
"STOP" key. the "STOP" key.

4- After the adjustment of the DOWN (a) and the UP (b) end limits, confirm the settings:
- Press 2s on the "STOP" key to validate the settings. The motor will stop and will run
for 0,5 second in one direction and then in the other. Go to next step.

A If you do not want to use this transmitter as the individual control:
- cut the power supply (2 seconds minimum).

%t‘ 2s
- repeat the opération 4.1* with a new transmitter and then go to step §5.
* In this case, the motor will run for 0,5 second in both directions, that means the limits setting is already done.

a Programming the first individual point of control

This operation can only be performed from the transmitter that was used for operation 4.1.

- Press the transmitter PROG Key for approximately 1 second. The
motor will run for 0,5 second in one direction and then in the other.
Your transmitter is now programmed to control the motor in stable

mode. 1
PROG 1s
EN




n Programming a new (individual, group or main) control point:

6.1- Open the memory of the receiver from the control
transmitter:
- Press the PROG key of the transmitter for about 3 seconds.
The motor will run for 0,5 second in one direction, then in
the other.

- "l

PROG >3s

6.2- Validate the operation from the new transmitter you
want to program:
- Press the PROG key of the transmitter for about 1 second.
The motor will run for 0,5 second in one direction, then in
the other.

- For group controls, repeat operations 6.1 and 6.2 for each motor in the group.
- For main controls, repeat operations 6.1 and 6.2 for each motor in the installation.
- To delete an transmitter from the memory of a motor, perform operations 6.1 with a programmed transmitter, then

perform the operation 6.2 with the transmitter to be deleted.

Recording / controling / deleting intermediate position

Recording:

- Position the motor on the wanted
position.

- Press 5 seconds on the "STOP"
key. The motor will run for 0,5
second in one direction and then in

%T%%

\% 5s

Controling:

- Press on the "STOP" key
for 0.5 s. the motor goes to
the intermediate position.

=

0.5s

the other.

Deleting: Position the motor on the intermediate position. Press 5 seconds on the "STOP" key, the intermediate

position is deleted.

B Re-adjustement of end limits

8.1- Re-adjustement of UP end limits:

1- Position the motor on the UP end limit previously set
in §4.3b with the "UP" key.

2- Press simultaneously for 5 seconds the "UP" and
"DOWN" keys, The motor will run for 0,5 second in
one direction and then in the other direction.

3- Adjust the new position with the "UP" and "DOWN"
keys.

4- Validate the new position by pressing 2 seconds the
"STOP" key. The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other direction.

f
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2s

The new end limits setting is memorized.

8.2- Re-adjustement of DOWN end limits:

1- Position the motor on the DOWN end limit
previously set in §4.3a with the "DOWN" key.

2- Press simultaneously for 5 seconds the "UP" and
"DOWN" keys, The motor will run for 0,5 second in
one direction and then in the other direction.

3- Adjust the new position with the "UP" and
"DOWN" keys.

4- Validate the new position by pressing 2 seconds the
"STOP" key. The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other direction.

The new end limits setting is memorized.
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a Cancelling programming and settings

9.1- Switch off the power supply to the motor for 2 seconds.
9.2- Switch the power to the motor back on for 7 seconds.
9.3- Switch off the power supply to the motor for 2 seconds.
9.4- Switch the power to the motor back on.

- If the motor is on the end limit position (up or down), the
motor will run briefly on one direction and then in the
other, otherwise, the motor runs for 5 seconds in random
direction. The motor is now in the "cancelling” mode.

If you switch off the power to several motors, they will all be in cancelling mode. That is why, you must
"eject"” out of this mode all the motors that are not to be deleted by sending a command from their
individual control transmitter (UP or Down).

9.5- Then, validate the cancelling of the affected motor from the individual control:

- Press the PROG key of the transmitter more than 7
seconds. Maintain the pressure until the motor will first
run for 0,5 second in one direction and then the other,
and a few second later, it will run again in both direction. PROG >7s

o—25—>

7s

The Hz02 motor is now as it was originally configured, and no transmitter and no settings is saved in its memory and is
ready for a new programming.

iNo}l Operation and maintenance

- This drive is maintenance-free.

- Press the A button on the control point to raise the motorised product.

- Press the ¥ button on the control point to lower the motorised product.

- If the motorised product is moving, briefly press the “STOP” button, the motorised product stop automatically.

- The motorised product is then stopped, briefly press the “STOP” button, the motorised product moves to the
programmed intermediate position. (To modify or delete an intermediate position, see the section §7).

Tips and recommendations for use:

Problems Possible causes Solutions

The motorised product does not operate. | The overheating protection on the drive has been activated. Wait for the drive to cool down.

If the motorised product still does not work, contact a drive and home automation professional.

SIMU SAS, F-70103 GRAY as manufacturer hereby declares that the drive covered by these instructions when marked for input voltage 230V~50Hz

c E and used as intended according to these instructions, is in compliance with the essential requirements of the applicable European Directives and in
particular of the Machinery Directive 2006/42/EC, and the Radio Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at
www.simu.com. Emmanuel CARMIER, general director, GRAY, 12/2016.
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Diese Anleitung gilt fiir alle Antriebe vom T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02, deren Ausflihrungen im aktuellen Katalog zu finden sind.
Bestimmungsgemésseverwendung: Die Antriebe T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 wurden fiir die Motorisierung aller Arten von Rollladen,
von AuBenmarkisen ohne Kassette. Der Installateur, ein Fachmann fiir Gebaudeautomation, muss sicherstellen, dass die Installation des
Antriebs nach Montage den geltenden Vorschriften des Ortes der Inbetriebnahme entspricht. Hierzu gehéren insbesondere die Norm(en):
EN 13659 (Rollladen), EN 13561 (AuBenbeschattung).

Haftung: Lesen Sie bitte vor der Montage und Verwendung des Antriebs diese Installationsanleitung sorgféltig durch. Beachten
Sie auBer den Anweisungen in dieser Anleitung auch die detaillierten Hinweise im beiliegenden Dokument Sicherheitshinweise.
Die Installation des Antriebs muss von einem Fachmann fiir Gebaudeautomation unter Einhaltung der Anweisungen von SIMU und
der am Ort der Inbetriebnahme geltenden Vorschriften ausgefiihrt werden. Jede Nutzung des Antriebs zu Zwecken, die Uber den im
vorliegenden Dokument beschriebenen Anwendungsbereich hinausgehen, ist untersagt. Jede Missachtung dieser, sowie aller anderen
in dieser Anleitung und im beiliegenden Dokument Sicherheitshinweise enthaltenen Anweisungen fiihrt zum Ausschluss jeglicher
Haftung und Gewahrleistungsanspriiche an SIMU. Der Installateur hat seine Kunden auf die Nutzungs- und Wartungsbedingungen
des Antriebs hinzuweisen und ihnen diese sowie das beiliegende Dokument Sicherheitshinweise nach Abschluss der Installation des
Antriebs auszuhandigen. Wartungs- und Reparaturarbeiten fiir den Antrieb diirfen ausschlieRlich von Fachleuten fiir Gebaudeautomation
ausgefiihrt werden. Fiir Fragen zur Installation des Antriebs und weiterfihrende Informationen wenden Sie sich bitte an Ihren SIMU-
Ansprechpartner oder besuchen Sie unsere Website www.simu.com.

Installation

Hinweise, die die installierende Fachkraft, unbedingt zu beachten hat:

- Die Verdrahtung muss den geltenden VDE Vorschriften entsprechen.

- Alle Kabel, die in Kontakt mit einer metallischen Wandung geraten kénnten, miissen mit einer Hiilse oder Ummantelung geschiitzt und
isoliert werden.

- T5Hz02: Das Kabel des Antriebes kann demontiert werden: Wenn das Spannungsversorgungskabel beschadigt ist, muss es durch
ein identisches Kabel ersetzt werden. Das Kabel muss von einer Elektrofachkraft an den Motor angeschlossen werden. Bei der
Steckermontage diirfen die Kontakte nicht beschadigt werden. Die Durchgangigkeit des Schutzleiters muss sichergestellt sein.

- T3.5Hz02 - T6Hz02: Das Kabel des Antriebes kann nicht demontiert werden. Wenn es beschédigt ist, miissen Sie den Antrieb zum
Kundendienst bringen.

Empfehlungen: Halten Sie eine Mindestdistanz von 20 cm zwischen zwei Hz.02 Motoren ein. Halten Sie eine Mindestdistanz von

30 cm zwischen Hz.02 Motoren und Hz- Funksendern ein. Ein Radiogerat, das die gleiche Frequenz nutzt (433,42 MHz), kdnnte die

Leistung des Produkts stdren (z.B. Hi-Fi Radio-Kopfhdrer).

- Bohrungen in der Welle:
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A - Bringen Sie die Kabel so an, dass sie nicht Kontakt zu beweglichen Teilen geraten kénnen.
- Wenn der Antrieb im Freien montiert wird und mit einem Netzkabel vom Typ H05-VVF versehen ist, ist das
Netzkabel vor UV-Strahlen zu schiitzen, z.B. durch ein Schutzrohr.

a Kompatible Sender (Maximal 12 Sender pro Motor)
1: 1/5 Kanal Hz Wandsender/ Memory Hz 1 2 3
2: 1/5 Kanal Hz Handsender
3: Color Multi / Timer Easy / Timer Multi Handsender T || [=]1] %
4: Hz- Sonnensensor e ] || ko] ¢
Anordnung der PROG Taste am Hz-Sender:
Bewahren Sie den Sender nicht in der Ndhe metallischer
PROG

Objekte auf, diese kénnten die Senderleistung beeinflussen
(geringere Reichweite).

n Einstellung der Endlagen

Q Wenn die Installation mehrere Motoren umfasst, muss wahrend der Programmierung nur ein Motor mit Strom
versorgt werden. Auf diese Weise werden Stérungen durch andere Motoren wéhrend der Programmierung
vermieden.

4.1- Programmiermodus:

- Schalten Sie die Stromversorgung des Motors EIN. ==

- Driicken Sie gleichzeitig die AUF- und AB-Taste eines Senders. % > f
Der Motor lauft eine halbe Sekunde in die eine, dann in } @ ‘»
die andere Richtung. Der Sender steuert nun den Motor im ON

Totmannbetrieb. Siehe Schritt 4.2.
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4.2- Uberpriifen der Laufrichtung:

Driicken Sie die AUF-Taste am Sender:

a- Wenn sich der Behang nach oben bewegt, wechseln Sie zum nachsten Schritt (4.3).

b- Wenn sich der Behang, nach unten bewegt, &ndern Sie die Richtung, indem Sie die Stop-Taste mindestens 3 Sekunden
lang gedriickt halten. Der Empfanger bestatigt den Richtungswechsel und dreht eine halbe Sekunde lang in die eine,
dann in die andere Richtung. Weiter mit Schritt 4.3

>> OK>>4.3

a
B I

“
v
b I% >> % ][ % >> % f%i >> 0K >>4.3
1 3s v

4.3- Einstellung der Endlagen:

Es gibt zwei Mdglichkeiten, die Endbegrenzung zu speichern:

- Sie kénnen zuerst die ABWARTS (a)- und dann die AUFWARTS (b)-Position speichern.
- Sie kénnen zuerst die AUFWARTS (b)- und dann die ABWARTS (a)-Position speichern.

b 2

2 3 1 3
@ % f
! t WT IWI %
L T 2y
- - =

a

1
f
st -

A\

1- Positionieren Sie den Motor mit den AUF- oder AB Taste 1. Positionieren Sie den Motor mit den AUF- oder AB Taste
an die untere Endbegrenzung. an die obere Endbegrenzung.

2- Zur Speicherung der unteren Endbegrenzung driicken 2. Zur Speicherung der oberen Endbegrenzung driicken
Sie gleichzeitig die Tasten STOPP & AUF. Der Motor Sie gleichzeitig die Tasten STOPP & AB. Der Motor lauft
lauft automatisch aufwarts. automatisch abwarts.

3- Wenn der Motor die obere Endbegrenzung erreicht, 3. Wenn der Motor die untere Endbegrenzung erreicht,
driicken Sie die Taste STOPP. driicken Sie die Taste STOPP.

4- Nach Einstellen der unteren (a) und oberen (b) Endlage miissen die Einstellungen
noch bestatigt werden:

- Halten Sie die Taste STOPP des Senders ca. 2 Sekunden lang gedriickt. Der Motor l&uft L
eine halbe Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung. Gehen Sie zum néachten 2s
Punkt.

A Wenn Sie diesen Sender nicht als Einzelbedienung benutzen wollen:
- Unterbrechen Sie die Stromversorgung des Motors (Min. 2 Sekunden).
- Wiederholen Sie Schritt 4.1* mit einem neuen Sender und gehen Sie direkt zu §5.
* In diesem Fall fahrt der Motor je eine halbe Sekunde in beide Richtungen. Das bedeutet, dass die Endlagen
bereits gespeichert sind.

B Programmierung des ersten individuellen Steuerpunkts.

Diese Einstellung kann nur fiir den unter Punkt 4.1 verwendeten Sender vorgenommen werden.

- Halten Sie die Taste PROG ca. 1 Sekunde lang gedriickt.
Der Motor lauft eine halbe Sekunde in die eine, dann in die
andere Richtung.
Ihr Sender ist nun so programmiert, dass er den Motor
zuverléssig steuert.




a Programmierung eines neuen (individuellen, Gruppen- oder Haupt-) Steuerpunkts

6.1- Offnen Sie den Speicher des Empfingers mit dem
bereits gespeicherten Steuersender:
- Halten Sie die Taste PROG des Senders ca. 3 Sekunden
lang gedriickt. Der Motor 1auft eine halbe Sekunde in die
eine, dann in die andere Richtung.

6.2- Bestatigen Sie die Eingaben an dem neu zu
programmierenden Sender:
- Halten Sie die Taste PROG des Senders ca. 1 Sekunde
lang gedriickt. Der Motor lauft eine halbe Sekunde in die
eine, dann in die andere Richtung. PROG<1s

- Fir Gruppensteuerungen wiederholen Sie die Schritte 6.1 und 6.2 fiir jeden Empfénger der Gruppe.

- Fir die Hauptsteuerung wiederholen Sie die Schritte 6.1 und 6.2 fiir jeden Empfénger der Installation.

- Um einen Sender aus dem Speicher des Empféngers zu I6schen, wiederholen Sie Schritt 6.1 mit einem programmier-
ten Sender und dann Schritt 6.2 mit dem zu Iéschenden Sender.

Speichern, Kontrolle und Léschen der Zwischenpositionen

Speichern: o Kontrolle:
- Fahren Sie den Motor in die - Halten Sie 0,5 Sekunden
gewiinschte Position. % i T
- Halten Sie 5 Sekunden die STOPP- T die STOPP-Taste T !

Taste gedriickt. Der Motor fahrt 0,5 &y gedrickt. Der Motor
Sekunden in die eine, dann in die ¢ -;'Ej fahrt an die gespeicherte
andere Richtung. S Zwischenposition. 0.5s

Loschen einer Zwischenposition: Den Motor in die zu I6schende Zwischenposition fahren. Driicken Sie die STOPP-
Taste 5 Sekunden lang, die Zwischenposition ist geldscht.

n Neueinstellung der Endbegrenzung

8.1- Neueinstellung der oberen Endbegrenzung:

1- Fahren Sie den Motor in die obere Endlage.

1 2
2- Halten Sie die AUF und AB Tasten 5 Sekunden / /
lang gleichzeitig gedriickt. Der Motor lauft eine halbe = } f
Sekunde lang in die eine, dann in die andere Richtung. t

3- Stellen Sie die neue Position mit den AUF oder AB
Tasten ein.

4- Bestatigen Sie die neue Position, indem Sie die STOPP- % % %
Taste zwei Sekunden lang gedriickt halten. Der Motor v v
Iauft eine halbe Sekunde lang in die eine, dann in die 5s 2s
andere Richtung.
Die neue Einstellung ist gespeichert.

8.2- Neueinstellung der unteren Endbegrenzung:

1- Fahren Sie den Motor in die untere Endlage.

2- Halten Sie die AUF und AB Tasten 5 Sekunden
lang gleichzeitig gedriickt. Der Motor lauft eine
0,5 Sekunden lang in die eine, dann in die andere f }1 ]f
Richtung.

3- Stellen Sie die neue Position mit den AUF oder AB
Tasten ein.

4- Bestatigen Sie die neue Position, indem Sie die v @ V
STOPP- Taste zwei Sekunden lang gedriickt halten. 2s
Der Motor lauft eine halbe Sekunde lang in die eine,
dann in die andere Richtung.
Die neue Einstellung ist gespeichert.
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a Loschen der Programmierung und der Endbegrenzung

9.1 - Schalten sie die Stromversorgung des Motors 2
Sekunden ab.

9.2 - Schalten sie die Stromversorgung des Motors 7
Sekunden ein.

9.3 - Schalten sie die Stromversorgung des Motors 2
Sekunden ab.

9.4 - Schalten sie die Stromversorgung wieder ein.

> <>

- Befindet sich der Motor bei einer Endlage (oben oder
unten), dreht er zuerst in die eine, danach in die andere
Richtung. Anderenfalls dreht der Motor fiir 5 Sekunden
in eine beliebige Richtung. Jetzt befindet der Motor sich
im "Lésch-Modus".

-
iy

Wenn Sie die Stromversorgung zu mehreren Empfangern unterbrechen, befinden sich alle im Modus
Loschen. Daher miissen Sie alle Empfénger, die nicht de-p_rogrammiert we;_‘den sollen "auswerfen”, in dem
sie ein Signal vom individuellen Steuerempfanger (AUFWARTS oder ABWARTS) aus senden.

9.5- Bestatigen Sie dann das Loschen des entsprechendes Motors an der Einzelsteuerung:

SV EVE

PROG >7s —25—
7s

- Halten Sie die Taste “PROG” des Senders so lange
gedriickt, bis der Motor 2x eine halbe Sekunde lang in
die eine Richtung lauft. (mindestens 7 Sekunden lang).

Der Motor befindet sich nun in Werkseinstellung. Es sind keine Sender und Einstellungen mehr im Speicher programmiert.

Anwendung und Wartung

- Fiir diesen Antrieb sind keine Wartungsarbeiten erforderlich.
- Ein einfacher Druck auf die Taste A l6st eine Offnung des Behanges aus.
- Ein einfacher Druck auf die Taste ¥ 16st eine Schliessung des Behanges aus.
- Wenn der angetriebene Behang sich bewegt, driicken Sie kurz auf die STOPP Taste. Der Behang stoppt automatisch.
- Wenn der Behang gestoppt hat, driicken Sie 0,5s die STOPP-Taste. Der Behang fahrt in die Zwischenposition.
(Zum Speichern oder Léschen der Zwischenposition, siehe Kapitel §7).

Tipps und Empfehlungen die Installation:

Probleme Méogliche Ursachen Losungen

Der angetriebene Behang funktioniert nicht. | Der Uberhitzungsschutz des Antriebs wurde ausgelést. | Warten Sie, bis der Antrieb abgekiihit ist.

Wenn das Produkt weiterhin nicht funktioniert, wenden Sie sich bitte an einen Fachmann fiir Gebaudeautomation.

SIMU SAS, F-70103 GRAY (Frankreich), erklart hiermit als Hersteller, dass der in dieser Anleitung beschriebene Antrieb bei
bestimmungsgemaRem Einsatz und angeschlossen gemal Kennzeichnung an eine 230 V / 50 Hz-Stromversorgung die grundlegenden

c € Anforderungen der geltenden europaischen Richt-linien und insbesondere der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG sowie der
Funkanlagenrichtlinie 2014/53/EU erfiillt. Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter der Internetadresse www.simu.com
verfiigbar. Emmanuel CARMIER, Geschaftsfiihrer, GRAY (Frankreich), 12/2016.
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Deze handleiding is geldig voor alle uitvoeringen van de motorisaties T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 die in de actuele catalogus zijn opgenomen.
Toepassingsgebied: De motorisaties T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 zijn ontworpen voor het motoriseren van elke type rolluiken,
buitenzonwering zonder cassette. Het gemotoriseerde systeem moet geinstalleerd worden door een erkende installateur van
automatiseringssystemen in woningen, in overeenstemming met de instructies van SIMU en met de van het land van gebruik geldende
normen en met name met de norm voor rolluiken EN13659, buitenzonweringen EN 13561.

Verantwoordelijkheid: Voordat de motorisatie geinstalleerd en gebruikt wordt, moet deze handleiding zorgvuldig gelezen worden.
Houd u altijd aan de aanwijzingen die in deze handleiding staan. Houdt u ook altijd aan de gedetailleerde voorschriften die in het
bijgevoegde document Veiligheidsvoorschriften staan. De motorisatie moet geinstalleerd worden door een erkende installateur van
automatiseringssystemen in woningen, in overeenstemming met de instructies van SIMU en met de in het land van gebruik geldende
wet- en regelgeving. leder gebruik van de motorisatie buiten het hierboven beschreven toepassingsgebied is verboden. Hierdoor en door
het niet opvolgen van de instructies die in deze handleiding en in het bijgevoegde document Veiligheidsvoorschriften staan, vervalt
de aansprakelijkheid en de garantie van SIMU. De installateur moet de klant informeren over de voorwaarden voor het gebruik en het
onderhoud van de motorisatie en moet hem/haar, na de installatie van de motorisatie, de aanwijzingen voor het gebruik en het onderhoud,
evenals het bijgevoegde document Veiligheidsvoorschriften, overhandigen. Servicewerkzaamheden aan de motorisatie mogen alleen
uitgevoerd worden door een erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen. Raadpleeg, bij twijfel tijdens de installatie
van de motorisatie of voor aanvullende informatie uw SIMU leverancier of ga naar de website www.simu.com.

Installatie

Vgglpliﬂlte voorschriften voor de erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen die de installatie van de motorisatie

uitvoert:

- Bedradingsvoorschriften worden voorgeschreven volgens de nationale normen of [EC 60364 normen.

- Kabels die door een metalen schot lopen moeten beschermd en geisoleerd worden door een doorvoerrubber. -

- T5Hz02: De kabel van de motor is afneembaar. Vervang hem door een identiek exemplaar als deze beschadlgid raakt. De aansluiting van de
kabel van de motor moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel. De connector moet worden gemonteerd zonder de contactpunten
te beschadigen. De aarde aanslumng moet worden verzekerd. o .

- T3.5Hz02 - T6Hz02: De kabel van de Motor kan niet gedemonteerd worden. Stuur de motorisatie in geval van beschadiging van de kabel
terug naar de aftersales.

Adviezen:

- Bewaar een minimum afstand van 20 cm tussen twee motor Hz02. Bewaar een minimum afstand van 30 cm tussen een motor Hz02 en een
zender Hz. Een radiotoepassing ébu. Hi-Fi hoofdtelefoon) die gebruikt maakt van dezelfde frequentie (433,42MHz). kan de performance van
onze producten nadelig beinvioeden.

- Het boren van de gaten:
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A - Bevestig de kabels zo dat deze niet los kunnen zitten en deze niet in contact kunnen komen met bewegende delen.
- Indien de motor buiten wordt gebruikt, moet de voedingskabel van het type H05-VVF in een tegen uv-licht bestendige
koker worden geinstalleerd (bv. In een kabelgoot).

a Compatibele zenders (max. 12 zenders per motor)

1: 1/5 Kanaals Hz Muurzender/ Memory Hz

2: 1/5 Kanaals Hz Handzender

3: Color Multi 16 / Timer Easy / Timer Multi zender
4: Zonsensor Hz

TR

Plaats van de toets PROG op de zenders Hz:
Plaats de zender niet tegen of in de buurt van een metalen
deel, het bereik zal dan namelijk kleiner zijn

n Het instellen van de motor

Als de installatie uit meerdere motoren bestaat, mag alleen de te programmeren motor aan de
voedingsspanning gekoppeld zijn. Dit voorkomt onderlinge storing tijdens het programmeren.

4.1- Leermodus:

- Zet de motor onder spanning. i %
- Druk vervolgens tegelijkertijd, op de toetsen "Op" en "Neer" van een >> }{
zender, de motor draait een 0,5 seconden in een richting en vervolgens } @
ON

in een andere richting.
Deze zender bedient nu de motor in onstabiele mode. Ga naar 4.2.

NL



4.2- Controleer de draairichting van de motor:

Druk op de "OP" knop van de zender:

a - Als het luik omhoog gaat, gaat u verder naar de volgende stap.

b - Als het luik daalt, verander dan de draairichting door tenminste 3 seconden op de toets "STOP" knop te drukken. Ga naar 4.3.

a /

i >> OK>>4.3

>>€:| }{ % >> % @Ei >>0K>>4.3
3s v

4.3- Instelling van de stop van de motor:

De afstelling van de eindschakelaars kan op 2 manieren gebeuren:

- Eerst slaat u de onderste positie (a) op in het geheugen en dan de bovenste positie (b).
- Eerst slaat u de bovenste positie (b) op in het geheugen en dan de onderste positie (a).

; 1 2 3
mw G
o
- =

1- Positioneer de motor in de onderste eindpositie met de 1- Positioneer de motor in de bovenste eindpositie met de

ey

v

>>

b/

=
2 )

knoppen "OP" en "NEER". knoppen "OP" en "NEER".
2- Om de onderste positie op te slaan in het geheugen, 2- Om de bovenste positie op te slaan in het geheugen,
druk tegelijkertijd de knoppen "STOP" & "OP". druk tegelijkertijd de knoppen "STOP" & "NEER".
De motor zal dan automatisch naar boven gaan lopen. De motor zal dan automatisch naar beneden gaan lopen.
3- Als de motor aankomt bij de bovenste positie druk 3- Als de motor bij de onderste eindpositie aankomt, druk
"Stop". op "Stop".

4- Na het instellen van de onderste (a) en de bovenste (b) endpositie moeten deze
bevestigt woorden:
- Druk 2 seconden op de toets "Stop" van de individuele bedieningszender.
De motor draait 0,5 seconde in een richting en vervolgens in de andere richting.
Ga naar de volgende stap.

A Als u de handzender niet wilt gebruiken als individuele bediening:
- Verbreek de voedingsspanning (minimaal 2 sec.).
- Herhaal stap 4.1* met een nieuwe handzender en ga dan direkt naar stap §5.
* n dit geval zal de motor een halve seconde in beide richtingen draaien ten teken dat de eindafstellingen reeds
geprogrammeerd zijn.

B Programmering als individueel bedieningspunt

Deze procedure geldt alleen voor een zender die procedure 4.1. al heeft doorlopen.

- Druk ongeveer 1 seconde op de toets PROG van de
zender. De motor draait 0,5 seconde in een richting en
vervolgens in de andere richting.
Uw zender is nu geprogrammeerd om de motor in de sta
biele mode te besturen.
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n Programmeren van een andere zender (individueel, groep of hoofdzender)

6.1- Open het geheugen van de ontvanger vanuit de
individuele bedieningszender:
- Druk ongeveer 3 seconden op de toets PROG van de
individuele bedieningszender. De motor draait 0,5 seconde
in een richting en vervolgens in de andere richting.

6.2- Valideer de operatie vanuit de andere te programmeren
zender:
- Druk ongeveer 1 seconde op de toets PROG van de
nieuwe zender. De motor draait een seconde in een richting
en vervolgens in de andere richting.

PROG<1s

- Voor een gegroepeerde bediening met de andere zender: voer de operaties 6.1 en 6.2 uit voor iedere ontvanger van de betreffende groep.

- Voor een algemene bediening met de andere zender: voer de operaties 6.1 en 6.2 uit voor iedere ontvanger van de installatie.

- Om een zender uit het geheugen van een ontvanger te wissen, volg procedure 6.1 met een geprogrammeerde zender, volg daarna procedure
6.2 met de zender die gewist moet worden.

Programmeren, oproepen en verwijderen van de tussenpositie

Programmeren: Naar de tussenpositie:
- De motor op de gewenste positie - Druk 0,5 sec. op de toets
instellen. "Stop" knop. De motor }- i
- Druk 5 sec. op de toets "Stop" knop. loopt naar de ingestelde
=

De motor draait 0,5 sec. in een richting tussenpositie.
en vervolgens in de andere richting. Ss 0.5s

Tussenpositie verwijderen: Stuur het gemotoriseerde system naar de ingestelde tussenpositie. Druk op de "Stop"
toets tenminste 5 seconden, de tussenpositie is nu verwijderd.

B Her- instellen van de eindeloopposities

8.1- Her- instellen van de OP eindafstelling:

1- Positioneer de motor in de bovenste (reeds ingestelde) 1 2 3 4
eindpositie.

2- Druk de knoppen "OP" en "NEER" gedurende 5 sec. / / % i }{ {,
tegelijkertijd in. De motor zal in beide richtingen een T T
halve seconde draaien.
Ve
5s

3- Beweeg de motor naar de gewenste nieuwe positie met

de "OP" en "NEER" knoppen. " =
4- Bevestig de nieuwe positie door 2 sec. op "STOP" te %

drukken. 2s
De motor zal in beide richtingen een halve seconde
draaien.

8.2- Her- instellen van de NEER eindafstelling:
1- Positioneer de motor in de onderste (reeds ingestelde

eindpositie.

2- Druk de knoppen "OP" en "NEER" gedurende 5 sec.
tegelijkertijd in. De motor zal in beide richtingen een .[ )[ )[
halve seconde draaien.

3- Beweeg de motor naar de gewenste nieuwe positie
met de "OP" en "NEER" knoppen.
4- Bevestig de nieuwe positie door 2 sec. op "STOP" v v"g:' V
te drukken. 2s
De motor zal in beide richtingen een halve seconde
draaien.
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a Het wissen van de programmering en alle instellingen

9.1 - Schakel gedurende 2 seconden de voeding van de
motor uit.

9.2 - Schakel gedurende 7 seconden de voeding van de
motor weer in.

9.3 - Schakel gedurende 2 seconden de voeding van de
motor uit.

9.4 - Schakel de voeding van de motor weer in.

- Indien de motor in zijn eindpositie staat zal de motor alleen
een kort op-neer doen. In het andere geval draait de motor
5 seconden in een of andere richting. De motor bevindt zich
nuin de annulering stand.

Als u de voeding van meerdere ontvangers uitschakelt, komen die allemaal in de annulering stand.
Om ontvangers "uit te sluiten" voor het wissen geeft u een wisopdracht steeds vanuit een individuele
bedieningszender.

- Druk meer dan 7 seconden op de toets PROG van de

9.5- Valideer het wissen van de betreffende ontvanger vanuit de individuele bedieningszender:
individuele bedieningszender. Houdt deze toets ingedrukt
totdat de motor drait 0,5 sec. in een richting en vervolgens

-y - "
in de andere richting en enkele seconden later in beide

richtingen. —25—> 75

De motor is nu helemaal gewist en terug in de fabrieksinstelling.

Nl Gebruik en onderhoud.

- Deze motorisatie heeft geen onderhoud nodig.

- Door een druk op de toets A gaat het gemotoriseerde system omhoog.

- Door een druk op de toets ¥ gaat het gemotoriseerde system respectievelijk omlaag.

- Het gemotoriseerde produkt is in beweging, druk kort op “Stop”, het product stopt automatisch.

- De gemotoriseerde produkt komt tot stilstand, druk 0,5s op de “Stop™-toets, het product gaat naar de tussenpositie.
(Vooor het aanpassen of verwijderen van een tussenpositie, raadpleegt u hoofdstuk §7).

Tips en adviezen voor het gebruik:

Problemen Mogelijke oorzaken Oplossingen

Het gemotoriseerde systeem werkt niet. | De thermische beveiliging van de motor is in werking getreden. | Wacht totdat de motor is afgekoeld.

Als het gemotoriseerd system nog steeds niet werkt, neem dan contact op met een erkende installateur van
automatiseringssystemen in woningen.

Hierbij verklaart SIMU SAS, F-70103 GRAY dat de motorisatie die bestemd is om te worden gebruikt met 230V~50Hz volgens de aanwijzingen
c € in dit document, in overeenstemming is met de essentiéle eisen en de andere relevante bepalingen van de Europese richtlijnen voor toepassing

binnen de Europese Unie en in het bijzonder met de Machinerichtlijn 2006/42/EG en de Richtlijn Radioapparatuur 2014/53/EU. De volledige

EU-conformiteitsverklaring staat ter beschikking op de website www.simu.com. Emmanuel CARMIER, directeur-generaal, GRAY, 12/2016.
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Este manual se aplica a todos los motores T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 cuyas versiones se encuentran disponibles en el catalogo en vigor.
Ambito de aplicacién: La motorizacién T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 se ha disefiado para automatizar: todos los tipos de persianas
enrollables, persianas de exterior sin cassette. El instalador, profesional del motor y de la automatizacién de la vivienda, debe asegurarse de
que la instalacion del producto automatizado una vez instalado respete las normas vigentes en el pais donde vaya a utilizarse y las normas
sobre persianas enrollables EN 13659, toldos exteriores EN 13561.

Responsabilidad: Antes de instalar y utilizar a motorizacion, lea atentamente este manual. Ademés de las instrucciones descritas en este
manual, deben respetarse las normas detalladas en el documento adjunto Normas de seguridad. La motorizacién debe ser instalada por
un profesional de la motorizacion y de la automatizacion de la vivienda, de conformidad con las instrucciones proporcionadas por SIMU y
con la normativa aplicable en el pais donde vaya a utilizarse. Se prohibe cualquier uso de la motorizacion fuera del dmbito de aplicacion
anteriormente descrito. Ello conllevaria, como todo incumplimiento de las instrucciones que figuran en este manual y en el documento
adjunto Normas de seguridad, la exclusion de toda responsabilidad por parte de SIMU y la anulacion de la garantia. El instalador debe
informar a sus clientes de las condiciones de uso y de mantenimiento de la motorizacién y debe entregarles las instrucciones de uso y
de mantenimiento, asi como el documento adjunto Normas de seguridad, tras la instalacion de la motorizacion. Cualquier operacién del
Servicio posventa que deba realizarse en la motorizacién requiere la intervencion de un profesional de la motorizacién y la automatizacion de
la vivienda. Para resolver cualquier duda que pudiera surgir durante la instalacion del motor o para obtener informacién adicional, péngase
en contacto con uno de los agentes de SIMU o visite la pagina web www.simu.com.

Instalacion

Instrucciones que debe seguir obligatoriamente el profesional de la motorizacion y la automatizacion del hogar

que efectue la instalacion de la motorizacion:

- Las modalidades de instalacion eléctrica se describen en las normas nacionales o en la norma IEC 60364.

- En caso de que los cables deban atravesar una pared metalica, deben protegerse y aislarse con un manguito o una vaina.

- T5Hz02: El cable de la motorizacién es desmontable. Si esta deteriorado, sustitiyalo por otro idéntico. Sélo Personal
calificado podréa efectuar la conexion del cable al motor. El conector debera montarse sin dafar los contactos. Se debera
garantizar la continuidad de tierra.

- T3.5Hz02 - T6Hz02: El cable de la motorizacion no es desmontable. Si esta dafiado, debe devolverse la motorizacién al
Servicio Posventa.

Consejos: Respetar una distancia minima de 20 cm entre dos motores Hz02. Respetar una distancia minima de 30 cm

entre un motor Hz02 y un emisor Hz. a utilizacién de un aparato de radio con las mismas frecuencias (433,42MHz) puede

degradar las prestaciones de nuestro equipo (ej: casco de radio hi-fi).

- Perforacion del tubo:
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A - Fije los cables para evitar cualquier contacto con un componente en movimiento.
- Si'el motor esta a la intemperie y el cable de alimentacion es de tipo H05-VVF, instale el cable en un conducto
resistente a los rayos UV, como una canaleta.

a Emisores compatibles (12 Emisores Méximo por motor)

1: El emisor Mural Hz 1/5 canales / Memory Hz
2: El emisor Movil Hz 1/5 canales

3 : Emisores Hz 16 canales Color Multi / Timer Multi / Timer Easy E (=]
4 : Sensor Sol Hz

RN

Ubicacion de la tecla PROG en los emisores Hz:
Alejar los emisores de todas la superficies metélicas que
pudieran resultar nocivas para su buen funcionamiento
(pérdida de alcance).

()

n Ajuste del final de carrera

Si la instalacion consta de varios motores, sélo un motor debe estar alimentado durante las operaciones
del capitulo 4.1. con objeto de evitar interferencias con los demas motores durante la programacion.

4.1- Modo de programacion

- Alimentar el motor. .

- Pulsar simultdneamente en las teclas "subida" y "descenso" % }{
de un emisor Hz. El motor efecttia una rotacion de 0,5 segundo >>
en un sentido y luego en el otro. O‘N @

Este emisor acciona ahora el motor en modo depulsacion
momentanea. Pasar a la etapa 4.2.

i ES



4.2- Configuracion del sentido de rotacion:

Pulsar en la tecla "subida" del emisor:

a- Si el eje gira en el sentido "subida", pasar a la etapa 4.3.

b- Si el eje gira en el sentido "descenso”, invertir el sentido de rotacién pulsando en la tecla "Stop" durante al menos
3 segundos. El motor confirma la modificacién mediante una rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en el
otro. Pasar a la etapa 4.3.

>> OK>>4.3

a
&)

v
b f@ﬁ.; >> % / % >> % f@ﬁi >> 0K >>4.3
3s v

4.3- Ajuste de los finales de carrera:

El ajuste de los finales de carrera puede realizarse de dos maneras:

- Memorizacion inicial del punto de parada inferior (a) y luego del punto de parada superior (b)
- Memorizacion inicial del punto de parada superior (b) y luego del punto de parada inferior (a).

2 3 b 1 2 3

f
AL W W
- = | -

a 1
f
&

\%

\2
1- Colocar el motor en el punto de parada inferior deseado  1- Colocar el motor en el punto de parada superior deseado
con las teclas descenso y subida. por medio de las teclas subida y descenso.

2- Pulsar simultaneamente en las teclas "Stop" y "subida" 2- Pulsar simultdneamente en las teclas "Stop" y "descenso”
para memorizar el punto de parada inferior. El motor se para memorizar el punto de parada superior. El motor se

pone automaticamente en rotacién en subida. pone automaticamente en rotacién en descenso.
3- Cuando el motor llega al punto de parada superior 3-Cuando el motor llega al punto de parada inferior
deseado, pulsar en "stop". deseado, pulsar "stop".

4- Despues del ajuste de la bajada (a) y de la subida (b) de los finales de carrera,

confirmar la programacion: ][

- Pulsar 2 segundos en la tecla "Stop", girando entonces el motor 0,5 segundo en un sentido % %
y luego en otro. Ir al siguiente paso 2s

Si no quiere usar este emisor como control de maniobra individual:
- Cortar la corriente por lo menos durante 2 segundos.
- Repetir la operacién 4.1* con un nuevo emisor y despues pasar directamente a §5.
* En este caso el motor functionara durante medio segundo en cada sentido, esto indica que la programacién de
los finales de carrera esté realizada.

a Programacion del primer punto de mando individual
Esta operacion no puede efectuarse hasta que el emisor haya realizado la operacién 4.1.

- Pulsar aproximadamente 1 segundo en la tecla PROG,
girando entonces el motor 0,5 segundo en un sentido y . ][
luego en otro. N s> *

El emisor esta programado y acciona el motor en modo de m
pulsacién permanente. PROG 1s
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a Programacion de un nuevo punto de mando (individual, grupo o general)

6.1- Abrir la memoria del motor desde el emisor de
accionamiento individual:
- Pulsar aproximadamente 3 segundos en la tecla PROG
del emisor de accionamiento individual. El motor gira 0,5
segundo en un sentido y luego en otro.

6.2- Validar la operacion desde el nuevo emisor a
programar:
- Pulsar 1 segundo aproximadamente en la tecla PROG del
nuevo emisor. El motor gira 0,5 segundo en un sentido y
luego en otro.

- Si el nuevo punto de mando es un emisor de grupo: repetir las operaciones 6.1 y 6.2. para cada motor del grupo.

- Si el nuevo punto de mando es un emisor general: repetir las operaciones 6.1 y 6.2 para cada motor de la instalacion.

- Para suprimir un emisor de la memoria del motor: efectuar las operaciones 6.1 desde el emisor de mando individual y
la operacion 6.2 desde el emisor a suprimir.

Memorizar, programar y Eliminar de una posicion intermedia

Memorizar: Programar:
- Maniobarar el motor hasta la posi- - Pulsar en la tecla "Stop" i
cién deseada. T %% durante 0,5s. El motor gira %T %*
- Pulsar en la tecla "Stop" durante y se colocar a la posicion
= =

5s. El motor gira 0,5s en un sentido % intermedia memorizada.
luego y en el otro. \2 5s 0.5s

Eliminar de una posicién intermedia: Maniobrar el motor hasta la posicién intermedia. Pulsar mas de 5 segundos en
la tecla "STOP", la posicién intermedia quedara suprimida.

a Reajuste de las posiciones de los finales de carrera del motor

8.1- Reajuste de la posicion de fines de recorrido superior:

1- Posicionar el motor en el punto de parada de subida

regulado en §4.3b con la ayuda de la tecla subida. —~ ! ]{ 2 )[
2- Pulsar simultaneamente en las teclas "subida" y / - } f

"bajada" durante 5 segundos. El motor efectia una f

rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro.

3- Afinar el ajuste por medio de las teclas "descenso" y % % %

"subida" para obtener la posicién de fin de recorrido

deseada. v v

4- Pulsar 2 segundos en la tecla "stop™. El motor efectua 5s 2s

una rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en
el otro; la nueva posicién de fin de recorrido queda
memorizada.

8.2- Reajuste de la posicion de fines de recorrido inferior:

1- Posicionar el motor en el punto de parada regulado

de bajada en §4.3a con la ayuda de la tecla bajada.

2- Pulsar simultdaneamente en las teclas "subida" y ! @ @ @
"bajada" durante 5 segundos. El motor efectia una }{ }{
rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en el

otro.
3- Afinar el ajuste por medio de las teclas "descenso" y = @ V
"subida" para obtener la posicion de fin de recorrido

deseada. 2s

4- Pulsar 2 segundos en la tecla "stop". El motor
efectla una rotacion de 0,5 segundo en un sentido y
luego en el otro; la nueva posicién de fin de recorrido
queda memorizada.

[ 415 =S



a Borrado de la programacion y de los ajustes de los finales de carrera del motor

9.1 - Cortar la alimentacion del motor durante 2 segundos.

9.2 - Restablecer la alimentacion del motor durante 7 segundos.
9.3 - Cortar la alimentacion del motor durante 2 segundos.

9.4 - Restablecer la alimentacion del motor.

- Si el motor esta en posicién de funales de carrera (subida o
bajada), ej motor efectuara un corto y seguido movimiento de
subida y bajada. Si no, el motor efectuara una rotacién de 5
segundos en cualquiera de los sentidos. EI motor se encuen-
tra ahora en modo anulacioén de la programacion.

A Si se interviene en la alimentacion de varios motores, estaran todos en este modo de borrado. Es conve-
niente entonces separar todos los motores no involucrados por esta accion efectuando un accionamiento
desde su emisor de mando individual.

9.5- Validar el borrado del motor involucrado desde el emisor de accionamiento individual:

Pulsar mas de 7 segundos en la tecla PROG del emisor

de mando individual. Mantener pulsado hasta que el e =1 f }[

motor efectle una primera rotacion de 0,5 segundo en un : >> t, >> %
sentido y luego en el otro, y luego unos segundos mas

tarde una segunda rotacion de 0,5 segundo en ambos PROG >7s —25—
sentidos. 7s

La memoria del motor estd ahora completamente vacia. Efectuar de nuevo la programacién completa del motor.

Uso y Mantenimiento

- Este mecanismo no requiere ninguna operacién de mantenimiento.

- Al pulsar una vez el botén A, el producto automatizado sube por completo

- Al pulsar una vez el botén V¥, el producto automatizado baja por completo.

- El producto motorizado esta en movimiento: pulse brevemente el botén “Stop”, el producto se detiene automaticamente.

- El producto motorizado debe estar detenido, pulse 0,5s la tecla “Stop”. El producto motorizado iré a la posicién intermedia.
( Para modificar o suprimir la posicién intermedia, véase el capitulo §7).

Trucos y consejos de uso:

Problemas Posibles causas Soluciones

El producto automatizado no funciona. | La motorizacion esta en térmico. Espere a que la motorizacion se enfrie.

Si el producto automatizado sigue sin funcionar, péngase en contacto con un profesional de la motorizacién y la automa-
tizacién de la vivienda.

En virtud del presente documento, SIMU SAS, F-70103 GRAY declara que, en tanto que fabricante de la motorizacién que cubren estas
instrucciones, marcada para recibir alimentacion a 230 V~50 Hz y utilizada tal y como se indica en las mismas, es conforme a las exigencias basicas
de las Directivas europeas aplicables y, en particular, la Directiva de maquinas 2006/42/CE y la Directiva de radio 2014/53/UE. El texto completo
de la declaracién de conformidad en la UE se encuentra disponible en www.simu.com. Emmanuel CARMIER, director general, GRAY, 12/2016.
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Ta instrukcja dotyczy wszystkich napedow typu T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02, ktorych wersje sg dostepne w aktualnym katalogu.

Zakres stosowania: Naped T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 jest przeznaczony do napedzania: wszystkich rodzajéw rolet, markiz zewnetrznych
bez kaset. Instalator, bedacy specjalista z zakresu urzgdzen mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych, powinien upewni¢
sie, czy instalacja napedzanego produktu zostata wykonana zgodnie z normami obowigzujgcymi w kraju uzytkowania produktu, a w
szczegolno$ci z normg dotyczaca rolet EN13659, zaluzji zewnetrznych EN 13561.

Odpowiedzialno$é: Przed zamontowaniem i uzytkowaniem napedu, nalezy uwaznie przeczytac niniejszg instrukcje. Oprocz wskazowek
podanych w tej instrukcji, konieczne jest rowniez przestrzeganie zalecen przedstawionych w zatgczonym dokumencie — Zasady
bezpieczenstwa. Naped musi byé zamontowany przez specjaliste z zakresu urzadzern mechanicznych i automatyki w budynkach
mieszkalnych, zgodnie z instrukcjami SIMU oraz zasadami obowigzujgcymi w kraju uzytkowania produktu. Uzytkowanie napedu poza
zakresem stosowania opisanym powyzej jest zabronione. Spowoduje ono, podobnie jak nieprzestrzeganie wskazéwek zawartych w
niniejszej instrukcji oraz w zatgczniku — Zasady bezpieczenstwa, zwolnienie SIMU z wszelkiej odpowiedzialno$ci i utrate gwarancji. Po
zakonczeniu montazu napedu, instalator musi poinformowa¢ klientéw o warunkach uzytkowania i konserwacji napedu i przekaza¢ im
instrukcje dotyczace jego uzytkowania i konserwacii, jak réwniez zataczony dokument — Zasady bezpieczenstwa. Wszelkie czynnosci
z zakresu obstugi posprzedazowej napgedu muszg by¢ wykonywane przez specjaliste z zakresu urzgdzen mechanicznych i automatyki w
budynkach mieszkalnych. W przypadku pojawienia sie watpliwosci podczas montazu napedu lub w celu uzyskania dodatkowych informacji,
nalezy skonsultowac sie z przedstawicielem SIMU lub odwiedzi¢ strone internetowg www.simu.com.

Instalacja

Zalecenia, ktore muszg by¢ stosowane przez specjaliste z zakresu napedoéw i automatyki w budynkach mieszkalnych, wykonujacego

instalacje napedu:

- Sposoby okablowania sg okreslone w normach krajowych oraz w normie europejskiej IEC 60364.

- W przypadku wykonywania instalacji elektrycznych przez $ciany, przewody musza by¢ zabezpieczone i odizolowane przez przepusty kablowe
i/ lub rurki ostonowe.

T3.5Hz02 - T6Hz02: Nie mozna zdemontowac przewodu napedu. W przypadku uszkodzenia, naped nalezy przekazac do serwisu posprzedaznego.

T5Hz02: Przewo6d napedu moze zosta¢ zdemontowany. Uszkodzony przewdd zasilajacy nalezy wymieni¢ na nowy o takich samych parametrach.

Przewod zasilajgcy moze by¢ podigczany do napedu wytgcznie przez wykwalifikowany personel. Wtyczke nalezy tak zamontowaé, aby nie

uszkodzi¢ stykow. Ciagtos¢ uziemienia musi by¢ zapewniona.

Zalecenia: Minimalna odlegto$¢ miedzy dwoma napgdami Hz02 wynosi 20 cm. Zachowa¢ minimalng odlegto$¢ 30 cm miedzy napedami EHz

a nadajnikami Hz. Urzadzenia radiowe pracujgce na tej samej czestotliwosci (433,42 MHz) moga powodowaé¢ pogorszenie dziatania naszego

urzadzenia (np: stuchawki radiowe hi-fi).

- Wykonywanie otworéw w rurze nawojowe;j:
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a Okablowanie
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- Zamocowac¢ przewody, aby zapobiec ich zetknigciu sie z ruchomymi elementami.
- Jezeli naped jest uzywany na zewnatrz, a przewod zasilajgcy jest typu H05-VVF, zamontowa¢ go w np. w korytku
lub peszlu odpornym na dziatanie promieni UV.

ED Nadainiki kompatybilne T T p—

1: Nadajnik Hz 1/5-kanatowy / Memory Hz

2: Nadajnik przenosny Hz 1/5-kanatowy

3: Nadajnik Hz Color Multi / Timer Easy / Timer Multi
4: Czujnik stoneczny Hz

W)

\ N

d

=

TR

Umiejscowienie przycisku PROG na nadajnikach Hz:
Nie umieszcza¢ nadajnika w poblizu powierzchni metalowych,
aby unikngc utraty zasiegu.

n Regulacja wytacznikow krancowych

A Jesli instalacja obejmuje kilka napedow, tylko 1 naped jest podtaczony do zasilania podczas wykonywania
czynnosci opisanych w 4.1. Wyeliminuje to interferencje¢ z innymi napedami podczas programowania.

4.1- Tryb uczacy:
- Podtgczy¢ zasilanie do napedu.
- Nacisna¢ jednoczesnie przyciski "Gora" i "Dot" nadajnika Hz.

i E >> / "
a nastepnie w drugim. Nadajnik steruje teraz napedem w trybie % %O‘N E %

Naped wykonuje obroét przez 0,5 sekundy w jednym kierunku,
niestabilnym. Nalezy przej$¢ do etapu 4.2.
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4.2- Sprawdzenie kierunku obrotu:

Naciskac¢ na przycisk "Géra" nadajnika.

a- Jesli rura nawojowa obraca sig w kierunku "Goéra", nalezy przej$¢ do etapu 4.3.

b- Jesli rura nawojowa obraca sie w kierunku "Dét", nalezy zmieni¢ kierunek obrotu naciskajgc na przycisk "Stop" przez
co najmniej 3 sekundy. Naped potwierdzi zmiane poprzez obrét przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w
drugim. Nalezy przejs¢ do etapu 4.3.

a /

A

i >> OK>>4.3

>>€:| / % >> % f%i >>0K>>4.3
3s v

4.3- Regulacja wylacznikow krancowych:

zapisanie do pamieci punktow zatrzymania:

- Zapisanie w pamieci najpierw dolnego punktu zatrzymania (a) a nastepnie gérnego (b)
- Zapisanie w pamieci najpierw gérnego punktu zatrzymania (b) a nastepnie dolnego (a)

&
v

b J

a
].
i
=
=
s
1- Ustawi¢ naped w wymaganym dolnym punkcie 1- Ustawi¢ naped w wymaganym goérnym punkcie
zatrzymania za pomocg przyciskéw "Dét" lub "Géra". zatrzymania za pomoca przyciskéw "Goéra" i "Dot".
2- Jednoczesnie nacisng¢ na przyciski "Stop" i "Géra" 2- Jednoczesnie nacisng¢ na przyciski "Stop" i "Dot"
nadajnika, aby zapisa¢ w pamigci dolny punkt nadajnika, aby zapisa¢ w pamigci gérny punkt
zatrzymania. Naped automatycznie wykonuje obroty w zatrzymania. Naped automatycznie wykonuje obroty w
kierunku Géra. kierunku Dot.
3- Gdy naped osiggnie wymagany gérny punkt 3- Gdy naped osiggnie wymagany dolny punkt
zatrzymania, nacisng¢ na przycisk "Stop" nadajnika. zatrzymania, nacisng¢ na przycisk "Stop" nadajnika.

4- Po ustawieniu potozen krancowych dolnego (a) i gornego (b) nalezy je zatwierdzic:
- Naciska¢ na przycisk "Stop" przez okoto 2 sekundy. Napgd wykonuje ruch obrotowy 0,5 %
sekundy w jednym kierunku, a nastgpnie w drugim. Nalezy przejs$¢ do nastepnego etapu. 2s

Jezeli nie chcecie Panstwo zastosowac tego nadajnika jako sterowania indywidualnego to nalezy:

- wylgczy¢ zasilanie na minimum 2 sekundy

- powtdrzy¢ operacje 4.1* z nowym nadajnikiem a nastepnie bezposrednio przej$¢ do §5

* W tym przypadku, naped wykonuje przez 0,5 sekundy obroty w obu kierunkach co oznacza, ze ustawienia
potozen krancowych zostaly juz zapisane w pamieci.

B Programowanie pierwszego indywidualnego poziomu sterowania

Ta operacja moze by¢ wykonana tylko z nadajnika, ktéry byt zastosowany do przeprowadzenia operacji 4.1.

- Naciska¢ na przycisk PROG przez okoto 1 sekunde.

Naped wykonuje ruch obrotowy 0,5 sekundy w jednym

kierunku, a nastepnie w drugim.
Parnistwa nadajnik jest teraz zaprogramowany i steruje
napedem w trybie stabilnym. PROG 1s
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a Programowanie nowego poziomu sterowania (indywidualne, grupowe lub ogdine)

6.1- Otworzy¢ pamie¢ odbiornika za pomoca nadajnika
sterowania indywidualnego:

- Naciska¢ przez okoto 3 sekundy na przycisk PROG

zaprogramowanego wczesniej nadajnika  sterowania

indywidualnego. Naped wykonuje ruch obrotowy

0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

6.2- Zatwierdzi¢ dokonang czynnos$¢ z nowego nadajnika,
ktéry chcemy zaprogramowac:
- Naciskaé przez okoto 1 sekunde na przycisk PROG
nowego nadajnika. Naped wykonuje ruch obrotowy przez
0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

- Jesli Paristwa nowy poziom sterowania jest sterowaniem grupowym: nalezy powtérzyc operacje 6.1 i 6.2 dla kazdego napedu grupy.

- Jedli Paristwa nowy poziom sterowania jest sterowaniem ogélnym: nalezy powtérzy¢ operacje 6.1 i 6.2 dla kazdego napedu instalacji.

- Aby usuna¢ nadajnik z pamieci odbiornika napedu nalezy wykonac operacje 6.1 z zaprogramowanego nadajnika, a nastepnie
wykonac operacje 6.2 z nadajnika ktéry chcemy skasowac.

Zapis, sterowanie i kasowanie pozycji posredniej

Zapis: Sterowanie

- Ustawi¢ naped w zadanej pozyciji. - Naciska¢ na przycisk "Stop"

- Naciska¢ 5 sekund na przycisk T % przez 0,5 sekundy, naped T l
"Stop". Naped wykonuje obrét przez wykonuje obroty w kierunku
0,5 sekundy w jednym, a nastepnie = pozycji posredniej.
w drugim kierunku. \2 5s 0.5s

Kasowanie pozycji posredniej: Krotko nacisng¢ przycisk "Stop", aby naped osiagnat pozycje posrednia, ktéra ma
zosta¢ wykasowana. Naciska¢ przez 5 sekund na przycisk "Stop", aby wykasowaé pozycje posrednia.
B Ponowna regulacja ustawienia wytacznikow krancowych

8.1- Zmiana ustawienia Gornego potozenia krancowego:
1- Ustawi¢ naped w gornej pozycji krancowej ustawionej
wczesniej na etapie 4.3 za pomocg przycisku "Gora".

2- Naciska¢ jednoczesnie na przyciski "Géra" i "Dot" | _ ! 2 }{
przez 5 sekund. Naped wykonuje obrét przez / ][ } f
0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. f

3- Ustawi¢ nowe potozenie krancowe za pomocg

przyciskéw "Géra" i "Dét".
4- Naciska¢ przez 2 sekundy na przycisk "Stop", aby % %:' %
zatwierdzi¢ nowe ustawienie. Naped wykona obrot Ve v
przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w 5s 2s

drugim. Nowe ustawienie gdrnej pozycji krancowej
zostato zapisane w pamigci.

8.2- Zmiana ustawienia Dolnego potozenia krancowego:
1- Ustawi¢ naped w dolnej pozycji krancowej ustawione;j
wczesniej na etapie 4.3 za pomocg przycisku "Doét".
2- Naciska¢ jednoczesnie na przyciski "Géra" i "Dot"

przez 5 sekund. Naped wykonuje obrét przez
0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. | }[ }{
3- Ustawi¢ nowe potozenie krancowe za pomoca

przyciskow "Géra" i "Dot".

4- Naciska¢ przez 2 sekundy na przycisk "Stop", aby
zatwierdzi¢ nowe ustawienie. Naped wykona obrét e V’ef] V
przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastgpnie 2s
w drugim. Nowe ustawienie dolnej pozycji krancowe;j
zostato zapisane w pamieci.
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a Kasowanie zaprogramowania i ustawien

9.1 - Wytgczy¢ zasilanie napedu na 2 sekundy.
9.2 - Zalgczy¢ zasilanie napgdu na 7 sekundy.
9.3 - Wytgczy¢ zasilanie napedu na 2 sekundy.
9.4 - Ponownie zatgczy¢ zasilanie napgdu.

- Jezeli naped jest w pofozeniu kraricowym (gérnym lub
dolnym), porusza sig krétko w jednym, a nastepnie w
drugim kierunku. W kazdym innym przypadku naped
porusza sie przez 5 sekund w losowo wybranym
kierunku. Naped znajduje sie obecnie w trybie
kasowania zaprogramowania.

Jezeli wytaczamy zasilanie dla kilku odbiornikow, wszystkie one beda w trybie kasowania. Nalezy zatem
"wyrzuci¢" z tego trybu wszystkie odbiorniki, ktore nie beda rozprogramowywane naciskajac na przycisk
"Géra" lub "Dot" ich nadajnika sterowania indywidualnego.

9.5- Nastepnie nalezy potwierdzi¢ skasowanie danego napedu za pomoca nadajnika sterowania indywidualnego

w nastepujacy sposob:
-y -l

—2s—

7s

- Naciska¢ ponad 7 sekund na przycisk PROG nadajnika.
W tym czasie naped wykona pierwszy obrét przez 0,5
sekundy w jednym kierunku, a nastgpnie w drugim, po
czym kilka sekund pdzniej drugi obrét w obu kierunkach. | PROG >7s

Naped posiada teraz oryginalng konfiguracje fabryczng. Pamigc odbiornika zostata wyczyszczona i moze zostac zapro-
gramowana od nowa.

Uzytkowanie i konserwacja.

- Ten naped nie wymaga czynnosci konserwacyjnych.

- Nacisna¢ lub naciska¢ przycisk A, aby podnies¢ rolete lub napedzany produkt.

- Nacisna¢ lub naciska¢ przycisk ¥, aby opuscic¢ rolete lub napedzany produkt.

- Jezeli napedzany produkt jest w ruchu, krotko nacisna¢ przycisk stop. Napedzany produkt zatrzymuije sie automatycznie.

- Napedzany produkt jest wéwczas zatrzymany, przez 0.5 sekundy naciska¢ na przycisk Stop, napedzany produkt wykonuje
ruch do pozycji posredniej. (Aby zmieni¢ lub wykasowaé pozycje posrednia, zapoznac¢ sig z rozdziatem §7).

Wskazowki i rady dotyczace uzytkowania:

Whioski Mozliwe przyczyny Rozwigzania

Napedzany produkt nie dziata Aktywowane zostato zabezpieczenie termiczne napgdu. Poczekat, az temperatura osiggnie poziom umozliwiajgey ponownie prz emieszczanie
sie napgdzanego produktu

Jesli napedzany produkt nadal nie dziata, nalezy skontaktowac¢ sig z profesjonalnym technikiem specjalizujgcym sie w
zakresie urzadzen mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych.

Firma SIMU SAS, F-70103 GRAY, jako producent wyrobu, o$wiadcza niniejszym, ze naped opisany w tej instrukcji, przystosowany
zgodnie z oznaczeniem do zasilania napigciem 230V~50Hz i uzytkowany w sposéb w niej okreslony, jest zgodny z podstawowymi

c E wymogami stosownych Dyrektyw europejskich, w szczegélnosci z Dyrektywg maszynowg 2006/42/WE oraz Dyrektywa radiowg RED
2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci WE jest dostepny pod adresem internetowym www.simu.com. Emmanuel CARMIER,
Dyrektora Generalnego, GRAY, 12/2016.
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Tento navod se vztahuje na vSechny pohony typu T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 bez ohledu na jejich verzi tocivého katalogu.
OBLAST POUZITi: Pohony T3.5Hz02/T5Hz02/T6HZ02 jsou navrzeny pro véechny typy rolet, vnéjsi Zaluzie bez pouzdra.
Osoba, ktera provadi montaz, musi byt odbornik v oblasti motorizace a domaci automatizace. Tato osoba také musi
zajistit, Ze pohanény vyrobek je instalovan ve shodé s normami, platnymi v zemi instalace, zejména CSN EN 13659 pro
predokenni rolety, CSN EN 13561 pro vnéj$i clony-sluneéni clony a markyzy.

ODPOVEDNOST:; Pfed montazi a pouzivanim motorového pohonu si pozorné proététe tento navod. Kromé pokyn(i
uvedenych v tomto navodu dodrzujte také podrobné instrukce uvedené v pfilozeném dokumentu Bezpecnostni opatreni.
Instalaci, odzkou$eni a uvedeni do provozu smi provadét pouze osoba odborné zpUsobila. Instalace musi byt provedena
v souladu s mistné platnymi pfedpisy a navodem k instalaci! Za nedodrzeni Bezpe€nostni opatreni a/nebo navodu nese
odpovédnost montazni pracovnik. Vyrobce SIMU nenese odpovédnost za vady zplsobené nedodrzenim bezpecénostnich
opatfeni, navodu nebo legislativnich nafizeni montaznim pracovnikem. Montazni pracovnik musi informovat spotfebitele
0 podminkach pouzivani a Udrzby motorového pohonu a o bezpeénostnich opatienich. Veskeré servisni Ukony na
roletach vybavenych pohonem smi provadét pouze kvalifikovany pracovnik. Do pohonu smi zasahovat pouze vyrobce
jinak dochazi ke ztraté zaruky. V pfipadé dotaz(i navstivte internetovou stranku www.simu.cz.

Montaz

Instalaci, odzkouseni a uvedeni do provozu smi provadét pouze osoba odborné zpusobila. Instalace musi byt provedena

v souladu s mistné platnymi predpisy a navodem k instalaci:

- Podminky instalace elektrickych zafizeni se fidi mistné platnymi normami a vyhlaSkami nebo normou IEC 60364.

- Kabely prochazejici kovovou sténou musi byt ochranény a izolovany chranic¢kou nebo priichodkou.

- T3.5Hz.02 - T6Hz.02: Kabel nelze odpojit. Pokud je poSkozeny, nechte jej vyménit od vyrobce pohonu.

- T5Hz.02: Kabel Ize demontovat. Je-li poSkozeny, nahrad'te jej identickym kabelem. Kabel mlze byt pfipojen k pohonu
pouze kvalifikovanym pracovnikem. Béhem pfipojovani konektoru nesmi byt poruseny kontakty. Musi byt zajisténa kontinuita
ochranného vodice.

Doporuéeni: Dodrzujte minimaini vzdalenost 20 cm mezi dvéma pohony Hz02. DodrZujte minimaini vzdalenost 30 cm mezi

pohony Hz02 a vysila¢i Hz. Pouzivani jiného vysilaciho zafizeni, pracujiciho na stejném kmitoctu (443,42 MHz), mGze zpusobit

ruseni a zhorsit dosah vysilal (napf. Bezdratova sluchatka).

- Pfiprava montaznich otvort v hfideli:
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a Elektrické zapojeni

A - Doporucéujeme provést instalaci tak, aby u kazdého pohonu bylo mozné individualné vypnout napajeni

(rozvodna krabice apod).

gM
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230V ~ 50 Hz (N Mody 230V ~ 50 Hz (DN modry
(@)L  Hnsgy (@)L  Hnegy
@ PE Zuutozeleny @ PE Zuutozeleny

- Upevnéte kabely, aby nedolo k Zadnému dotyku s pohybujici se &asti .
- Privodni kabel HO5 VVF musi byt ve venkovnim prostfedi chranén proti opakovanému namahani pohybem a
proti UV zafeni napf. chranickou nebo umisténim do instalaéni listy.

a Kompatibilni vysilace (Maximéalné 12 vysila& jeden motor)

1: Nasténny vysila¢ Hz 1/5 kanalovy / Memory Hz
2: Pfenosny vysila¢ Hz 1/5 kanalovy

3: Vysilae Hz Color Multi / Timer Easy / Timer Multi
4: Slunecni Senzor Hz

TR

Umisténi tlacitka PROG na vysilaéich Hz:
Umistéte vysilac v dostate¢né vzdalenosti od kovovych
pfedmétd, které by mohly snizit dosah vysilani.

n Nastaveni koncovych poloh

A Pokud je v budové instalovano vice pohon, je nutné, aby pii provadéni operace 4.1 byl napajen vzdy
jeden pohon. V opaéném piipadé hrozi, ze pfi programovani muize dojit k vzajemnému ovliviiovani.

4.1- Docasné sparovani 1. vysilace:

- Pfipojte napajeni. ==
- Na vybraném vysilaci Hz stisknéte zarover tlagitka ,NAHORU" &8
a ,DOLU". Pohon kratkym pohybem (0,5 s) jednim a pak >>
druhym smérem potvrdi sparovani s vysilagem. f T
ON

4.2- Nastaveni sméru otaceni:

Stisknete li na vysilaci tlagitko "Nahoru" a motor se otaci:

a- spravnym smérem, pfejdéte k bodu 4.3.

b- ve sméru "dolli", stisknéte na 3 s tlagitko "Stop" pohon cuknutim na obé strany potvrdi zménu sméru otaceni.
Prejdéte k bodu 4.3.

Ed cz




i >> OK>>4.3

&
v

b
f I 3s

% >> % f%i >>0K>>4.3
v

4.3- Nastaveni koncovych poloh do paméti:

Nastaveni koncovych poloh navinuti a rozvinuti rolety / markyzy mize byt provedeno dvojim zptisobem:
- Ulozeni nejprve koncové polohy rozvinuti (a) a potom navinuti (b)
- Ulozeni nejprve koncové polohy navinuti (b) a potom rozvinuti (a)
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1- Pomoci tladitek "Nahoru" a "Dold" nastavte motor na
pozadovany spodni koncovy doraz (rozvinuti).

2- Stisknéte zarover tlacitka "Stop" a "Nahoru", aby
se do paméti uloZil spodni koncovy doraz. Motor se
automaticky zacne otacet ve sméru Nahoru (navinuti).

3- Tlagitkem "Stop" zastavte motor v horni poZzadované
pozici.

4- Po nastaveni dolni (a) a horni (b) koncové polohy potrd’te nastaveni:
- Stisknéte na 2s tlacitko "Stop". Motor potvrdi spravnost naladéni cuknutim na obé strany.

Prejdéte k nasledujicimu kroku.

1- Pomoci tladitek "Nahoru" a "Dold" nastavte motor na
pozadovany horni koncovy doraz (navinuti).

2- Stisknéte zarover tlacitka "Stop" a "Dol0", aby se do
paméti ulozila pozice horniho koncového dorazu. Motor
se automaticky zacne otacet ve sméru dold (rozvinuti).

3- Tlagitkem "Stop" zastavte motor v poZadované dolni

pozici (rozvinuti).
/ @%t B
2s

A Pokud nechcete pouzit tento vysila¢ pro fizeni pohonu:
- preruste pfivod elekrického proudu (nejméné na 2 sekundy).
- Opakuijte operaci 4.1* s novym vysilacem a pak prejdéte pfimo na §5.
* Po pfipojeni napajeni motor cukne na obé strany. To znamena, ze koncové polohy jsou jiz nastaveny.

B Trvalé sparovani prvniho individualniho ovladace

Tento krok Ize provést pouze s vysilaéem, se kterym byl proveden postup podle bodu 4.1.

- Stisknéte na asi 1s tla¢itko PROG na ovladadi.
Pohon potvrdi sparovani kratkym (0,5 s) pohybem
jednim a pak druhym smérem.

Visilag je nyni trvale sparovén s pohonem a ovlada jej

v impulsnim rezimu.
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B srirovani dalsiho vysilage (individualniho, skupinového nebo centrélniho)

Pomoci prvniho sparovaného vysilace:

- Stisknéte na asi 3 s. tlaCitko PROG na jiz sparovaném
individualnim vysilaci. Pohon se kratce (0,5 s) pohne
jednim a pak druhym smérem a potvrdi pfipravenost na
parovani dalSiho vysilace.

6.2- Potvrzeni sparovani nového vysilace:

- Stisknéte na asi 1 s. tlacitko PROG na novém vysilaci,
pohon potvrdi sparovani kratkym (0,5 s) pohybem jednim a
pak druhym smérem. PROG < 1s

- Pokud ma novy vysila¢ ovladat skupinu pohont, zopakujte kroky 6.1 a 6.2 pro kazdy pohon dané skupiny.
- Pokud mé novy vysilac¢ oviadat vsechny pohony v instalaci, zopakujte kroky 6.1 a 6.2 u vSech pohont v instalaci.
- Chcete-li vymazat néktery vysila¢ z paméti pohonu, provedte krok 6.1 pomoci vysilace individualniho oviadani

a krok 6.2 pomoci vysilaCe, ktery chcete z paméti vymazat.

Nahrani/ vyvolani / vymazani oblibené mezipolohy

Nahrani: Vyvolani:
- Sjedte s roletou do pozadované - Zmacknéte na 0,5 vtefiny }
polohy. I % tlacitko Stop. Roleta sjede T =
- Stisknéte na 5s vtefin tlacitko Stop. A'fa] do zvolené polohy.

Motor cukne na obé strany. v E:' 0.55

Vymazani mezipolohy: Kdyz motor stoji, stisknéte kratce tlagitko "Stop" pro vyvolani mezipolohy. Pro vymazani mezipolohy
vycCkejte aZ se motor zastavi v mezipoloze a potom podrzte tlagitko Stop na 5s. Mezipoloha je tak vymazana.

a Zmeéna nebo uprava horniho nebo dolniho koncového dorazu

8.1- Zména nastaveni horniho (navinuti) koncového dorazu:

1- Vlyjedte motorem na jiz nastaveny horni koncovy doraz
pomoci tlagitka "nahoru".

1 2 3 4
2- Na 5s. Stisknéte zarover tlagitka "nahoru” a "doldr". f R }[ } f f %
Motor cuknutim na obé strany potvrdi pfipravenost k } f
dal$imu nastavovani.
=

3- Pomoci tlacditek "nahoru" a "dold" doladte nastaveni

koncového dorazu. 48 &gy &8
4- Na 2s. Stisknéte tlagitko "Stop". V=1 v

Motor cuknutim na obé strany potvrdi ulozeni zmény 5s 2s
nastaveni do paméti.

8.2- Zména nastaveni dolniho (rozvinuti) koncového dorazu:

1- Sjedte na doIni koncovy doraz, iz nastaveny podle 1 2 3 4
bodu 4.3.
2-Na 5s. Stisknéte zérove tlaitka ‘naoru” a "dold”. | / @ @
Motor cuknutim na obé strany potvrdi pfipravenost k ]{ f }1
dalimu nastavovani. i % ; {
& & -
\a | v
5s 2s

3- Pomoci tlacitek "nahoru" a "dol(" doladte nastaveni
koncového dorazu.
4- Na 2s. Stisknéte tlacitko "Stop". v
Motor cuknutim na obé strany potvrdi ulozeni zmény
nastaveni do paméti.

| 415 Jo¥A



a Vymazani provedenych nastaveni

9.1 - Vypnéte napdjeni pohonu po dobu 2 sekund.
9.2 - Zapnéte napajeni pohonu po dobu 7 sekund.
9.3 - Vypnéte napdjeni pohonu po dobu 2 sekund.
9.4 - Zapnéte znovu napajeni.

- Kdyz je pohon v horni nebo dolni koncové poloze,
pohne se kratce jednim a pak druhym smérem.
Jinak se rozjede na dobu 5 sekund nahodné v
jednom smeéru.

Nyni je pohon v rezimu "Vymazani" paméti.

Pokud pierusite napajeni dle bodu 9.1 - 9.4 u vice pohont sou¢asné, u vSech dojde k pfechodu do rezimu
»,Vymazavani paméti“. Proto je nutné vyradit motory, kterych se vymazani paméti netyka. Pro vyrazeni
pohonti z rezimu ,,vymazavani paméti“ je treba pro kazdy zadat povel "NAHORU" nebo "DOLU" jeho
individualnim vysilacem.

9.5- Potom potvrd'te vymazani paméti vybraného pohonu individualnim (nebo novym) vysilacéem:

- Stisknéte a drzte na dobu nejméné 7 vtefin tladitko
“PROG” na vysilaci. dokud se pohon kratce (0,5 s)
nepohne jednim a pak druhym smérem a po nékolika
sekundach jesté jednou. Pamét pfijimace v pohonu je
nyni vymazana.

PROG >7s

Pohon je nyni zpét ve vyrobnim stavu. Neni naprogramovano Zadné nastaveni a sparovan zadny vysilac.
Zacnéte znovu s programovanim od kroku 4.1.

i) Provoz a udrzba:

- Tento pohon nevyzaduje zadnou udrzbu.

- Pro vytaZeni pohanéného vyrobku stisknéte tlacitko ,Nahoru“.

- Pro spusténi pohanéného vyrobku stisknéte tlacitko, Dold“.

- Kdyz se pohanény vyrobek pohybuije, kratce stisknéte tlacitko “Stop“ a pohanény vyrobek se zastavi.

- Pohanény vyrobek musi byt v klidu. Stisknéte na 0,5s tlacitko “Stop“, pohanény vyrobek se nastavi do ulozené
mezipolohy (chcete-li upravit nebo odstranit uloZenou mezipolohu, viz sekce §7).

Tipy a doporuceni pro pouzivani:

Problém Mozné priciny Reseni

Pohanény vyrobek nefunguje Pohon je v rezimu tepelné ochrany Pockejte, dokud pohon nevychladne

Pokud pohanény vyrobek stale nefunguje, kontaktujte odbornika v oboru motorizace a domaci automatizace.

Timto prohlaSenim spolecnost SIMU SAS, (akciova spolecnost), sidlem ve , F-70103 GRAY , potvrzuje, Ze motorovy pohon, na ktery se vztahuii tyto pokyny, je uréeny

c E pro napéjeni 230 V ~ 50 Hz a pouzivé se v souladu s témito instrukcemi, splfiuje zakladni pozadavky pfisluSnych evropskych smémic, zejména smérnice tykajici se
strojnich zafizeni 2006/42/EC a radiovych zafizeni 2014/53/EU. Kompletni text prohlaSeni o shodé EU je dostupny na strankach www.simu.com. Emmanuel CARMIER,
generalni feditel, GRAY, 12/2016.
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Bu kilavuz halen yururlukte olan katalogda onerilen tum T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 motor secenekleri icin gecerlidir.

Uygulama alani: T3.5Hz02/T5Hz02/T6Hz02 motor secenedi asadidakilerle birlikte kullaniimak (izere tasarlanmistir: her tipten motorlu
kepenkler, kasasiz dis ortam storlari ve i¢ ortam storlari.

Bu tur mekanizmalar ve ev otomasyonu konusunda uzmanlik sahibi olmasi gereken tesisatci, motorlu urunun monte edilmesinden
sonra sistemin ve mekanizmalarin kullanildigi ulkede yururlukte olan yonetmeliklere uygun sekilde monte edilmis oldugunu ve ozellikle
de montajin motorlu kepenklerle ilgili EN13659, dis storlarla ilgili EN 13561 standartlarina uygun sekilde gerceklestiriimis oldugunun
garantisini vermekle yukumludur.

Sorumluluk: Motor ve duzeneklerini kurmadan ve kullanmadan once mutlaka bu kilavuzu dikkatlice okuyunuz. Bu kilavuzda belirtilen
talimatlara ilaveten ekteki Glvenlik talimatlari belgesinde ayrintili olarak aciklanmig tum talimatlara da ayni sekilde uyulmasi zorunludur.
Motorun ve ilgili mekanizmalarin montaji, bu tur mekanizmalar ve ev otomasyonu konusunda uzman bir tesisatci tarafindan ve SIMU'in
sart kostugu talimatlarin ongordugu sekilde ve urunun kullanima sunuldugu ve calistirildigi ulkede yururlukte olan yonetmeliklere uygun
olarak gerceklestiriimelidir. Motorun ve ilgili mekanizmalarin yukarida belirtilen kullanim alani diginda kullaniimas kesinlikle yasaktir.
Boyle bir durumda, bu kilavuzda belirtilen talimatlara ve Giivenlik talimatlari adini tagiyan ekli belgedeki talimatlara uyulmamasi
durumunda, SIMU'in her turden sorumlulugu ve garantisi sona erer. Motorun ve duzeneklerinin montajini yapan tesisatci, musterilerine
kullanim kosullari ve bakimla ilgili bilgileri bildirmekle ve kullanim ve bakimla ilgili talimatlar aktarmakla yukumludur, ayni sekilde kullanim
kilavuzuna ekli Giivenlik talimatlari adini tagiyan belgeyi de motorun ve onun duzeneklerinin montajini yaptiktan sonra teslim etmek
zorundadir. Motora ve onun duzeneklerine yapilacak her turden Satis Sonrasi Servis islemleri bu tur mekanizmalar ve ev otomasyonu
konusunda profesyonel bir tesisatci tarafindan gerceklestiriimesi zorunludur. Motorun ve mekanizmalarinin montaji sirasinda bir tereddut
olusursa veya daha fazla bilgi gerektiginde bir SIMU yetkilisine bagvurunuz veya www.simu.com adresindeki internet sitemizi ziyaret
ediniz.

Montaj

Bu SIMU iiriinii, bu kilavuzun ait oldugu motor ve bina otomasyonu konusunda uzman bir kisi tarafindan kurulmalidir:
- Elektrik tesisati  sekilleri, ulusal standartlarca veya IEC 60364 standardinca tanimlanmi_stir.
- Metalik bir yuzeyden gecen kablo tesisatinin bir mangon veya kablo kilifi ile korunmasi ve izole edilmesi zorunludur.
- T5Hz02: I¢in kablo-ebilmek var olmak ¢ikarmak. Bu zarar gormiisse, ayni tarafindan degistirin Kablo baglantilari sadece yetkili personel
tarafindan yapilmalidir. Konnektér baglantilari zarar vermeden monte edilmelidir. Topraklama daimi hale getirilmelidir.
- T3.5Hz02 - T6Hz02: Kablo gikarilamiyorsa, tehlikeleri onlemek iin tahrik Unitesini satis sonrasi departmanina iade ediniz.
Tavsiyeler: iki Hz02 motor arasinda minimum 20 cm.lik mesafe bulundurun. Hz02 motorlari ve Hz vericileri arasinda minimum 30 cm.lik
mesafe bulundurun. Ayni frekansi kullanan bir radyo aygiti (433,42 MHz) Grlinlerimizin performansini olumsuz etkileyebilir. (6rn: hi-fi
kablosuz kulakliklar).
- Baglanti deliklerinin agiimasi:
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a Kablo baglantilar
Her bir motor igin ayn besleme igalteri (sigorta) kullanmanizi tavsiye ederiz.

[COHORD

N
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230V ~ 50 Hz

% PE Yesil / san % PE Yesil/san
A - Hareket halindeki bir parca ile temas etmemesi icin kablolari kesinlikle baglayiniz.
- Motor duzeneginin dis ortamda kullaniliyor olmasi ve besleme kablosunun da H05-VVF tipi olmasi halinde,
kabloyu UV isinlarina dayanikli bir kanalin icine ornegin bir kablo kilifi icine almaniz zorunludur.

a Uyumlu kumandalar (Motor basina maksimum 12 verici)

1: Duvar tipi Hz vericisi

2: 1/5 kanal Hz vericisi

3: Hz vericisi Color Multi / Timer Easy / Timer Multi
4: Glnes sensorlu Hz

Hz vericiler deki PROG (program) tusunun yeri:
Mesafe kaybindan kaginmak igin vericiyi metal objelerin
yakinina yerlestirmeyin.

n Limit ayari

A Birden fazla motor takilacaksa, programlama islemi siiresince sadece bir motora elektrik verilmelidir. Bu, diger
motorlarin ayarlarinda olusabilecek problemleri ortadan kaldiracaktir.
4.1- Ogrenne modu

- Motoru agin. ==

- Hz vericinin Yukari ve Asagi digmelerine es azamanli olarak % >> }{
basin. Motor yarim saniye bir yonde ve sonra dider yénde } @ ‘»
hareket eder. Kumandaniz simdi motoru gegici olarak kontrol ON

etmektedir, 4.2 nolu adima gegin.
4.2- Hareket yoniiniin kontrol:
Kumandadaki Yukari tusuna basin:
- Sistem Yukari yoninde déniyorsa, sonraki adima (4.3) gegin.
- Sistem Asagi yoniinde calisiyorsa, Durduma diigmesine en az 3 saniye basarak donls yoninu tersine cevirin. Motor
yarim saniye bir ydnde sonra ters yénde dénerek donus yoniniin degisimini onaylayacaktir. 4.3 nolu adima gegin.

R ER




a {

i >> OK>>4.3

b/

7

>> = }t % % f%i >>0K>>4.3
3s

4.3- Limit ayarlarinin yapilmasi: ug noktalarin tanimlanmasi:

Limit ayari iki ayri sekilde yapilabilir:

- Once ALT limit ayarini (a) ve sonra UST limit ayarini (b) tanimlayabilirsiniz.
- Once UST limit ayarini (b) ve sonra ALT limit ayarini (a) tanimlayabilirsiniz.
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1- Yukari ve Asag! tuslarini kullanarak motorun ALT limit
pozisyonunu ayarlayin.

2- ALT limiti tanimlamak i¢in Durduma ve Yukari
diigmelerine es zamanli olarak basin. Motor otomatik
olarak Yukari ydniinde calisacaktir.

3- Motor UST limitine ulasmadan énce Durduma
diigmesine basin.

4- ALT ve UST limitlerin ayarlamasindan sonra, ayarlari onaylayin:
- Ayarlari onaylamak igin Durdurma tusuna 2 saniye boyunca basin. Motor duracak ve bir yonde
yarim saniye ve diger yonde yarim saniye ¢alisacaktir. Sonraki adima gegin.

1- Yukari ve Agagi tuslarini kullanarak motorun ALT limit
pozisyonunu ayarlayin.

2- UST limiti tanimlamak igin Durduma ve Agag
diigmelerine es zamanli olarak basin. Motor otomatik
olarak Asagi yoniinde calisacaktir.

3- Motor ALT limitine ulagsmadan 6nce Durduma
diigmesine basin.

At =

A Bu vericiyi bireysel bir kumanda olarak ¢alistirmak istemezseniz:

- Elektrigi kesin (minimum 2 saniye).

- Yeni bir verici ile 4.1 nolu* islemi tekrarlayin ve sonra 5 nolu adima gegin.
* Bu durumda, motor her iki yonde yarim saniye galisacaktir, bu, limit ayarinin yapilmis oldugunu gésterir.

a Birinci bireysel kumanda noktasinin programlanmasi

Bu islem sadece 4.1 nolu iglemde kullaniimig olan verici ile yapilabilir.

- Yaklasik bir saniye igin vericideki PROG (programlama)

tusuna basin. Motor yarim saniye bir yénde sonra diger yonde
caligacaktir. Artik vericiniz motoru kalici olarak kumanda

edebilecek sekilde programlanmistir.
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a Yeni bir kumanda noktasinin (bireysel, grup veya ana) programlanmasi

6.1- Kumanda vericisinden alicinin bellegini agin:

- Yaklasik ti¢ saniye icin vericideki PROG (programlama) }{
tusuna basin. Motor yarim saniye bir yénde sonra diger % ) >> %
yonde galisacaktir. PROG >3s

6.2- Programlamak istediginiz yeni bir vericiden
calismayi onaylayin:
- Yaklagik bir saniye icin vericideki PROG (programlama) ﬁ

tusuna basin. Motor yarim saniye bir yénde sonra diger
yonde calisacaktir. PROG< 1s

- Yeni kumanda noktaniz bir grup kumandasiysa, grubun tiim motorlari icin 6.1 ve 6.2 iglemlerini tekrarlayin.

- Yeni kumanda noktaniz bir genel kumandaysa, ilgili tiim motoriar igin 6.1 ve 6.2 nolu islemlerini tekrarlayin.

- Bir motorun belleginden bir vericiyi silmek igin programlanmig olan bir verici ile 6.1 nolu islemi yapin, sonra silinecek verici ile
6.2 nolu islemi yapin.

Kayit / Kumanda / ara konum baskilanmasi

Kayit: Kumanda:
- Motoru istediginiz konuma getirin. - Yarim saniye boyunca
- Durdurma diigmesine 5 saniye basin. T % Durdurma diigmesine basin. T ¢
Motor yarim saniye bir yonde ve yarim Motor ara konuma gelecektir.
-0 =
S

saniye diger yonde calisacaktir. AE:'
\% 0.5s

Ara konum baskilanmasi:Yarim saniye boyunca Durdurma diigmesine basin. Motor ara konuma gelecektir.
Durdurma diigmesine 5 saniye basin.

n Limit ayarlarinin yeniden yapilmasi
8.1- RUST limit ayarinin yeniden yapilmasi:

1- Motoru Yukari digmesine basarak 4.3b 'de 6nceden
ayarlanmig olan UST limite getirin.

2- Yukari ve Asagi tuslarina 5 saniyeligine eszamanli olarak
basin. Motor yarim saniye bir ydnde ve yarim saniye diger
ybnde caligacaktir.

3- Yukari ve Asagi tuslariyla yeni konumu ayarlayin.

4- Durduma tuguna 2 saniye basarak yeni konumu onaylayin.
Motor yarim saniye bir yénde ve yarim saniye diger yonde
calisacaktir. Yeni limit ayari bellege alinacaktir.

8.2- ALT limit ayarinin yeniden yapilmasi:

1- Motoru Asadi diigmesine basarak 4.3a 'da dnceden
ayarlanmg olan ALT limite getirin.

2- Yukari ve Asagi tuslarina 5 saniyeligine eszamanli olarak
basin. Motor yarim saniye bir ydnde ve yarim saniye diger
yonde calisacaktir.

3- Yukari ve Asagi tuslarina yeni konumu ayarlayin.

4- Durduma tusuna 2 saniye basarak yeni konumu onaylayin.
Motor yarim saniye bir yénde ve yarim saniye diger yonde
calisacaktir. Yeni limit ayari bellege alinacaktir.

R A



a Programlama ve ayarlarin iptal edilmesi

9.1- Motora giden elektridi 2 saniyeligine kapatin.

9.2- Motora 7 saniyeligine yeniden elektrik verin.

9.3- Motora giden elektrigi 2 saniyeligine tekrar kapatin.
9.4- Aliciya yeniden elektrik verin.

- Eger motor alt veya Ust limit konumundaysa, motor kisa
stire igin bir yénde ve sonra diger yénde calisacaktir,
aksi takdirde, motor 5 saniye igin rasgele yénde calisir.

> <>

Motor simdi "iptal" moduna gececektir.

-
iy

A Ayni elektrik baglantisinda birden fazla motor var ise, motorlarin tamami bu modda olacaktir. $lgili
olmayan motorlari bu moddan gikarmak i¢in programlanmig bir kumandanin herhangi bir diigmesine
basiniz.

- Vericinin PROG diigmesine 7 saniyeden daha uzun

9.5- Sonra, ilgili motorun iptal islemini bireysel kumandadan onaylayin:
sureyle basin. Motor yarim saniyelidine bir yénde
ve sonra dider yonde calisana dek dilgmeye basili

-l -l
tutun, motor birkag saniye sonra yeniden her iki ydnde 5

|
calisacaktir. PROG >7s —2s5—> 76

Hz.02 motoru artik orijinal olarak konfigiire edilmis durumdadir, belleginde herhangi bir verici ve ayar bulunmamaktadir
ve yeni bir programlama iglemi igin hazirdir.

Ipuglari ve tavsiyeler

- Bu motor herhangi bir bakim islemi gerektirmez.

- Kaldir veya indir tusuna kisa sireli basiimas storun tamamen kalmasina veya inmesine neden olur.

- Tahrikli tiriinin durdurulmasi gereki, “Stop” diigmesine basin; tahrikli driin sik kullanilan baskilanmasi konuma hareket eder. Sik
kullanilan baskilanmasi konumu degistirmek igin (§7).

Sorun giderme:

Goslemler Olasi nedenler Goziinler

Motor galismiyor Motor termik modda Motorun sogumasini bekleyiniz

Motorlu Griin hala galismiyorsa, profesyonel bir otomasyon ve habitat otomasyon bagvurun.

Elinizdeki bu belgeyle, belirtilen tim talimatlara uygun olmasi ve bu talimatlarda belirtilen sekilde kullaniliyor olmasi halinde SIMU SAS,
ureticisi olma sifatiyla sunmus oldugu, F-70103 GRAY aletinin ve izerindeki etikette 230V~50Hz akimla beslendigi belirtilen motorlarin

C E konuyla ilgili Avrupa Birligi direktiflerinin temel zorunluluklarina ve 6zellikle de 2006/42/EC tarih ve sayili Makineler Direktifi ile
2014/53/EU tarih ve sayili Radyo Frekansi Yayini Yapan Aletler Direktifine uygun oldugunu kabul ve beyan eder. Emmanuel CARMIER,
Genel Midiir, GRAY, 12/2016.
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