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Cette notice s’applique a toutes les motorisations T5ZSPHz dont les déclinaisons sont disponibles au catalogue
en vigueur.

Domaine d’application : Les motorisations T5ZSPHz sont congues pour motoriser tous types de stores verticaux
d’extérieur. L'installateur, professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat doit s’assurer que
I'installation du produit motorisé une fois installé respecte les normes en vigueur dans le pays de mise en service
comme notamment la norme sur les stores d’extérieur EN 13561.

Responsabilité : Avant d’installer et d’utiliser la motorisation, lire attentivement cette notice. Outre
les instructions décrites dans cette notice, respecter également les consignes détaillées dans le document
joint Consignes de sécurité. La motorisation doit étre installée par un professionnel de la motorisation et de
I'automatisation de I'habitat, conformément aux instructions de SIMU et a la réglementation applicable dans le
pays de mise en service. Toute utilisation de la motorisation hors du domaine d’application décrit ci-dessus est
interdite. Elle exclurait, comme tout irrespect des instructions figurant dans cette notice et dans le document joint
Consignes de sécurité, toute responsabilité et garantie de SIMU. L'installateur doit informer ses clients des
conditions d'utilisation et de maintenance de la motorisation et doit leur transmettre les instructions d’utilisation et
de maintenance, ainsi que le document joint Consignes de sécurité, aprés l'installation de la motorisation. Toute
opération de Service Apres-Vente sur la motorisation nécessite I'intervention d’un professionnel de la motorisation
et de I'automatisation de I'habitat. Si un doute apparait lors de I'installation de la motorisation ou pour obtenir des
informations complémentaires, consulter un interlocuteur SIMU ou aller sur le site www.simu.com.

€D INSTALLATION

Consignes a suivre impérativement par le professionnel de la motorisation et de I'automatisation de

I’habitat réalisant I'installation de la motorisation :

- Les modalités d’installation électrique sont décrites par les normes nationales ou par la norme IEC 60364.

- Les cables traversant une paroi métallique doivent étre protégés et isolés par un manchon ou un fourreau.

-Le cable du moteur T5ZSPHz est démontable. S’il est endommagé, le remplacer a lidentique. Le
raccordement du cable au moteur doit étre réalisé par du personnel qualifié. Le connecteur doit étre monté
sans endommager les contacts. La continuité de terre doit étre assurée.

Préconisations : Respecter une distance minimum de 20 cm entre deux moteurs T5ZSPHz. Respecter une

distance minimum de 30 cm entre un moteur TSZSPHz et un émetteur Hz. L'utilisation d’un appareil radio utilisant

la méme fréquence (433,42MHz) peut dégrader les performances de ce produit (ex.: casque radio Hi-Fi).
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B3 CABLAGE

n Il est recommandé de pouvoir couper individuellement I’alimentation de chaque moteur.

- Attacher les cables pour éviter tout A N (D-—GHERD)

contact avec une partie en mouvement.

\]
I =
- Toujours faire une boucle sur le céble $ N L 9 Ol 9 ® Bleu
d’alimentation & I'extérieur pour éviter la é OiFF PEL-—{OHOHD ® Marron
pénétration d’eau dans la motorisation. N @ Vert/ Jaune
EMETTEURS COMPATIBLES (12 émetteurs max. / 3 capteurs max. par moteur)
1 : Emetteur Hz mural 1/ 5 canaux / 3 4 5

Memory Hz
2 : Emetteur Hz mobile 1 /5 canaux / SUN
3 : Emetteur Hz Color Multi 16 /
TIMER MULTI/ TIMER EASY
4 : Windy Hz Accel
5:EOSUN Hz VS

Emplacement de la touche PROG sur les
émetteurs Hz :

n Eloigner les émetteurs de toute surface ou structure métallique qui pourrait nuire a leur bon fonctionnement
(perte de portée).

3 MISE EN SERVICE

Si I'installation comporte plusieurs moteurs, un seul moteur doit étre alimenté pendant les
opérations du chapitre 4.1, ceci pour éviter les interférences avec les autres moteurs lors de la
programmation.

4.1- Mode apprentissage : . @ O
a - Mettre le moteur sous tension. % >>
b - Appuyer simultanément sur les touches O*N @

« Montée » et « Descente » d’'un émetteur Hz. Le a- b-

produit motorisé effectue un va-et-vient. Passer a

I'étape 4.2.

n - Un appui inférieur a 2 secondes commande le moteur en mode instable.
- Un appui supérieur a 2 secondes sur une touche « Montée » ou « Descente » entraine un mouvement continu
du moteur. Appuyer sur la touche « Stop » pour immobiliser le produit motorisé sur la position souhaitée.

.4.2- Configuration du sens de rotation :
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Appuyer sur la touche « Montée » de I’émetteur :

a- Si 'axe tourne dans le sens montée, passer a I'étape 4.3.

b- Si I’axe tourne dans le sens descente, inverser le sens de rotation en appuyant sur la touche « Stop »
pendant au moins 3 secondes. Le moteur confirme la modification par une rotation de 0,5 seconde dans
un sens puis dans l'autre. Passer a I'étape 4.3.
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4.3- Réglage des fins de course :

Le réglage des fins de course a effectuer dépend de I'équipement du produit motorisé (voir tableau dessous) :

Type de
réglage
fin de
course

o]

Butée
haute

[bJ

Systeme a loquets en fin de
course basse

Aucun

Manuel

Automatique

Equipements nécessaires du produit motorisé

c]

Barre de
charge
lourde

Réglage 1

N

\)

Réglage 2

N

\)

Réglage 3*

\J

\J

Réglage 4

\J
\J
\J

\J

Réglage 5

\J

* Le réglage type 3 est particuliérement adapté pour les « Screen ZIP » avec une barre de charge lourde et

un arrét en butée haute.

REGLAGE 1: MANUEL DES FINS DE COURSE HAUT ET BAS (PRODUIT MOTORISE AVEC
SYSTEME A LOQUETS AUTOMATIQUE EN FIN DE COURSE BASSE INTERDIT) :
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1 - Appuyer sur la touche « Montée » : le produit motorisé monte automatiquement si la touche est

maintenue 2 s. Appuyer sur la touche « Stop » pour arréter le produit motorisé en position de fin de

course désirée.

2 - Si besoin, ajuster la position du produit motorisé avec les touches « Montée » ou « Descente ».

3 - Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et « Descente » : le produit motorisé descend.
4 - Appuyer sur « Stop » pour arréter le produit motorisé en position de fin de course basse.

5 - Si besoin, ajuster la position du produit motorisé avec les touches « Montée » ou « Descente ».

6 - Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et « Montée » : le produit motorisé monte. Appuyer sur

« Stop » pour arréter le produit motorisé (facultatif).

7 - Appuyer 2 s sur la touche «Stop» pour valider le réglage, le produit motorisé effectue un va-et-vient.

L’opération est terminée. Passer au §5.
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REGLAGE 2 : MANUEL DU FIN DE COURSE BAS ET AUTOMATIQUE DU FIN DE COURSE HAUT
(PRODUIT MOTORISE AVEC SYSTEME A LOQUETS AUTOMATIQUE EN FIN DE COURSE BASSE
INTERDIT) :
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1 - Appuyer sur la touche « Descente » : le produit motorisé descend automatiquement si la touche est
maintenue 2 s. Appuyer sur la touche « Stop » pour arréter le produit motorisé en position de fin de course
désirée.

2 - Si besoin, ajuster la position du produit motorisé avec les touches « Montée » ou « Descente ».

3 - Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et « Montée » : le produit motorisé monte. Appuyer sur
« Stop » pour arréter le produit motorisé (facultatif).

4 - Appuyer 2 s sur « Stop » pour valider les réglages, jusqu’au va-et-vient du produit. L’'opération est
terminée. Passer au §5.

REGLAGE 3 : AUTOMATIQUE DES FINS DE COURSE HAUT ET BAS (PRODUIT MOTORISE AVEC
SYSTEME A LOQUETS EN FIN DE COURSE BASSE INTERDIT) :

>
>

-
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1 - Appuyer simultanément sur les touches « Montée » et « Descente » : le produit motorisé effectue un va-
et-vient.

2 - Appuyer > 2 s sur la touche « Descente » : le produit motorisé descend jusqu’a la détection de la fin de
course basse, effectue un bref mouvement de montée et retourne a sa position de fin de course basse. Ce
qui indique que le moteur a détecté la position fin de course basse.

nSi aprés plusieurs tentatives, la fin de course basse n'est pas détectée automatiquement, coupez
I'alimentation (minimum 2 secondes), répétez I'opération 4,1, et appliquer ensuite le réglage 2.

3 -Appuyer 2 s sur la touche « Stop » jusqu’au va-et-vient du produit motorisé pour valider le réglage.
L’opération est terminée. Passer au §5.
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REGLAGE 4 : REGLAGE MANUEL DU FIN DE COURSE BAS ET AUTOMATIQUE DU FIN DE COURSE
HAUT AVEC SYSTEME A LOQUETS AUTOMATIQUES:

n Selon le produit motorisé, le systéme a loquets en fin de course basse peut varier mais le principe de
réglage des positions d’entrée/sortie des loquets reste le méme pour tous les systemes.
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1 - Appuyer 5 secondes simultanément sur les touches « Montée » et « Descente » : le produit motorisé
effectue un premier va-et-vient puis un second va-et-vient plus lent.

2 - Appuyer sur la touche « Descente » : le produit motorisé descend automatiquement si la touche est
maintenue 2 s. Appuyer sur la touche « Stop » pour arréter le produit a la position (P1) qui correspond a
I'entrée du systeme a loquets automatiques (toile détendue).

3 - Si nécessaire, affiner le réglage a I'aide des touches « Montée » et « Descente ».

4 - Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et « Montée » : le produit motorisé monte et s’arréte
dans les loquets en tendant la toile.

5 - Positionner le produit motorisé en position (P2) qui correspond a la sortie du systéme a loquets
automatiques.

6 - Appuyer 2 s sur la touche « Stop » jusqu’au va-et-vient du produit motorisé pour valider le réglage.
L’opération est terminée. Passer au §5.
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REGLAGE 5: REGLAGE MANUEL DES FINS DE COURSE HAUT ET BAS AVEC SYSTEME A
LOQUETS AUTOMATIQUES :

n Selon le produit motorisé, le systeme a loquets en fin de course basse peut varier mais le principe de
réglage des positions d’entrée/sortie des loquets reste le méme pour tous les systemes.
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1 - Appuyer 5 secondes simultanément sur les touches « Montée » et « Descente » : le produit motorisé effectue
un premier va-et-vient puis un second va-et-vient plus lent.

2 - Appuyer sur la touche « Montée » : le produit motorisé monte automatiquement si la touche est maintenue
2 secondes. Appuyer sur la touche « Stop » pour arréter le produit motorisé en position de fin de course
désirée.

3 - Si besoin ajuster la position du produit motorisé avec les touches « Montée » et « Descente ».

4 - Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et « Descente » : le produit motorisé descend.

5 - Appuyer sur la touche « Stop » pour arréter le produit a la position (P1) qui correspond a I'entrée du systéme
a loquets automatiques (toile détendue).

6 - Si besoin ajuster la position du produit du produit motorisé avec les touches « Montée » et « Descente ».

7 - Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et « Montée » : le produit motorisé monte et s’arréte dans
les loquets en tendant la toile.

8 - Positionner le produit motorisé en position (P2) qui correspond a la sortie du systéme a loquets automatiques.

9 - Appuyer 2 secondes sur la touche « Stop » jusqu’au bref va-et-vient du produit motorisé pour valider le réglage.
L’'opération est terminée. Passer au §5.

Si vous souhaitez programmer un autre émetteur que celui utilisé jusqu’a présent comme
point de commande du moteur :
- couper 'alimentation du moteur (2 secondes minimum).
- reprendre I'opération 4.1* avec un nouvel émetteur avant de passer au chapitre 5.
* A la mise sous tension le moteur effectue une courte rotation dans un sens puis dans l'autre, ce qui
indique que les fins de course sont déja réglés.
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B PROGRAMMATION DU PREMIER POINT DE COMMANDE INDIVIDUEL

Cette opération ne peut étre effectuée que depuis I’émetteur ayant effectué I'opération 4.1.

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche « PROG » de
I'émetteur. Le produit motorisé effectue un va-et-vient.

b 1[fétmn
@ Votre émetteur est maintenant programmé et ap

commande le moteur en mode stable. PROG 1s

a PROGRAMMATION D’UN NOUVEAU POINT DE COMMANDE (INDIVIDUEL, GROUPE OU GENERAL)

6.1- Ouvrir la mémoire du moteur depuis I’émetteur de
commande individuelle :

- Appuyer environ 3 secondes sur la touche « PROG » ™ =
de I'émetteur. Le produit motorisé effectue un va-et-vient. "

6.2- Valider I'opération depuis le nouvel émetteur a
programmer :

1
1
- Appuyer environ 1 seconde sur la touche « PROG » du "™ = |
nouvel émetteur. Le produit motorisé effectue un va-et- i
)

%” PROG<1s!

vient.

- Si votre nouveau point de commande est une commande de groupe : répéter les opérations 6.1 et 6.2 pour
chaque moteur du groupe.

- Si votre nouveau point de commande est une commande générale : répéter les opérations 6.1 et 6.2 pour
chaque moteur de l'installation.

- Pour supprimer un émetteur de la mémoire du moteur : Effectuer les opérations 6.1 depuis I'émetteur de
commande individuelle et 'opération 6.2 depuis I'émetteur a supprimer.

PROGRAMMATION D’'UN AUTOMATISME

7.1- Ouvrir la mémoire du moteur depuis I’émetteur de
commande individuelle :

i
- Appuyer environ 3 secondes sur la touche « PROG » de ™ == E
I'émetteur. Le produit motorisé effectue un va-et-vient . "(E): !
1
% PROG 23!
7.2-Valider [Il'opération depuis [I'automatisme a
programmer :

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche « PROG » de Proc
'automatisme. Le produit motorisé effectue un va-et-vient.

-
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1
1
1
1
1
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- Si votre automatisme doit contréler un groupe de moteur :
Répéter les opérations 7.1 et 7.2 pour chaque moteur du
groupe.

- Pour supprimer l'automatisme de la mémoire du moteur : Effectuer I'opération 7.1 depuis I'émetteur de
commande individuelle et I'opération 7.2 depuis 'automatisme a supprimer.

o

PROG<1s

/N Préconisations concernant I'emploi d’un automatisme : en cas d’échange ou de suppression de
'automatisme, il est impératif de le supprimer de la mémoire de tous les moteurs dans lesquels il était
programmeé.
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n FONCTION « EFFORT DE TENSION DE LA TOILE » POUR PRODUIT MOTORISE AVEC LOQUETS (EN REGLAGE MANUEL OU AUTOMATIQUE)

n Cette fonction permet d’ajuster la tension de la toile d’un produit motorisé équipé de loquets sur 3 seuils (faible-moyen-fort).

1 2 3 4

| faible | moyen | fort
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1 - Placer le produit motorisé en position médiane a I'aide des touches « Montée » et « Descente ». Appuyer
sur « Stop » pour immobiliser le moteur.
2 - Pour mettre en ceuvre cette fonction, faire 2 appuis successifs :
- Faire un appui bref et simultané sur les touches « Stop » et « Descente », sans obtenir de rotation du
moteur.
- Faire un appui maintenu et simultané > 3 s sur les touches « Stop » et « Descente », jusqu’aux
mouvements du produit motorisé.
n Le moteur est en mode programmation pendant 10 s uniquement. Par défaut, le moteur est positionné en
sortie d’usine sur le niveau moyen.
3 - Pour augmenter l'effort de fermeture, appuyer sur la touche « Montée » jusqu’aux mouvements du
produit motorisé : I'effort de fermeture est passé au seuil supérieur.
- Pour diminuer l'effort de fermeture, appuyer sur la touche « Descente » jusqu’aux mouvements du
produit motorisé : I'effort de fermeture est passé au seuil inférieur.
4 - Appuyer 2 s sur la touche « Stop » pour valider le réglage. Le produit motorisé effectue un va-et-vient.
Le nouvel effort de fermeture est enregistré.

EB DETECTION D’OBSTACLE : DESACTIVATION / ACTIVATION

n Cette fonction permet d’activer ou de désactiver la détection d’obstacle pendant un mouvement de
descente, afin d’éviter des arréts intempestifs.

1 2 3 4
T : Activée : Désactivée
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1 - Placer le store en position médiane a l'aide des touches « Montée » et « Descente ». Appuyer sur
« Stop » pour immobiliser le moteur.
2 - Pour mettre en ceuvre cette fonction, faire 2 appuis successifs :
- Faire un appui bref et simultané sur les touches « Stop » et « Montée », sans obtenir de rotation du
moteur.
- Faire un appui maintenu et simultané > 3 s sur les touches « Stop » et « Montée », jusqu’aux
mouvements du produit motorisé.
Le moteur est en mode programmation pendant 10 s uniquement. Par défaut, la détection d’obstacle est
activée.
3 - Pour désactiver la détection d’obstacle, appuyer sur la touche « Montée » jusqu’aux mouvements lents
du produit motorisé : (voir schéma ci-dessus)
- Pour activer la détection d’obstacle, appuyer sur la touche « Descente » jusqu’aux mouvements lents
du produit motorisé : (voir schéma ci-dessus)
4 - Appuyer 2 s sur la touche « Stop » pour valider le réglage. Le produit motorisé effectue un va-et-vient.
L’'opération est terminée.
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m ENREGISTREMENT / COMMANDE / SUPPRESSION DE LA POSITION INTERMEDIAIRE (IP)

Enregistrement :

1- Positionner le moteur sur la position
intermédiaire désirée.

2- Appuyer 5 s sur la touche « Stop ». Le produit
motorisé effectue un va-et-vient.

La position intermédiaire ne peut pas étre
mémorisée a moins de 2 s de fonctionnement

1 2

'II/IIIIII?
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moteur de la fin de course haute, et 4 s de la fin de course basse.

Commande :

- Appuyer sur la touche « Stop » pendant 0,5 s. Le moteur rejoint la position intermédiaire.

Suppression :

- Positionner le moteur sur la position intermédiaire. Appuyer 5 s sur la touche « Stop ».

La position intermédiaire est supprimée.

n Il n’est pas possible de supprimer la position intermédiaire si le produit motorisé est

équipé de verrous (manuels ou automatiques).

FONCTION « LOQUETS MANUELS »

ot
3=

n Cette fonction permet de tendre la toile lorsque le produit motorisé, équipé de loquets manuels, est en fin

de course basse.

/N Toujours contréler si la fonction est activée/désactivée avant d’activer la fonction et de verrouiller
les loquets au risque de casser le produit motorisé.

Pour contréler I’activation de la fonction :

1
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1 - Appuyer sur la touche « Descente » : le produit motorisé descend jusqu’en fin de course basse.

2 - Appuyer sur la touche « Stop » (Les loquets ne doivent pas étre verrouillés) :

- Si le produit motorisé va en position Intermédiaire (IP), la tension de la toile n’est pas activée.

- Si le produit motorisé descend briévement puis rejoint la position intermédiaire (IP), la tension de la

toile est activée.

Pour activer ou désactiver cette fonction, la procédure est identique:

Par sécurité, cette fonction est atteignable par le point de commande dans 2 cas seulement :
- Aprés I'enregistrement du premier point de commande et durant les 4 cycles suivants.

- Apres une simple coupure d’alimentation et durant les 4 cycles suivants.

1 - Appuyer sur la touche « Descente ». Le produit
motorisé descend jusqu’en fin de course basse.

2 - Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et
« Montée » pendant 5 secondes. Le produit motorisé i

effectue un va-et-vient.
- Si la fonction était inactive, elle est activée.

- Si la fonction était active, elle est désactivée.

@ - Par défaut, cette fonction est désactivée.

T_¢ => Activée
e A
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m REAJUSTEMENT DES POSITIONS DE FINS DE COURSE

12.1- Réajustement des positions de fins de course réglées en manuel haute ou basse :

Fin de course haute : uniquement 1 2 3 4
réglages 1 & 5 f 1 Y ?
Fin de course basse : uniquement T ¢
réglages 1 & 2 \ $ {
) A Al
=V 2s
5s

1 - Positionner le produit motorisé dans la position de fin de course a modifier (haute ou basse).

2 - Appuyer simultanément sur les touches « Montée » et « Descente » pendant 5 secondes. Le produit
motorisé effectue un va-et-vient.

3 - Affiner le réglage a I'aide des touches « Descente » et « Montée » pour obtenir la position de fin de course
souhaitée.

4 - Appuyer 2 secondes sur la touche « Stop ». Le produit motorisé effectue un va-et-vient. La nouvelle
position de fin de course est mémorisée.

12.2- Réajustement de la position fin de course basse réglée en manuel avec un produit motorisé avec
loquets automatiques:

Uniquement réglages : 4 & 5

1 2
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1 - Positionner le produit motorisé dans la position de fin de course basse a modifier.

2 - Appuyer simultanément sur les touches « Montée » et « Descente » pendant 5 secondes. Le produit
motorisé effectue un va-et-vient.

3 - Appuyer sur la touche « Descente » : le produit motorisé descend automatiquement si la touche est
maintenue 2 secondes. Appuyer sur la touche « Stop » pour arréter le produit a la position (P1) qui
correspond a I'entrée du systéme a loquets automatiques (toile détendue).

4 - Affiner le réglage a I'aide des touches « Descente » et « Montée » pour obtenir la position de fin de course
souhaitée.

5 - Appuyer simultanément sur les touches « Stop » et « Montée » : le produit motorisé monte et s’ arréte en
tendant la toile.

6 - Positionner le produit motorisé en position (P2) qui correspond a la sortie du systeme a loquets automatiques.

7 - Appuyer 2 secondes sur la touche « Stop ». Le produit motorisé effectue un va-et-vient. La nouvelle
position de fin de course est mémorisée.
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€E) ANNULATION DE LA PROGRAMMATION

13.1- Couper I'alimentation du
moteur pendant 2 secondes.

13.2- Rétablir I'alimentation du
moteur pendant 7 secondes.

13.3- Couper I'alimentation du
moteur pendant 2 secondes.

13.4- Rétablir I’alimentation du
moteur.

Si le moteur se trouve en position de fin de course (haut ou bas), il effectue une bréve rotation dans les deux

sens. Si le moteur se trouve dans une autre position, il effectue une rotation de 5 secondes dans un sens

quelconque.

Le moteur est maintenant en mode “annulation de la programmation”.

N Si vous intervenez sur Palimentation de plusieurs moteurs, ils seront tous dans ce mode. Il
convient donc «d’éjecter» de ce mode tous les moteurs non concernés par cette modification en
appuyant sur une touche de commande d’un émetteur programmé.

13.5- Ensuite valider I'annulation de la programmation du moteur concerné depuis I'’émetteur de
commande individuelle :

- Appuyer plus de 7 secondes 13
sur la touche « PROG » de o
I'émetteur. Maintenir I'appui
jusqu’a ce que le moteur

effectue une premiere rotation
de 0,5 seconde dans un L
sens puis dans lautre, puis E].,

quelques secondes plus tard
une seconde rotation de 0,5
seconde dans les deux sens.

n Le moteur se retrouve dans sa configuration d’origine. Plus aucun émetteur n’est programmé en mémoire.
Reprendre la programmation au chapitre §4.1. Le réglage des fonctions « Effort de tension de toile »,
« Détection d’obstacle », « Loquets manuels », est conservé.
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A UTILISATION ET MAINTENANCE

Cette motorisation ne nécessite pas d’opération de maintenance.

1- Utilisation de la motorisation avec un produit motorisé non équipé de loquet :

- Appuyer sur la touche « Montée » du point de commande pour faire monter le produit motorisé.

- Appuyer sur la touche « Descente » du point de commande pour faire descendre le produit motorisé.

- Quand le produit motorisé est en cours de mouvement, un appui bref sur la touche « Stop » arréte le produit
motorisé.

- Quand le produit motorisé est a I'arrét, un appui bref sur la touche « Stop » commande le produit motorisé
sur la position intermédiaire programmeée. (Pour modifier ou supprimer une position intermédiaire voir le
chapitre §10).

2- Utilisation de la motorisation avec un produit motorisé équipé de loquets automatiques :

- Appuyer sur la touche « Montée » du point de commande pour faire monter le produit motorisé. Le produit
motorisé commence par descendre pour détendre la toile, puis remonte en fin de course haute.

- Appuyer sur la touche « Descente » du point de commande pour faire descendre le produit motorisé. Le
produit motorisé descend. Arrivé en fin de course basse, le produit motorisé remonte automatiquement pour
tendre la toile.

- Quand le produit motorisé est en cours de mouvement, un appui bref sur la touche « Stop » arréte le produit
motorisé.

- Quand le produit motorisé est a I'arrét, un appui bref sur la touche « Stop » commande le produit motorisé
sur la position intermédiaire programmée. (Pour modifier une position intermédiaire voir le chapitre §10).

3- Utilisation de la motorisation avec un produit motorisé équipé de loquets manuels :

- Pour faire monter le produit motorisé : Appuyer sur la touche « Descente » du point de commande, le produit
motorisé descend jusqu’en fin de course basse. Déverrovuiller les loquets manuellement. Appuyer sur la
touche « Montée » du point de commande, le produit motorisé monte jusqu’en fin de course haute.

- Pour faire descendre le produit motorisé : Appuyer sur la touche « Descente » du point de commande, le
produit motorisé descend jusqu’en fin de course basse. Verrouiller les loquets manuellement. Appuyer sur la
touche « Stop », le produit motorisé descend puis remonte pour tendre la toile.

- Quand le produit motorisé est en cours de mouvement, un appui bref sur la touche « Stop » arréte le produit
motorisé.

- Quand le produit motorisé est a I'arrét, un appui bref sur la touche « Stop » commande le produit motorisé sur
la position intermédiaire programmeée. En fin de course basse, les loquets ne doivent pas étre verrouillés.

Astuces et conseils d’utilisation :

CONSTATS CAUSES POSSIBLES SOLUTIONS
Le produit motorisé ne La motorisation est en protection | Attendre que le moteur refroidisse.
fonctionne pas. thermique.

La pile du point de commande Hz | Contrdler si la pile est faible et la
est faible. remplacer si besoin.

Si le produit motorisé ne fonctionne toujours pas, contacter un professionnel de la motorisation et de
l'automatisation de I'habitat.

Nous nous soucions de notre environnement. Ne jetez pas I'appareil avec les ordures ménageres
habituelles. Donnez-le a un point de collecte approuvé pour le recyclage.

|
Par la présente, Simu SAS, F-70103 GRAY déclare en tant que fabricant que la motorisation couverte par ces
instructions, marquée pour étre alimentée en 230V~50Hz et utilisée comme indiqué dans ces instructions, est
c € conforme aux exigences essentielles des Directives Européennes applicables et en particulier de la Directive Machine
2006/42/EC et de la Directive Radio 2014/53/EU. Le texte complet de la déclaration de conformité a I'lUE est disponible
sur www.simu.com. Fabrice GLORIEUX, directeur général, GRAY, 05/2018.
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Thesl,e instructions apply to all TSZSPHz drive, the different versions of which are available in the current
catalogue.

Field: The T5ZSPHz drive are designed to drive all types of vertical outdoor screens. The installer, who
must be a motorisation and home automation professional, must ensure that the drive product is installed
in accordance with the standards in force in the country in which it is installed such as EN 13561 relating to
outdoor screens and awnings.

Liability: Before installing and using the drive, please read operating and installation guide carefully.
Please read these instructions carefully before installing and using the drive. In addition to following the
instructions given in this guide, the instructions detailed in the attached Safety instructions document must
also be observed. The drive must be installed by a motorisation and home automation professional, according
to instructions from Simu and the regulations applicable in the country in which it is commissioned. It is
prohibited to use the drive outside the field of application described above. Such use, and any failure to
comply with the instructions given in this guide and in the attached Safety instructions document, absolves
Simu of any liability and invalidates the warranty. The installer must inform its customers of the operating and
maintenance conditions for the drive and must provide them with the instructions for use and maintenance, and
the attached Safety instructions document, after installing the drive. Any After-Sales Service operation on the
drive must be performed by a motorisation and home automation professional. If in doubt when installing the
drive, or to obtain additional information, contact a Simu adviser or go to the website www.simu.com.

€D INSTALLATION

Instructions which must be followed by the drive and home automation professional installing the

drive:

- Methods of wiring are given by national standards or IEC60364 standard.

- Cables routed through metal must be protected and insulated by using grommets or bushings.

- The cable for the T5ZSPHz motor is replaceable. If it is damaged, replace with the same type of cable. The
cable may only be installed on the motor by a qualified personnel. Care must be taken when replacing the
cable not to damage the contacts. Continuity of the earth (ground) connection must be confirmed.

Recommendations: Keep a minimum distance of 20 cm between two T5ZSPHz motors. Keep a minimum

distance of 30 cm between T5ZSPHz motors and Hz transmitters. A radio appliance using the same frequency

(433.42 MHz) may deteriorate our product’s performance (ex. : hi-fi radio headphones).

Drilling of the tube:
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B3 WIRING

n It is recommended a method of power disconnect for each motor be placed within sight of the
motor to cut power during servicing and facilitate reprogramming.

- Secure the cables to prevent any contact
with moving parts.

- The motor must be installed with a drip
loop to prevent water intrusion.

A N O—oHEKD

"L @—{OHoK2)
Y PES-—{OHOHD

230V~50Hz

COMPATIBLE TRANSMITTERS

1: 1/5 channels Wall Hz transmitters/ 1 2 3
Memory Hz E ]
-]
2: 1/5 channels / SUN Mobile Hz transmitters I B 2

3: COLOR MULTI 16/ TIMER MULTI /TIMER
EASY transmitters

4: Windy Hz Accel

5: EOSUN Hz VS

Location of the PROG key on Hz
transmitters:

n Do not position the transmitter near metal in order to avoid reduced range.

@ seT UP

If the installation includes several motors, power only 1 motor at a time to prevent cross
programming 4.1.

4.1- Factory mode:

a- Connect the motor to the power supply. % @
>>
t V=
ON

b- Press simultaneously on the “UP” and “DOWN”
buttons of a Hz transmitter. The motor will jog (turns
0.5 second in one direction and then in the other). a- b-
Go to section 4.2.

n - Pressing the UP or DOWN button for less than 2 s will move the motor in constant pressure mode.
- If you hold the UP or DOWN button for more than 2 s the motor will move automatically in the UP or
DOWN direction. You will then have to stop the motor at the desired end-limit position by pressing the
STOP button.

4.2- Checking rotation direction :

a § >> OK>>§43
&
v >>E

b

>> [T >> &0 [ >>§4.3
=5 Py -

Press on the “UP” button on the transmitter:

a- If the tube turns in the UP direction, go to section 4.3.

b- If the tube runs in the DOWN direction, reverse the rotation direction by pressing the “STOP” button for
at least 3 s until the motor jogs. Confirm that the new rotation direction is now correct. Go to section 4.3.
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4.3- End limit adjustment:

The procedure used to set the end limits depends on the equipment of the product (see table below):

Product devices

End limit 0 . 0 L G
setting typ. Top stop | Locking system at lower end limit Heavy
None | Manual | Automatic | '0ad bar
SETTING 1 - N \'} - y
SETTING2 | V N N - -
SETTING 3* | \ N - - N
SETTING 4 N - - N -
SETTING 5 - - - \Y) -

* The setting Typ 3 is especially suitable for « ZIP screens » with a heavy load bar and a top stop.

SETTING 1: MANUALLY SETTING THE UP AND DOWN END LIMITS (PRODUCT WITH AUTOMATIC
BOTTOM LOCK SYSTEM PROHIBITED):

NN

™ ™ e i ; 4 {
A (= (5= A A (=

S v Z= i

1- Press the « UP » button: the product will run up automatically if the button is held for 2 s. Stop the product
with the « STOP » button at the desired limit.

2- If necessary adjust the position with the “UP” and “DOWN” buttons.

3- Press simultaneously on the « STOP » and « DOWN » buttons: the motor will run down.
4- When the product reaches the desired Down end limit, press the “STOP” button.

5- If necessary adjust the position with the “UP” and “DOWN” buttons.

6- Press simultaneously on the « STOP » and «UP » buttons : the motor will run up. Press “STOP” button to
stop the product (Optional).

7- Press 2 s on the “STOP” button to confirm the settings, the motor jogs. The operation is completed Go to
section §5.
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SETTING 2: MANUALLY SETTING THE LOWER END LIMIT AND AUTOMATICLY SETTING THE UP
END LIMIT (PRODUCT WITH AUTOMATIC BOTTOM LOCK SYSTEM PROHIBITED):

=
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1- Press the « DOWN » button: the product will run down automatically if the button is held for 2 s. Stop the
product with the « STOP » button at the desired down limit.

2- If necessary adjust the position with the “UP” and “DOWN” buttons.

3- Press simultaneously on the « STOP » and « UP » buttons: the product will run up. Press “STOP” button to
stop the product (Optional).

4- Press 2 s on the “STOP” button to confirm the settings, the motor jogs. The operation is completed. Go to
section §5.

SETTING 3: AUTOMATICALLY SETTING THE DOWN & UP END LIMITS (PRODUCT WITH BOTTOM
LOCK SYSTEM PROHIBITED):

t
L ly %
A v (==
=V >2s 2s

1- Press simultaneously on the « UP » and « DOWN » buttons : the motor jogs.

2- Press the « DOWN » button > 2 s : the product runs down untill the down end limit detection. The product
moves briefly UP and returns to its down end limit. This indicates the limit is set correctly.

n If the lower end limit does not set automatically after several attempts: Cut the power supply (2 seconds
minimum), repeat the operation 4.1, and then use the setting 2.

3 - Press 2 s on the “STOP” button to confirm the settings, the motor jogs. The operation is completed. Go to
section §5.
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SETTING 4: MANUALLY SETTING THE DOWN END LIMIT WITH AUTOMATIC BOTTOM LOCK
SYSTEM AND AUTOMATICALLY SETTING THE UP END LIMIT:

n The locking system at the lower end limit may vary depending on the product, but the procedure for setting
the entrance/exit positions of the latches remains the same on all systems.

1 2 3
tt
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@ >2s
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5 6
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<2s 2s

1- Press simultaneously for 5 s the “UP” and “DOWN?” buttons : the motor will jog once normally and then a
second time with a slow jog.

2- Press the « DOWN » button: the product will run down automatically if the button is held for 2 s. Then
press the “STOP” button to stop the product at position (P1), which corresponds to the automatic locking
system’s entrance point (the fabric should not be tense).

3- If necessary adjust the position with the “U